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В атласе приведены чертежи основных типов конвейеров, 
элеваторов, эскалаторов, их узлов и деталей, устройств пнев­
матического транспорта, а также вспомогательных устройств: 
бункеров, затворов, питателей и пр. 

Атлас предназначен для студентов машиностроительных вту­
зов в качестве учебного пособия при выполнении курсовых и 
дипломных проектов по транспортирующим машинам. Он может 
быть также полезен конструкторам и лицам, проектирующим 
транспортирующие машины. Табл. 1. Листов чертежей 108. 
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ПРЕДИСЛОВИЕ 
Атлас содержит конструкции наиболее характерных транспортирую­

щих машин - конвейеров различных типов, оборудования пневмати­
ческого транспорта, а также вспомогательных устройств - питателей, 
дозаторов, бункеров и затворов к ним, пересыпных лотков и винтовых 
спусков. 

Каждый тип конвейера представлен наиболее характерными образ­
цами конструкций как в общем виде машины, так и ее отдельными узлами 
и специфичными деталями. 

Материал в атласе расположен в такой же последовательности, как 
и во втором издании учебника «Транспортирующие машины» (вып. 1968 г.), 
составленного А. О. Спиваковским и В. К. Дьячковым по программе курса 
«Машины непрерывного транспорта» для специальностей «Подъемно­
транспортные машины и оборудование» машиностроительных втузов. 
В начале атласа дано краткое описание конструкций. В первом разделе 
«Основные части транспортирующих машин (листы . 1-5) приведены 
конструкции, параметры и размеры тяговых цепей, звездочек, натяжных 
механизмов и остановов; во втором разделе «Конвейеры» (листы 6-87) 
конструкции и узлы конвейеров, эскалаторов, их технические характе­
ристики. Общие виды крупногабаритных конвейеров показаны схема­
тично вследствие малого формата атласа. По этой причине не показана 
сварка и упрощены некоторые мелкие детали. Далее помещены разделы 
«Оборудование пневматического транспорта» (листы 85-95) и «Вспо!\ю­
гательные устройства» (листы 96-108). 

Во втором издании атласа все конструкции значительно обновлен�� 
и переработаны с учетом новых достижений техники. Атлас расширен: 
добавлены новейшие материалы по вибрационным и подвесным толкаю­
щим конвейерам с автоматическим адресованием. 

При составлении данного учебного пособия были использованы мате­
риалы ЦПКБ «Союзпроммеханизация», ВНИИПТМАШа, ВНИИСтрой­
дормаша и других организаций и заводов. 

ОТ РЕДАКЦИИ 
Комитет стандартов, мер и измерительных приборов при Совете 

Министров СССР 18 сентября 1961 г. утвердил Международную систе­
му единиц СИ (ГОСТ 9867 - 61), которая должна применятся предпо­
чтительно с 1 января 1963 г. во всех областях науки, техники и народ­
ного хозяйства. 

По методическим соображениям на листах атласа единицы измерения 
даны в метрической системе, но для перевода их в новую систему СИ 
ниже приводится таблица переводных множителей*. 

Ме триче ские единицы 
измерения 

Тонна (т) 

Перевод в единицы измерения 
сист емы СИ 

Единицы массы 
Т. е. м. (кгс·сек2/м) (техническая единица массы) 1 1000 кг= 1 Мг 

9,80665 кг 

1 м/мин 
J 1.t./Ч 

Единицы линейной скорости 
1 0,01667 м/сек 

277,8·10-& м/сек 

Единицы давления 
ат (техническая атмосфера)= 98066,5 н/м2 = 98,0665 кн(м2 = 1 кГ/см2 (кгс/см2) 

1 мм вод. ст. 
1 атм (атмосфера физическая) 9,80665 н/м2 

101 325 н/м2 

1 кГ·м (кгс·м) 
1 Т·м (тc·J>i) 

1 л. с. ч. 
1 вт·ч 

1 квт·ч 

1 квт 
1 л. с. 

Единицы работы и энергии 

Единицы мощности 
1 

Единицы угловой скорости 

9,80665 дж 
9,80665·103 дж 
2,64780·106 дж 

3600 дж 
3,6·106 дж 

1000 вт 
735,499 вт 

Оборот в минуту (об/мин) 1 3� рад/сек= 0,1047197 рад/сек 

Единицы плотности 
1 т. е. м./м3 

1 т/м3 

1 кГ (кгс) 
1 Т (те) 

! 
Единицы силы 

1 
Единицы удельной силы тяжести 

1 кГ/м3 (кгс/м3) J 1 Т/м3 (тс/м3) 

9,80665 кг/м3 
1000 кг/м3 

9,80665 н. 
9,80665 кн. = 9806,65 н 

(удельного веса) 
9,80665 Н./М3 

9,80665 кн/J>�3 

Единицы момента силы 
1 кГ·м (кгс·м) 
1 Г·см (гс·см) 

1 дин.·см 1 9,80665 Н.•М 
9 80665·10-Ь Н•М , 

1 ·10-7 н.·м • Г. Д. Бурду н, Н. В. К ал а ш ни к о в, Л. Р. Ст о цк и й «Международная система еди· 
ниц». м. «Высшая школа», 1964. Табл. 6. 
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Основные части транспортирующих машин. На листах 1-5 
атласа помещены узлы и детали, используемые преимущественно 
в транспортирующих машинах: тяговые цепи, звездочки, блоки, 
натяжные винтовые механизмы, остановы. 

На листе 1 (рис. 1, 2, 3) и листе 2 (рис. 1 и 2) показаны пластин­
чатые цепи разборной конструкции с ригельным крепление!\·! 
валиков в пластинах (исполнение ll по ГОСТу 588-64). Такая 
конструкция цепи облегчает монтаж и ремонт ходовых частей. 

В конвейерах и элеваторах вертикального и наклонного 
транспортирования, где возможен обратный ход груженой ветви 
ходовой части (ленты в ленточных конвейерах), обязательно при­
менение остановов. На листе 5 представлены некоторые типы 
остановов. Муфта-останов (рис. 2) представ,1яет собой бесшумный 
храповой останов, ·встроенный в упругую втулочно-пальцевую 
муфту. Муфта-останов работает только на большом числе обо­
ротов: собачки при большой· скорости вращения корпуса муфты 
откидываются от невращающегося храпового колеса; при оста­
новке корпуса собачки прижимаются к храповому колесу пло­
скими пружинами, и таким образом входят в зацепление с его 
зубьями. 

Роликовые остановы (лист 5, рис. 1) устанавливают на про­
межуточном вале редуктора, при этом наружную обойму оста­
нова крепят к корпусу редуктора, а внутреннюю - на вале. 

КОНВЕЙЕРЫ 

Конвейеры ленточные с прорезиненной лентой стационарные. 
Ленточные конвейеры (лист 6, рис. 1) с rt�орезиненной лентой 
являются самым распространенным типом конвейеров.- Основные 
параметры и размеры ленточных конвейеров принимаются по 
ГОСТу 10624-63. На листах 7-9 и 1 О представлены основные 
типы и исполнения роликоопор, а также различные варианты 
конструкций подшипниковых узлов роликов отечественного и за­
рубежного производства. Дисковая роликоопора (лист 8, рис. 1) 
устанавливается на нижней ветви ленты. Она применяется 
в конвейерах транспортирующих налипающие грузы. 

Амортизирующая подпружиненная роликоопора (лист 8, 
рис. 3) устанавливается в месте загрузки на конвейер тяжелых 
кусковых грузов. В случае транспортировки более легких гру­
зов, но способных Повреждать при свqем падении ленту, в местах 
загрузки устанавливают обычные амортизирующие роликоопоры 
с обрезиненными роликами (лист 8, рис. 7). Правильный ход 
ленты в конвейерах обеспечивается центрирующими роликоопо­
рами. Центрирующая роликоопора с дефлекторными роликами 
(лист 9, рис. 1) применяется при одностороннем движении ленты. 
Если направление движения ленты меняется (реверсивное дви-

КРАТКИЕ ПОЯСНЕНИЯ К ЛИСТАМ А)'ЛАСА 
жение), то применяется центрирующая роликоопора с дебаланс­
ными шкивами (лист 9, рис. 2). Центрирующее действие ролико­
опор заключается в следующем: при нецентральном расположении 
ленты она набегает на дефлекторный ролик или дебалансный 
шкив, поворачивая при этом роликоопору в .горизонтальной 
плоскости. Поворот роликоопоры вызывает центрирование ленты. 
Приводной барабан (лист 11, рис. 4) выполнен с угловыми под­
шипниками, рассчитанными на большое усилие в ленте. 

Неприводные барабаны конвейеров с относительно узкими 
лентами В = 400-+- 650 мм выполняются с подшипниками, 
встроенными в ступицы барабанов (лист 12, рис. 4); в барабанах 
конвейеров с лентами шириной более 650 мм применять встроен­
ные подшипники нерационально, так как при этом получаются 
громоздкие подшипниковые узлы. 

Винтовое натяжное устройство (лист 13, рис. 4). применяется 
для коротких ленточных конвейеров с небольшим усилием в ленте. 

Для очистки ленты применяют скребки с рабочим элементом, 
выполненным из резины (лист 14, рис. 2 и 4), а также вращаю­
щиеся щетки с электроприводом (лист 14, рис. 5). 

Для очистки барабанов применяют металлические скребки. 
Если лента движется в сторону барабана и на нее может попадать 

· очищаемый с барабана материал, то скребок выполняют в комп­
лекте с желобом (лист 14, рис. 3) или со специальным винтовым 
шнековым уборщиком (лист 14, рис. 1). Особенностью разгру­
зочного плужка с выдвижными щитами (лист 15, рис. 1) является 
возможность изменения объема сбрасываемого на одну или дру­
гую сторону ленты груза перемещением щитов. В поднятом (нера­
бочем положении) плужок удерживается пружиной. 

Механизм передвижения барабанной разгрузочной тележки 
с механическим управлением (лист 16, рис. 1) состоит из электро­
двигателя, тормоза и навесного редуктора на вале приводного 
��. ' 

Переключение шиберов тележки (лист 16, рис. 2) осуществляется 
с помощью винтового толкателя; перегрузки и возможные закли­
нивания шибера воспринимаются пружинным стержнем (торсио­
ном), встроенным в полую ось шибера. Рельсозахват действует 
от центробежного толкателя (лист 16, рис. 3). Перед перемеще­
нием тележки электродвигатель центробежного толкателя вклю­
чается и приводит во вращение грузы (рычаги толкателя); под 
действием центробежной силы грузы расходятся и выдвигают 
шток толкателя, одновременно сжимая пружину; при этом клещи 

- зажима разжимаются и освобождают рельс. Перед остановкой 
тележки выключается электродвигат€Jль толкателя, прекращается 
вращение грузов и пружина, разfkимаясь, передвигает, шток 
в обратном направлении; головка �ельса зажимается клещевым 
зажимом. 

В передвижном ленточном конвейере (лист 17, рис. 1) натяж­
ное устройство ленты - винтовое (рис. 2), отличающееся от обыч­
ных, применяемых в стационарных конвейерах. 

Винтовое натяжное устройство устанавливают между сек­
циями средних частей конвейеров, что позволяет значительно 
упростить концевую станцию. 

Конвейеры ленточные со стальной лептой. В плужковых раз­
грузчиках (лист 18, рис. 4) этих конвейеров очистные элементы 
состоят из набора стальных пластин, которые свободно проПу­
скают стыки ленты. 

Комбинированное груза-винтовое натяжное устройство (лист 19, 
рис. 1) компактно и обеспечивает постоянство натяжения. 

Конвейер ленточный легкого типа для штучных грузов пока­
зан на листе 20. 

Конвейеры пластинчатые. Общие виды горизонтальных кон­
вейеров представлены на листах 21 (рис. 2) и 22 (рис. 1), а более 
сложные с наклонными участками и перегибами - на листах 22 
(рис. 3) и 23 (рис. 1). 

При транспортировании .горячих или пылящих грузов по всей 
длине или на отдельных участках конвейеры перекрывают кожу­
хами с вентиляционными отсосами (лист 23, рис. 1). Конвейеры 
с малыми скоростями движения (0,5-1,25 лt/ мин) выполняют 
с приводами, состоящими из двух последовательно соединенных 
редукторов (лист 23, рис. 1). 

В качестве тягового элемента пластинчатых конвейеров при­
меняют втулочно-роликовые цепи по ГОСТу 588-64. Наиболее 
употребительные типы настилов приведены на листе 21 (рис. 2), 
а отдельные их конструкции - на листах 24 и 25. 

Ходовая часть конвейера (лист 25, рис. 1) д.rrя горячего литья 
выполнена с настилом из швеллеров с высоким сопротивлением 
ударам при :;аrрузке. 

Эскалаторы. На листах 27 и 28 представлены два типа эска­
латоров отечественной конструкции - туннельного ЛТ-4 и по­
этажного J1П-6Е. Элементы эскалаторов ЛJ-4 и J1П-6Е ана­
логичны по конструкции и отличаются в основном размерами. 
Схема привода эскалатора ЛП-6Е (рис. 2) проще. 

Конвейеры СI{ребковые в атласе представлены тремя харак­
терными конструктивными типами: конвейерами с высокими сим­
метричными скребками и подвижными бортами, так называемыми 
ящичными конвейерами в закрытом исполнении (лист 29); кон­
вейерами с низкими скребками двухцепными и одноцепными 
(листы 30 и 31) и конвейером с контурными скребками (лист 31). 

Конвейеры с низкими скребками применяют для транспорти­
рования насыпных холодных грузов с температурой окружающей 
среды и горячих с температурой до 400-500° С. В последнем 



случае желоб конвейера оснащают спеuиальной камерой с водя­
ным охлаждением, а цепь, скребки и дно желоба изготовляют из 
специальных жаропрочных сталей (лист 30, рис. 1). 

Тяговым элементом конвейеров с низкими скребками обычно 
служат одна (при желобе шириной до 320 мм) или две (при желобе 
шириной 500 мм и более) вильчатые цепи (лист 30), для которых 
требуются спеuиальные звездочки (лист 31, рис. 1). 

У конвейеров с контурными скребками тяговым элементом 
служит одна специальная цепь, звенья которой отлиты совместно 
с контурными скребками (лист 31, рис. 3), или вильчатая цепь 
с приваренными к ней скребками. 

Конвейеры ковшовые. При транспортировании пылящих гру­
зов, по всей длине или на отдельных участках конвейера с Z-об­
разной трассой (листы 32 и 33, рис. 1), устанавливают вентили­
руемые кожухи. Наиболее расп'ространены конвейеры с ходовой 
частью, у которой ковши выполнены с перекрывающимися кром­
ками, что исключает просыпи при загрузке конвейера непрерыв­
ной струей материала. Ковши могут вращаться на сквозных осях 
(лист 34, рис. 2), являющихся одновременно и поперечными свя­
зями ходовой части, или на полуосях (рис. 1). 

В первой конструкции поворот ковша вокруг оси ограничи­
вается кромками соседних ковшей, поэтому перед поворотом ковша 
на звездочках в «запрещенную>> сторону необходимо изменить 
взаимное расположение их кромок. Для этих целей служат спе­
циальные шины «переориентировщики» (лист 32, рис. 1). 

Во второй конструкuии поворот ковшей ограничивается осями 
цепи. При такой конструкции ходовой части на холостой ветви 
ковши движутся в повернутом положении (лист 33, рис. 2). 

Во избежание обратного хода конвейеры снабжают остановами 
(лист 32, рис. 1, Г -Г) , а на случай обрыва цепей ходовой част_и -
ловителями (лист 36, рис. 4). 

Для разгрузки ковшей служат стационарные или передвижные 
устройства. Основной элемент разгрузочного устройства -
шины - отклоняют ковши от нормального положения на угол, 
необходимый для их опорожнения. Подъем и опускание шин 
производят вручную или приводным механизмом с местным или 
дистанционным управлением (лист 35, рис. 1). 

Конвейеры люлечные и элеваторы. На листе 37 показан лю­
лечный элеватор для подъема штучных грузов на верхний этаж. 
Люлечный конвейер (лист 38) имеет вертикальные и горизонталь­
ные участки. Захват грузов происходит автоматически на под­
нимающихся ветвях. Так же автоматически, но на спускающихся 
ветвях люльки разгружаются на наклонные столы. 

Конвейеры подвесные грузонесущие. Наиболее распростра­
нены подвесные конвейеры (лист 39) с тяговыми разборными це­
пями и подвесными путями из двутавровых балок. Параметры 
подвесных конвейеров принимаются по ГОСТу ЫТ46-66. На 
Jшсте 39 дан общий вид, а на листах 41, 44, 45 и 47 приведены 
основные узлы этих конвейеров - каретки, натяжные и поворот­
ные устройства, поддерживающие металлоконструкции. 

На листе 40 показаны ходовые части конвейе0ров с различными 
тяговыми элементами. 

Приводные устройства современных подвесных конвейеров 
выполняются с применением специальных редукторов. Промыш­
ленностью освоены редукторы КДВ-200 и КДВ-250 с крутя­
щими моментами на тихоходных валах соответственно 16 ООО 
и 400 000 кГ ·СМ. 

Подвесной конвейер (лист 42) выполнен со специальной двух­
шарнирной цепью, допускающей перегибы трассы в вертикальной 
плоскости по радиусу 1200 .мм. Конструкция подвесок и путевых 
направляющих допускает наличие на трассе конвейера верти­
кальных участков (лист 42, рис. 2). Ходовая часть и основные 
элементы конвейера легкого типа (лист 48) выполнены с пластин­
чатой двухшарнирной цепью, допускающей вертикальные пере­
гибы по радиусам 600 мм. 

Конструкция ловителя для удержания ходовой части. конвей­
ера при обрыве цепи на поднимающейся ветви его приведена на 
листе 46. 

Опытная конструкция ловителя для спускающейся ветви 
приведена на листе 46 (рис. 3). При движении ходовой части чер­
вый по ходу рычаг ловителя, отклоняясь кареткой, перекрывает 
вторым рычагом дальнейший ее путь. Однако за время движения 
каретки с нормальной скоростью усилием пружины в цилиндре 
ловителя второй рычаг успевает подняться и освободить путь 
каретке. При обрыве цепи второй рычаг захватывает падающую 
каретку, при этом он отклоняется до упора и прикрепленной 
к нему пластиной воздействует на бесконтактный датчик, дающий 
импульс на выключение двигателя привода. 

Ловитель (лист 46, рис. 4) также предназначен для спускаю­
щихся ветвей подвесных конвейеров. Движущиеся ·с нормальной 
скоростью каретки отклоняют рычаг 1 из положения 1 на неболь­
шой угол, при этом винт 2 не касается рычага 3, удерживающего 
ловитель 4 во взведенном положении. При обрыве цепи, скатываю­
щиеся по наклонному пути каретки резко ударяют по рычагу 1; 
винт 2 при этом поворачивает рычаг 3, и ловитель. 4 опускается 
в положение 11, преграждая путь кареткам. 

На листе 49 приведены конструкции основных типов подвесок 
для грузов, транспортируемых на грузонесущих подвесных 
конвейерах: подвески с ручной загрузкой (рис. 1-12) и с авто­
матической (рис. 13-16). 

Конвейеры подвесные толкающие. Система подвесных тол-· 
кающих конвейеров типа КПТ-500 с тележкой грузоподъемностью 
500 кГ для перемещения блоков автомобильных двигателей (лист 50) 
имеет вертикальное клавишное автоматическое адресование и 
состоит из шести взаимно связанных отдельных конвейеров: 
главного № 1, вспомогательных № 2, 3, 5 и 6 (отводов к рабочим 
местам) и конвейера-склада № 4 (трасса тяговой цепи конвейеров 
показана на чертеже толстой осевой линией). Конвейер-склад 
состоит из шести линий грузового пути, соединенных двенадцатью 
стрелками с путями главного конвейера, и общего привода. Об­
ратные ветви тяговой цепи складских линий пересекают их на 
более высокой отметке (8, 71 м). Трассировка путей конвейеров 
показана в продольных и поперечных разрезах; направления 
движения тележек с грузами показаны стрелками. 

На листе 51 показаны примеры ходовой части и путей харак­
терных отечественных и зарубежных конструкций толкающих 
конвейеров с тележками различной грузоподъемности. Эти при­
меры конструктивных решений могут послужить заданием для 
подробных разработок всего комплекса оборудования конвейера. 

Конструктивные решения отдельных узлов этой системы кон­
вейеров показаны на листах 52-57. Вспомогательные конвейеры 
предназначены для вывода тележек с грузами на рабочие места 
различных технологических операций. Пода�а блоков двигателей 
в систему и их отправка из системы производятся от конвейеров 
№ 7 и ·8 других систем цеха. 

На листах 52, 53 и 55 подробно рассматриваются отдельные 
узлы и элементы (ходовые части, стрелки, датчики) оборудования· 
двух характерных отечественных конструкций толкающих кон­
вейеров: КПТ-500 с тележкой грузоподъемностью 500 кГ, движу­
щейся вне шве.тшеров грузового двухпутного пути (лист 52, 
рис. 1), и КПТ-125 с тележкой грузоподъемностью 125 кГ, дви-

. жущейся внутри швеллеров грузового однопутного пути (лист 52, 
рис. 2). Датчики (лист 55) устанавливаются на путях конвейеров 
и предназначаются для автоматического обеспечения нормаль­
ного взаимодействия и контроля работы отдельных механизмов 
системы толкающих конвейеров. На контактные или бескон­
тактные (индуктивные) элементы датчиков (конечные выключа­
тели) воздействуют через систему рычагов щшжущиеся элементы 
оборудования конвейера: специальные стержни толкателя или 
подвески, ролики тележки или каретки. Полученный сигнал 
датчики передают на пульт управления механизмами, обеспе­
чивая согласованную их работу: вывод тележки к свободному 
толкателю и т. п. 

Рассмотрим принцип действия датчика тележки КПТ-500 
(лист 55, рис. 1). Тележка при своем движении выступом 1 на 
катке упирается в рычаг 2 и отводит его в сторону. Рычаг 2 при­
креплен к оси 3, на которой закреплена также заслонка 4. При 
повороте рычага 2 заслонка 4 отклоняется и вводит в действие 
бесконтактный путевой переключатель 5. Переключатель дает 
импульс на пульт управления. Подобным же образом действует 
датчик толкателя КПТ-500 (рис. 2) с той лишь разницей, что 
рычаг датчика в нем отклоняется роликом, установленным на 
толкателе. Датчик свободного толкателя (рис. 3) объединяет 
в одном узле датчики толкателя и тележки и дает импульс только 
при движении толкателя без тележки. При движении толкателя 
с тележкой поворот заслонки не допускается упором рычага, под­
нятого тележкой. 

Принципы действия датчиков КПТ-125 ана.'!огичны с той лишь 
разницей, что рычаги воздействуют на контактные конечные 
выключатели ВК-511 к. Рычаг поворачивается траверсой тележки 
(рис. 4) или специальным стержнем, укрепленным на _тяговой 
цепи (рис. 5). 

Многопозиционный останов (рис. 7), состоящий из головного 
(выходного), промежуточных и входного (начального) остановов 
и рычагов обратной связи, устанавливается на складских путях. 
Выпуск тележек производится электромагнитом головного оста -
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нова. Турникетный останов (рис. 8) состоит из крестовины 1, 
диска 2 с четырьмя отверстиями, пластины-фиксатора 3, штыря 4, 
управляемого электромагнитом 6, и упоров 5. При включении 
электромагнита штырь 4 поднимается и 'Вырезом устанавливается 
над пластиной 3. В этом положении турникет может повернуться 
по ходу тележки на ограниченный угол до упора грани пластины 
в штырь. Этот угол достаточен, чтобы тележка вышла с останова 
и датчик ее выключил электромагнит. После этого штырь 4 опу­
стится на диск 2 п установится вырезом против пластины 3, не 
препятствуя дальнейшему повороту турникета при заходе оче­
редной тележки. В конце последующего поворота штырь про­
валится в отверстие диска 2, снова запирая турникет и останав­

·ливая вошедшую тележку. Если штырь по какой-то причине не 
запал в отверстие диска, то выступающий у отверстия воротник 5 
предотвратит поворот турникета. 

На листе 57- показаны характерные конструкции адресоноси­
теля и считывающего устройства вертикального штыревого и 
клавишного автоматического адресования, пригодного как для 
толкающих, так и для грузонесущих подвесных конвейеров. 
Конструкция адресоносителя с горизонтальной клавИшной ко-
робкой показана на листе 57 (рис. 2). • 

Конвейеры цепенесущие, грузоведущие, штанговые и шагаю­
щие. В конвейерах (лист 58, рис. 1-5) перемещаемые изделия 
укладывают непосредственно на тяговые цепи. Это обусловило 
применение втулочно-роликовой цепи с несимметричным рас­
положением осей шарниров в пластинах. 

Грузоведущий конвейер (лист 59) обслуживает рабочие места 
в цехе искусственного волокна. Тележки вручную выкатывают_ 
на трассу конвейера и подключают к его ходовой части (рис. 3 
и 4). При наличии на пути движения препятствий тележка авто­
матически отключается от тяговой цепи конвейера, как показано 
на рис. 3 условными линиями. 

Шагающими конвейерами (лист 60) оснащают сборочные линии 
для тяжелых и габаритных изде.1ий: станков, крупных литейных 
форм и т. п. Конвейер состоит из двух рам: внешней - непо­
движной и внутренней - подвижной. Пневматическими цилинд­
рами, имеющими ход 280 мл-�, поворачиваются валики с эксцент­
рично насаженными катками (рис. 1, разрезы А-А и Б- Б), 
при этом подвижная рама поднимается вместе с установленными 
на конвейере изделиями над неподвижной рамой и затем пнев�ш­
тическим цилиндром, имеющим ход 800 мм, перемещается в го­
ризонтальном направлении. Далее рама опускается и перемещен­
ные на шаг, равный 800 мм, изделия вновь устанавливаются нэ 
неподвижную раму. После этого подвижная рама также цилинд­
ром с ходом 800 мм возвращается в первоначальное поло:Жение. 

Управление конвейером кнопочное с помощью двух электро­
воздушных кранов: одного для цилиндров подъема и другого для 
цилиндра перемещения. Схема подачи воздуха к цилиндрам 
приведена на рис. 4. Клапаны электровоздушных кранов дей­
ствуют попарно, при открытых клапанах 1 и 2 клапаны З и 4 
закрыты и воздух _из магистрали подается в правые полости 
цилиндров подъема; левые полости при этом соединяются с атмо-

сферой. Краны сблокированы так, что рабочий ход конвейера 
возможен только при поднятой подвижной раме, а обратный при 
опущенной. 

В штанговом конвейере для сборки большегрузных автопри­
цепов (лист 61) ходовая часть - штанга - движется поступа­
тельно-возвратно. Штанга, захватив при движении ведущими 
кулаками собираемые прицепы, передвигает их собственным 
ходом. Шаг кулаков - переменный, поэтому при пуске конвей­
ера прицепы начинают движение не одновременно, а в заданной оче-. 
редности, чем достигается уменьшение расчетного пускового тяго­
вого усилия в штанге, канате и приводном механизме конвейера. 

Конвейеры тележечные. Устройство, параметры и конструк­
ции основных частей стандартных (ГОСТ 5938-51) тележечных 
конвейеров для транспортирования литейных форм показаны 
на листах 62, 63 и 64. 

Тяговые элементы этих конвейеров - длиннозвенные пластин­
чатые цепи типа ВКП - стандартизованы (ГОСТ 588-64). В те­
лежечном конвейере (лист 65) платформы на ходовых тележках 
взаимно перекрываются, образуя непрерывный настил. Одно­
скатные тележки ходовой части соединены балочками из двух 
швеллеров (рис. 2), которые и служат тяговым элементом кон­
вейера. Наличие у каждой платформы только двух ходовых 
катков, отсутствие многошарнирной тяговой цепи, сплошной 
настил, защищающий ходовые части и пути - основные досто­
инства этой конструкции. 

Вертикально-замкнутый сборочный конвейер, изображенный 
на листе 66, имеет· поворотные платформы тележек с фиксацией 
их положения пружинным штифтом. На приводной звездочке 
тележки этого конвейера опрокидываются и проходят по нижней 
холостой ветви конвейера в перевернутом положении. 

Вертикально-замкнутый тележечный конвейер для сборки дви­
гателей (лист 67) имеет неопрокидывающиеся тележки, которые 
на концевых участках конвейера переходят с верхней ветви на 
нижнюю и обратно лишь слегка наклоняясь, как показано на 
рис. 2. Такое решение применяется при значительной длине 
тележек ввиду трудности их опрокидывания на концевых звез­
дочках конвейера. 

Ковшовые элеваторы. Основные типы, параметры и размеры 
вертикальных ковшовых элеваторов принимаются по ГОСТу 
2036-66. Обозначения элеваторов, приведенные на листе 68, 
приняты по этому же стандарту. Весьма распространенным типом 
вертикального элеватора является ленточный быстроходный с рас-

; ставленными глубокими или мелкими ковшами (лист 69, рис. l). 
Цепные тихоходные элеваторы типа ЦС (лист 69, рис. 2) 

с сомкнутым расположением ковшей, со скругленным днищем 
и бортовыми направляющими могут применяться для транспор­
тирования самых различных сыпучих грузов. Секция ходовой 
части такого элеватора показана на листе 71 (рис. 1). 

Для пылевидных грузов, а также грузов с повышенной влаж­
ностью применяется тихоходный элеватор типа ЦГТ с расстав­
ленными ковшами и с боковым креплением цепей. Ходовая часть 
этого типа элеватора представлена на листе 70 (рис. l). 

Цепные быстроходные элеваторы выполняют с тяговыми пла­
с:-инчатыми короткозвенными или со сварными круглозвенными 
цепями. На листе 71 (рис. 3) показана ходовая часть цепного 
элеватора с круглозвенными сварными калиброванными цепями. 

Для уменьшения габаритов ленточного элеватора в приводе 
его устанавливают редуктор с тихоходным концом вала в виде 
зубчатой полумуфты. Это позволяет выполнить приводной бара­
бан с одним подшипником (один конец вала имеет подшипник, 
а другой - зубчатую обойму) (J1ист 72, рис. 1). 

Отклоняющие блоки (лист 72, рис. 2) улучшают условия раз­
грузки тихоходных элеваторов (лист 73, рис. 1). В приводах 
тихоходных элеваторов (лист 73, рис. 2) часто применяют допол­
нительную зубчатую передачу, помещенную в масляной 13анне. 

В элеваторах типа ЦС предусматривается наклонный участок 
для загрузки материала. Таким образом, элеваторы этого типа, 
оставаясь вертикальными, имеют все достоинства наклонных 
элеваторов. Нижняя часть такого элеватора с наклонным загру­
зочным участком показана на- листе 74 (рис. 1). На том же листе 
показаны различные конструктивные исполнения натяжных 
устройств. 

Винтовое устройство (рис. 3) чаще применяется для ленточных 
элеваторов. Для цепных элеваторов целесообразно применять 
грузовое натяжное (рис. 1) или грузорычажное (рис. 4) устрой­
ство. Широко применяется в цепных элеваторах и винто-пружин­
ное устройство (рис. 2). 

На листе 75 (рис. 1) представлен наклонный элеватор с шири­
ной ковша 500 мм. На том же листе показаны отдельные узлы 
наклонного элеватора большой производительности с шириной 
ковша 800 мм. Конструктивной особенностью ходовой части 
этого элеватора (рис. 2) является разборная ось, соединяющая 
обе ветви цепи, что облегчает условия монтажа и демонтажа 
ходовой части. 

Конвейеры винтовые (шнеки). Винтовой стационарный кон­
, вейер с винтом диаметром 320 мм (ГОСТ 2037 -65) представлен 

на листе 76. 
Для сильно пылящих и токсичных грузов применяют специ­

альные конвейеры с повышенными требованиями к уплотнениям 
(лист 77). Установка вертикального и питающего его горизонталь­
ного винтовых конвейеров показана на рис_. 4, а, а основные их 
узлы на листе 78 (рис. 1-3). При дистанционном управлении 
разгрузкой применяется разгрузочное шиберное устройство с пнев­
матическим цилиндром по типу, показанному на листе 79 (рис. 1). 

Конвейеры вибрационные в атласе представленьt тремя харак­
терными и наиболее распространенными типами: горизонталь­
ными подвесными, свободно колеблющимися (лист 80), и опор­
ными двухтрубными (листы 81 и 82), а также вертикальными со 
спиральным желобом (лист 83). 

Вибрационные конвейеры подвесной конструкции могут быть 
выполнены с электромагнитным или электромеханическим при­
водами; наиболее перспективным следует считать электромеха­
нический привод· от двух самосинхронизирующихся мотор-виб­
раторов с дебалансами (лист 80, рис. 6). 



Двухтрубные уравновешенные конвейеры конструкции Биндер 
выполнены с резонансной настройкой упругих связей. Эти связи 
состоят из резино-металлических элементов (лист 81 , рис. 1 )  
или стальных рессор. (лист 81, рис. 2); первые наиболее перспек-

·тивны. 
Вертикальные вибрационные конвейеры (лист 83) с желобом 

или трубой, навитой по спирали вркруг вертикальной колонны, 
получают продольные и крутильные колебания от сдвоенного 
центробежного привода (рис. 1 и 2) или от двух самосинхрони­
зирующихся мотор-вибраторов (рис. 3). Упругими амортизато­
рами конвейера могут быть стальные цилиндрические пружины 
(рис. 1 )  или резиновые опоры; каркас (колонна) конвейера может 
иметь верхнее (рис. 3, а) или нижнее крепление (рис. 3, 6). 

Конвейеры роликовые (рольганги). Система неприводных ро­
ликовых конвейеров (лист 84) установлена в формовочно-выбив­
ном отделении литейного цеха. Радиусы поворота, размеры роли­
ков (лист 85) и ширина конвейера соответствуют ГОСТу 8324-57. 

Система рольгангов сборочного цеха (лист 86, рис. 1 )  выпол­
нена с несколькими приводными участками. 

Приводной дисковый конвейер (лист 87, рис. 2) применяется 
для транспортирqвания. широких плоских грузов, например, 
стальных листов. ' 

В комплексных установках, состоящих из нескольких ролико­
вых конвейеров, применяются дополнительные устройства: от­
кидные секции с противовесом (рис. 3) или с торсионом (рис. 6, 
лист 87), поворотные или подъемные столы (рис. 7, 8) . 

УСТРОЙСТВА ПНЕВМАТИЧЕСКОГО ТРАНСПОРТА 

На листе 88 приведены схемы установок пневматического 
транспортирования, а на листах 89-94 - основные их элементы. 

Двухкамерный насос (питатель) выполнен с автоматическим 
управлением (листы 89-92). На схеме (лист 89, рис. 2) правая 
камера показана в положении загрузки, а левая - разгрузки. 
Камеры опираются на головку штока гидравлического датчика 
(лист 90, рис. 2). 

Процесс загрузки. Открываются задвижка 20 (лист 89) и 
кран 22 правой камеры; воздух через воздухораспределитель 10 
поступает в левую часть коробки 12, из которой поступает в кла­
пан выпуска воздуха 16 и в цилиндр 13 загрузочного клапана 5; 
клапан 5 открывается, и груз поступает в камеру. Затем все 
описанное выпол�яется на левой камере. 

Процесс разгрузки. При заполнении правой камеры давление 
жидкости датчика 9 перемещает поршень воздухораспредели­
теля 10, поднимает вверх золотник и соединяет с атмосферой: 
левую часть коробки 12, полость диафрагмы клапана 16 (при 
этом клапан закроется) и правую полость пневмоцилиндра 13. 
Одновременно воздух из магистрали идет через коробку 12 в ле­
вую часть пневмоцилиндра 13 и закрывает клапан 5 (прекратив 
подачу материала); воздух также поступает через клапан блоки­
ровки 15, который автоматически открывается при закрывании 
клапана 5, в полость клапана блокировки камер 19 и открывает 

вентиль 18, пуская сжатый воздух через обратный клапан 21 
к форсунке 4, аэрирующему устройству 3 и, через нижнюю часть 
клапана 16, в резервуар 1. 

По мере повышения давления воздух с материалом поступает 
в трубу 2 - происходит процесс транспортирования. Давление 
в резервуаре передается на диафрагму подпорного клапана 11, 
закрывая его нижнюю и открывая верхнюю части. При этом 
воздух из магистрали поступает в полость цилиндра подпорного 
порiпня воздухораспределителя 10, удерживая его золотник в верх­
нем положении, несмотря на падение давления жидкости в си­
стеме датчика 9. По мере разгрузки одновременно по другому 
шлангу воздух поступает к клапану блокировки 19' другой ка­
меры, закрывая его верхний клапан и исключая подачу воздуха 
к напорному вентилю 18' от клапана блокировки 15' до тех пор, 
пока не разгрузится первый резервуар. 

При опорожнении резервуара давление в нем падает до 0,3-
0,5 ати, срабатывает подпорный клапан 11, прекращая подачу 
воздуха из магистрали и открывая выход воздуху из полости 
цилиндра подпорного поршня воздухораспределителя 10, а также 
из полости диафрагмы клапана блокировки второй камеры 19'. 
Золотник воздухораспределителя 10 при этом опускается, и 
вновь начинается процесс загрузки первой камеры; вторая ка­
мера при этом разгружается. Дальнейшая работа насоса про­
исходит автоматически, с чередованием процессов загрузки и 
разгрузки каждой камеры. 

Установка (лист 94) пневматической почты состоит из двух 
ветвей: прямой и обратной. Прямая ветвь служит для пересылки 
патронов с документами из приемно-отправительных станций 
No 1 ,  2 и 3 в центральную станцию No 4. Обратная ветвь предна­
значена для возврата пустых патронов от центральной станции 
No 4 в пункты отправления; ветви соединены последовательно 
и работают от одной воздуходувки. В центральной станции No 4 
(лист 95, рис. 3) после перекидного верхнего колена установлены 
тройник для отсоса воздуха, перепускной клапан и путевой кон­
такт. Промежуточные станции No 2 и 3 после перекидного колена 
имеют стрелки (лист 95, рис. 1 )  с электромагнитным управлением. 
Воздух засасывается в прямой трубопровод на станции No 1 
после загрузочной воронки, а в обратную ветвь - в центральной 
станции также после загрузочной воронки. Крышка патрона 
выполнена с замком (лист 95, рис. 2) . Управление системой кно­
почное, полуавтоматическое. При опускании патрона с докумен­
тами в загрузочную воронку (лист 95, рис. 5) на отправительной 
станции нажи1'4ают кнопку и на всех (1 , 2, 3) станциях загораются 
красные лампочки, предупреждая о том, что линия занята. 

Лампочки горят до тех пор, пока патрон не пройдет путевой 
контакт на центральной станции No 4 и не выгрузится через кла­
пан (лист 95, рис. 4). При отправке пустых патронов с централь­
ной станции на ней нажимают кнопку того пункта, куда надо 
отправить патрон; при этом магнит, расположенный на стрелке 
станций No 2 или 3, переводит стрелку в положение «на выгрузку» 
патрона в данном пункте. При переводе стрелки на ней замы­
кается контактная группа и на станции No 4 против нажатой кнопки 

загорается лампа, сигнализирующая о возможности опускать 
пустой патрон в загрузочную воронку на станции No 4. При про­
хождении патроном промежуточного контакта включается элек­
тромагнит и стрелка занимает первоначальное положение, а лам­
почка гаснет. В том же порядке посылается следующий· пустой 
патрон. 

ВСПОМОГАТЕЛЬНЫЕ УСТРОЙСТВА 

Бункеры. Наиболее просты в изготовлении прямо.угольные 
бункеры (лист 96, рис. 3,4). Для слеживающихся грузов приме­
няются конические (рис. 1 )  и цилиндроконические (лист 97, 
рис. 2) бункеры. 

На листе 97 показаны различные бункеры, применяющиеся 
в механизированных литейных цехах машиностроительнь1х за­
водов. 

Затворы бункерные. Наиболее распространены секторные за­
творы (лист 98). В зависимости от формы бункеров патрубки за­
творов могут быть круглыми или прямоугольными (квадратными). 
Для открывания затворов применяют пневматические цилиндры 
(рис. 1 ,  2). . 

Специальные секторные затворы больших размеров с пнев­
матическими приводами (лист 99, рис. 2 и 3) предназначены для 
работы с тяжелыми крупнокусковыми грузами (руда, камень). 

Питатели. Ленточный питатель с лентой шириной 650 мм 
(лист 1 00) применяется для выдачи зернистых и мелкокусковых 
грузов. Питатель крепится к нижней части бункера. Пластин­
чатый питатель с полотном шириной 800 мм из стальных литых 
пластин-траков (лист 1 01 )  применяется для крупнокусковых, 
тяжелых и абразивных грузов. 

Дозаторы (лист 1 04) . Наиболее распространены дозаторы-мерни­
ки бункерного типа (рис. 2), а также барабанные дозаторы, при­
меняемые при большом расходе хорошо сыпучих грузов (рис. 3), и 
коробчатые дозаторы с пневмоприводом (рис. 1 ), обеспечивающие 
объемную дозировку груза в автоматических, механизированных 
системах. В коробчатых дозаторах путем перестановки передней 
стенки коробки (ход 250 MA-t) изменяется объем выдаваемой пор­
ции груза. 

При движении коробки дозатора к разгрузочному отверстию 
происходит одновременное закрывание горловины бункера. 

Устройства пересыпные. Пересыпные устройства для сыпучих 
грузов (лист 1 05, рис. 2, 3 и лист 1 06, рис. 1) состоят из ряда 
замкнутых труб, переходных патрубков, шиберных коробок и 
других элементов (листы 1 07 И 1 08), обеспечивающих самотеч­
ную передачу груза с одного конвейерного устройства на 
другое. 

На листе 105 (рис. 1 )  показано загрузочное устройство высо­
копро.изводительного ленточного конвейера, вк.'!ючающее лен­
точный питатель, предохраняющий ленту конвейера от ударов 
крупнокускового материала и сообщающего материалу началь­
ную скорость в направлении движения ленты конвейера для 
уменьшения ее износа. 
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mEШJD-1-��1 
ГОСТ589-Б4 

Рис.4. Цепь тяго8ая разборная тип{! Р!, 
гост 589-64 . 

� � ' 1 "'  �� ' <> '"' ' "'1 "� <: ""' "'  ��� � �t:I t:l �H ��� <>"' :::: t:I t:lt:I :::,:;;.,<>: �� �� ��� "'� � � "'� §§�� �"'-"' "'�� "' :::, "' \:: \:: Е:;<>:, :::: \:: >::i:i:.,, "'"' "' &�� '!:"> �t:I "' "' � :::, <::: � � <:>.;;;-�� " "" "' :::. :::. �::::� <% � � ��� ::,:i:t:I "'- "'  l::j'>:;<::, �� " "' "' :::з :::,- "" t:I ��� "' "' t�� "'°'-""' "' :::, "' t:I �"" �""'�"' ��"' 1:::1 "'<.... t:I :::. ""' "'1� :.:Е::"' "'"'� ��\:: ::з "' "'1 €:""' �"'"' ��� "'� """' :-:r" �� ... "' "'� "' :::, "' �"" �� �\;: "' ��.,, <::: ct " С),_�� "' "'-
t tц в d d1 ь h1 R Ван l1 

"' l s S1 Sz � 
80 160 29 13 14 74,5 15 14,5 48 22,5 45 20 12 6 10600 

700 200 36 16 17,6 18 19 18 58 27,5 55 25 16 в 22 000 

160 320 53 24 26,4 27 28 26,5 86 41,5 84 38 20 12 40000 

Осно8ные пара11ет12.ы и размеры (мм) 
круглоз8е_нных с'fJарных цепей 

по8ышеннои точности u прочности 
по ГОСТу 9445-60 

' /1 " 
\ , ' , \.. ./ 1 l 

в j; 

.1 46,О 15,З 
52,5 17,5 

59,0 20,О 
59,О 20,0 

' /' 
\.. т 

d т 
1Ч 50 

!6 56 

18 64-

18 80 

700 20 ООО (7000 

112 26 ООО 22000 

128 33 ООО 28000 

760 33 ООО 28000 

3,9 

5,5 

6,5 

б,О 

в_-в 

24 4+0,S 
>-----+-� 

Рис.10. Валик тяго8ой цепи 
Р2-tб0-40, ГDСТ589-б4 

Рис. 9. Внутренняя 
пластина тяго8оt1 

цепи Р,2- 100-22, 
ГОСТ589-бt+ 

59,0 

66,О 

20,О 

22,5 

18 120 

20 80 Цепи тяго!Jые Лuст 240 33000 28000 5,3 

160 41 ООО 35000 7,7 
72,5 25,0 22 86 172 50 000 42000 9,1+ 2 
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/Рис. 1. З8езilочка 
при8оiJная 

rJля пластинчатой цепи - ВР![З20:_ЗО 

'1 

Рис. 2. Бл�к il(IЯ сОарной круглозllенной цепи 

147!:0,4 

� "-160_, '& �---- � "" 1х45° "& 

<:::> � <::> t � "' "& � "> "' ' '& 

t 6 =во --�в 

Уклон 1:20 

10 

Рис. 4. З8езrJочка натяжная 
олЯ Пластинчатой цепи ВР 11320-100 

виа Е 

З/Jезоочки и блоки.· Лист 
ilля iпЯгоОых Цепей З 



Натяжttые 8цнт о8ые механизмы 

Рис.1. с центральным располоЖен{fем 8ti!fma Рис. 2. с Верхним- располо�енуем 8инта 

'С:! 

" 
Размеры 8 мм 

(Рис.1) (Рцс.2) 
'С:!::. �� �� "'�* �� !::>� :i:� � !::: 'С:! Поf/щцпншr сколЫ!(ения Доl/щипнцк ка'lенuя Для непо88цжной оси Для 8ращающейся осц 

�<::"С:! ��"' ��� �!:::� "' � !t"' � z � \::!::, ::. �'-.. ::.� <::; t::iq;, t:j:i: в н "L � Е:'Ч <:::"'�)(: � "t:)t:j ::::i� к в н /( L c::;t::ici::� в н к L �:t:'Ч в �:i:: ::.=te:"" "' ""  ::. :i:: е:"" "' �:i:: � <::: ::i-," <..> "' .. "" "' ""� "' "' ·� ;:,., "' ::.�' � . 1 
40(ЗО)_ 

200 -
320 

50(40) 
320 

500 

60(50) 500 
800 

;500 80(70) 
800 

. 500 l IJJ!_ '--
800". · 125"! 500 >----
800 

бЗО 

1000 

1600 
." ·-

". 

2_500 ·- �-
. " 

1;_000 

6300 

Трап. 
24Х5 

Трап 
28Х5 

Трап. J2X6 
Трап J2Хб 
Трап. ·звхб 
Трап. 48Х8 

530 ,__ 90 80 90 -
650 
700 870 100 96 110 -
880 1050 

..!!!.Р... 1100 
115 100 120 

1240 1400 

!!.!!!.. 1100 
140 120 180 

1350 !400 

.!!!!!.. Jl!!!_ 1 75 160 220 1460 1520 
1290 1490 ,__ 210 200 280 -
1590 1700 

Трап. 650 ! - ,- - 400 - 80 96 104 - -24Х5 770 

Трап. _?!!!_ Трап. 130 96 11 0 800 86 96 104 8 00 24Х5 950 28Х5 

Трап. � Трап. 150 116 140 1000 112 116 1ЗО 1600 
28Х5 1310 J2Хб 

. 
1000 Трап. Трап. 160 140 150 1250 

28Х5 112 116 1ЗО 2500 32Х6 1310 

Трап. 200 1 80 200 - - - - - - 4000 ЗбХб 
230 180 210 - - - - - - - -

*"В скобках указан dfitlMemp p_acmolfкu ползуна ( d) натяжного 8инто8ого механизма 
с ilерхн_цм .IJасполш!:[.енцем 8µнr1U1 8ля непо88ижной оси 

г--����---'-��---,-��������""��77jJ����--����--����.-J 170 XolJ натяжки 320 

'---""�-.....U � 
LJ�Ь::�==��+-�������t--��---=====-4=::::::1:� г 700 

Рuс.З. Натяжноtl BuнmoBotl механизм с центраgьным 
расположением Винта d=50 нм; А =320 мм ; 

-
-

950 
1070 i---
7370 

1100 i---
11/10 

1200 i---
1500 

-

н к L 

- - -
- - -

130 96 105 

1 50 116 1 25 

170 135 150 

21 0 180 200 

- - -

Б-Б 
92:t1 

96 

Ви8 В 

18tt,5 

i 

40 

зо 

345 

гL. !ЧОО 

148 0 

Рис. 4. Натяжной пружинно- 8инто8ой механизм 
с_ центральным расположением бинта d=8Dмм; А=ВОDнм 

530 
595 

35 БL 
700:!:1 

770 
Рис.5. Рама натяжного ВинтоВого механизма (крuс.з) 

110 
40 AI 

850 

XoiJ натяжки 
320 

770 

IL-Jll �� А-А 

.,,,.---iЦ��� "" _,,_._. _ _,_ 
& �-+Нl/777'7177,-,,,,-\1 

Рис. 6. Натяжной Винто8ой механизм 
с Верхним расположением /Jинта Нцтяжные 8инто8ь[е 7/ист 

d=40мм· А=з2омм · 
-' -

мех.анизмы · 4 
I'{ 
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4 15 

140 

Наt]р_а8ление 8р_ащения 
l!ала peilyкmopa 

Рис. 1. Ролико8ыii. остано8 ( rипроуглемаш) 

Напра!Jлм1/е 8!!_а ения 
IJaлa peilyкmopa 

,,., с::, ;::: � '& ""' '& с::, -<!- <::, "" � -е. '& 

в-в 

Рис. 2. М_уrрта - остано8 типа мхч о -з2и 

О!fозначение 

муrрты peilgк- ]) IJo IJ1 IJ2 остано8а тора 
/ЩД-15 

MX16 -f4tr !60 100 140 110 
КЦТ-250 
КЦД-200 

11Х2О-17к кцт-зоо 200 120 170 150 КЦТ-350 
КЦД-250 

мх25-22к кцт-чоо 250 170 220 1so 

КЦт-450 

КЦД-3() 

MX32-25tr 

кцд-150 

КЦТ-600 

кцд-40 

200 

240 

МХ4О-J2к !Щд-450 400 242 320 260 

IЩТ-700 

Б -Б 

.D.з 

Рис. З 

do d 

Размеры 8 мм 

dп dc L L 1 l 1 lz 
206 132 50 

14 12 
215 142 60 

бО 

236 162 80 

Вала 

Характеристика (fентрооежных xpcmoffыx остано8о(} u мgсрт ­
остано/Jо8 

{ Puc J u 4) 
.:g " ��� � Е:: � "'  � �  � ).:  � �  О5озна- Крутящшi. � � �� "'"" "' :!:  ��";: 

ченце момент � § �� ��� :;; � �N  
8 кГ·м "'-"' <> �"-� "'" � ;s "  "' � ::,<> " "'  � �"' � �  

Х 16 7, 16 80 5 МХ 1Б -14 1 2  16 

Х20 
мхzо -п 13, 8 1 6  96 Б 16 
Х25 

30, 6 128 МХ25 -22 20 8 16 

ХЗ2 
56 25 150 10 

МХ32-25 
15 

Х40 103, 5 35 192 12 16 MXl/0-32 

xso 190 40 252 14 18 

ХрапоfJые остано{}ы аля цилинорических 
реаукторо8 Р ЦД и РЦ Т 

L 

18 14 2 77 192 60 1 10 

260 175 60 

18 16 
280 195 

85 
80 

310 225 110 

340 255 140 
299 202 80 
329 232 85 110 

359 262 !40 � 
337 225 80 
367 255 108 110 

397 285 11/0 

367 280 !10 Рис. 4-
]О 26 39 7 290 108 140 

170 Размеры 8 мм 
015означение lJ Ло lJ, Л2 do dc L L 1 н s 

427 Jf.�0-'---'-�=':-���-.-�.,---,-�.,--.,.�-.--��-::..���!!...!.�-
160 142 

Х fб 160 100 175 230 60 265 197 
315 221; 
212 173 
265 193 r-г 

по8ернуто Х20 200 120 222 270 35 14 145,5 112 60 375 250,5 425 270 

Х25 170 270 JJO 55 fб 175 " 140 85 315 21/J 
4 75 316 

35 
375 25�5 

Х32 !90 345 400 60 20 
219 184 

108 425 279 
530 332 

208 173 630 362 
Х40 242 430 500 70 26 222 5 185 108 475 3115 227.5  190 710 435 

90 322 282 135 530 3JБS 
Х50 340 530 630 36 326 286 630 38� 

100 3255 287 170 710 435.5 

Остано8ы Лист 
5 



КОНВЕЙЕРЫ 
....------------·------- -----------·--· 

i---------·-----------
3000 

0630 

� ""' � 

BDDDD 

! 

Puc. 1. Оtfщий /Jид конбейера (В=Воомн) 

' . 

з180 

Расстояние между 
роликоопорами Характеристика ленточньiх конОейероtJ (В = 400+2ооомм) (Рис.2; 

{} зависимости от 
транспортируемого 

материала (Рис2) 
Диаметр прибод- Число Наибольший крутящий Диаметр Характеристика бин-

Ширина нога барабана прокладок момент 11а прибооном неприбодного тобого натяжного 
ленты D б мм ленты, шт. барабане М кр 8 кr: см оарадана {} мм устройстба 

Ширина 
/ {, 

ленты При насыпном бесе в транспортируемого 
б мм материала /J т /мЗ 

0,8 1 1,0 1,25 1 1,6 2,0 1 2,5 
400 1600 1500 1400 

в конце- оборот- от клоня- Диаметр XaiJ натяжно-
fJ MN глаiJ- футера - футеробан-Б - 820 ОПБ гладком (Jozo но го ющеzо барабана го барабана кого банного нам D1 D2 Dэ д, 8 мм А 8 мм 

250 - 3 - 2190 - - - - 200 320 
400 

400 3 7700 250 320 320 ; 500 - - - - -
500 1500 1400 1300 
650 . 1400 . 1300 1200--
800 

1300 1700 1100 1000 

400 - 3 - 9600 - - - 250 320 500 
500 

500 4 250 4.оо 500; 800 - - 16000 - 400 320 
/ 400 - 3 - . · 9100 - - - . 1 250 \320 · •. 500 

1200 
1100 / 1400 1200 1000 

1600 

650 500 - 4 - 20750 - 400 320 250 400 500 ; 800 

630 670 5 - 29770 38400 500 400 320 500 500 ; 800 
2000 1100 1000 , __ 900 1 500 - 4 - 25500 - - - 320 400 500 ; 800 1 1 800 630 670 5 1 -

36800 47240 500 400 370 500 500 ; 800 

800 840 6 Г= 56000 71000 630 500 400 630 500 ; 800 
ПроизtJооите11ьность 
конtJейера с желоб -
чатой лентой (м3/ч ) 

1 500 - L1 - 32000 - - - - 400 500 ; 800 : ! 630 - 5 - 45830 - - - 320 500 500 ; 800 i 1000 
800 6 i 840 - 70000 88830 630 500 400 630 500 ; 800 

"" - ;: Сксристь ленты б м;се1< 1 § @ ;:  §-:::: � :::З �сс 0,8 1,0 1,25 1,6 2,0 

1000 1040 7 - 8 - 1 16500 146640 800 630 500 800 500 ; 800 
630 - 6 - 46300 - - - - 500 500 ; 800 
800 81+0 6 1 - 84000 106000 630 500 400 630 500; 800 

1200 
1000 104 0 7 - 8 i 140000 - 176000 800 630 500 800 500 · 800 

400 40 50 65 80 100 - 1290 9 - 10 7 - 387000 1000 800 630 - -
500 65 80 100 125 160 

650 110 135 170 220 270 
800 165 205 255 330 410 
1000 2" ' 

320 400 510 6'10 ,о 

800 - 7 - 8  - 91200 - 630 500 400 630 500; 800 

1400 1000 1040 7 - 8  - 163000 205400 800 630 500 800 500 ; 800 
- 1290 9 -10 7 - 4 13000 1000 800 630 - -

1200 370 460 575 74 0  920 
1400 510 630 780 1000 1250 

- 1290 9 -10 7 - 611500 1000 800 630 - -
1600 - 1640 - 9 - 10 - 879000 1250 1000 800 - -

1600 665 830 1030 то 1640 >----
2000 950 1190 /!180 1890 7360 

- 1640 - 9 -10 - 1098800 1250 11000 800 • - -
2000 - 2040 - 12 - 1640000 1600 1250 1000 - -

1 

Винтобое натяжное устройстfJо 

А �А 

·----�8�00_0 ___ � 
( iJля нижних дефлек- Отклоняющий барабан 

торных роликоб) Рис. 2. Схема ленточного конfJейера Схема привода с 
цилиндрическим редуктором . D, Каниебой бараоан 

В�ор•ый РМ"� 
� � 

Нижний дефл�к- Очистная 
торный ролик роликоопора 

Ход натяжного 
барабана 

Переходная роликоопора 

11°� 
� 

Нижняя поддесная 
роликоопора 

Натяжной барабан 

Схема прибооа ���­
с коническс - цилин ­

дрuческш1 редуктором 

.-- �1 / /�� 

а� 
Желобчатая ропикоопора 

с углом а =  20 или 30° 

1 



Роликоопоры прямые 
Размеры 8 мм 

в � 
� -- - --· 

А L 
Рис. З. Верхние 

Легкий тип 

В= 400 + 2000 

t. N-. :��#Г $ 
Рис. 4. Нижние 

Но рмальffьlu тип Размеры о бщие 

РоликопоошипtiuХ ?ЗОБ, 
ГОСТЗЗЗ - 5_9 __ 

Рис. 1. Роликоопора тяжело г о  типа 
(8=1б00мм) с централизо8а нной 

смазкой. ( !fонстр1J1щия СЗ ТМ ) 

Ширина 
лeffmы IJp Н2 Нз Р1 !Jp Н2 Нз Р1 д ·  L l 1 в Роликоопоры желобчатые 

4 00 6 20 

5 0 0  83 4 7 130 БО 102 55 155 60 720 

6 5 0  8 70 

в Ьо 1 1 00 
1 0 00 102 55 155 60 127 бО 185 70 1 300 

1 2 00 1 5 50 

1 4 00 1 750 

1 6  ?О - - - - 159 60 220 80 1 9 50 

2000 2400 

Ширина /lегхиu тип НормаЛЬffЫU тип 
ленты Н1 в Dp н Н1 р С( lJp н Cl.=20° СХ=30° 

4 0.0 228 245 270 - ...___ --500 83 150 246 - - 102 190 260 287 -
6 5 0  270 

30 ° 
2 75 312 

8 0 0  345 345 395 ,____ 1 0 0 0  102 190 380 130 127 240 370 430 1 ,____ 
1 2 0 0  4 18 405 470 

1 4 00 4 75 555 \ 1 6 00 - - - - - 159 ·290 495 595 

2000 545 662 

14 

ббО 500 

760 600 

9 10 750 

1 150 950 

1З50 1 150 
1 6 00 1 4 00 

: в 20 1 6 00 

2 000 1 8 00 

2 4 5 0  2 200 

Тяжелый 

р Dp н Н1  

130 - - -

395 ...___ 1 70 159 280 4 15 ...___ 
440 

� 
200 194 340 � 

595 

В =  400 +2000 
Размер ы  8 мм 

L 
Puc. 5 

тип Размеры общие 

р (Х А L l 

620 660 7 6 0  
- - 720 760 195 

870 910 245. 

1 100 1150 310 

210 1300 1350 380 

20 ° 
1550 1600 460 

1750 1820 530 

240 1950 2020 600 

" 2 400 2 500 740 

Рис. 2. Вариант испол­
нения ролцкоопоры 

с пита т елем 
аля централцзо8анной. 

·смазки 

Лuffия oбoila ба ра ба на 
пр и м о н т а ж е  

Шаf!_uкопоilшипник 203, 
- rocr 833B - 5 7  

660 

620 

"' 4 8 0  

8 = 4 00 

Рис. б. Роликоопора желобчатая нормального тип а {В = 400мм) 
(8арuант 8ьтолнения Jеталей. ролика из flолокнита) 

• 
12 . 75 

9 1 0  

ШOfJ.l.llfOnoiJшunнuк 203, 
гост 8338 -57 

8 70 100 

Рис. 7. Роликоопор а  tJерхняя ( В=б50мм) 
( 8ариант со с8арным 8клаrJы шем) г--------------.--..;;_--1 

Кон8ейеры ленточные Лист 
с прорезцненной лент ой  , 7 



А 

<::::, "" "" 

2000 125 

Рис. 1. Роликоопора fJис ко8ая ( В=!бООмм) (конструкция СЗТМ) 

130 

60 

Рис. 2. Вариант исполнения нижней опорной роликоопоры 
с Выносными поtJшипнцками 

1540 

530 

8 = 1400 

1750 
1860 б 

Рuс. З. Поilпружиненная амортизирующая роликоопора {В= 140Dмм) 
тяжелого типа · 

1300 

1350 

8 =1000 

Ви8 А 1150 

lc) 
� " 

LIJri!Z_UKOПOOШUПHUK 304. , 
гоствз3в -57 

-

70 . [ 1 
120 

13 As 
С5 

Рис. 5. Нижняя поiJ8есная роликоопора 
( В =!ОООмм) нормального типа 

со ск!Jозноt1 осью 

Рис. 4. Вариант исполнения амортизо. � 
руiощегq ролика (конструкция СЗТМ) 

Рис.б. По!Jшипншт8ый узел 
ролика rрирмы Линк-Белт 

Кон8ейеры ленточные лист . с прорезиненной лентой . 8 , 
1 5  
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г-­i 
1 l---
! 

r--. "' "" 
г 

с::, "'' "' "" ""' "' j 

1 1 15 

� 8 = 1000 _______ :::__:__:_:__:_ ____ _____ 
380 

t--.. --ьti"*-- � -- - --<-- ---'& 

1300 

Рис_ 1. Роликоопора желобча тая центрирующая с ilеrрлекторными роликами ( В= 100Dмм} 

"-' 980 

СN1Б 

1.. .--------=-�===�:::t=::::::::::::::;;;:;t:;:;:;;:;;;: :::::;-i� /ГОСТ 82 ЦО -56 

_-_-_:..-т - - - - - - - - - - ---т--т- - - г - --,-=-=-=-=;т-'"'----==--=---=-=="'=1-=='"'-" . ' 1 1 
'----------1-----1-1 -i---4---1-· ________ _, 

1 100 

45 ° 

[ N 16 / ГОСТ824-О-56 

в L­
Рас. 2. РоЛикоопора желобчатая центрирующая оля ре8ерси8ного !J8ижения ленты (В =800мм) 

1 6  

Напр1Iб11ение о!Jижения ленты -i:c кон8ейера 

1 15 

215 

Б -Б 
пolJepH!JmO 

г-г по8ернуто 

--.щ...�. __ __,_ L а f!J.1 копоВшипни к ч.в 2,5 гоствззв-57 1 1 1 /шщz.икопоошипник ЗОЧ- , 

гос:_т вззв :_57 

202 . 

Кон8еtJ.еры ленточные 
с прорезиненной лентой 

Лист 
9 



420 т 1 

Рис. 1. Роликоопора поt38есная упругая ( Apme·1108cкuil 
машиностроительныtJ. зa8oiJ ) 

!i r: 
1 . ,, ;1 !• ,; � Рис. 2. Узел поrJшипнцка 
i ролика 
: (rрирма Нипон- кон8еii.ер, Япония) j1 ' . t 1 !' 

Рис. 5. !Jзел поiJшипника 
ролика 

( срирма Гумбольт, ФРГ} 
2 2252 

480 10 
500 

600 

Рис. З. А м ортизирующий ролик ( Ч с СР) 

Рис. 6. !Jзел' поilшипника 
аNортизирующего ролика 

(Венгрия) 

Рис. 7 !Jз ел поiJшипника ролика 
( rрирма Jilкxoqнp , ФРГ} 

BuiJ А 

; 
600 

634 
Рис. 4. Ролик кон8ей.ера (В= 1600 мм) 

( конструкция сзтм) 

Ри с 9. Узел п оiJшипника ролика ( срирма Меко, А нглия} 

Рис. 8. Узел поr3шипника ролика 
( rрирма Вебб, С ША) 

Кон8еt1еры ленmоl/ныв Лист 
с прорезиненной лентой 1 О 
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Шцрцна 
ленты 

в ·  
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Мощность :;лектроil!Jигателя, !J к8т 10 

Кон8еU.еры 
пластинчатые 

Лист 
21  



t--------------------------· --------- -·--""-2]�680-'0 __ 
2300 

9580 

101:4;· " l"�4; iво 1 [ Io�2::r " � �4°4·: ь-7'т ;;:=-;A_xlf'-=-'5'-'7-'".;.::..0_0--i-�-4-'-4.:._0x_:3:_=_4:_3_2_D ___ ;-, -��1_44�0 _______ _ 
А -А в = 1200 Техн ическая х а р а ктер и ст и к а  

�{� �---=� 1 
Ширина штилц 8 

нм 
1 200 

1• _ � . �:,i� · I  �f Длина 1roн!Jeuepa IJ м 21,5 
., - ===- � Произбоilительность кон8еt1ера (при коэq;-

. " "" "" rрициенте заполнения настила ·ljJ = 1)8 м3jч 200 
, ___ 1_5_13 ___ ._, i "" �i Мощность электроJ8игателя 6' к!Jт 34 
!GJJl!�===:3€· ;![· ·�fai · Скорость il8ижения xoilo8oй части 8 м/сек О, 24 

f- 1У 1r Ooщutl 8ес кон8еuера 8 к Г 20000 � 1550 - ,, �  1 � Вес метоллоконструкциit 8 кГ (!ООО i . 

f!_eiJyкmofJ. РМ- 1000 

1 

т=20; z= 80 

"' <С) 

t 

1 

• 1 722 
11 !1 1302 1 1 - _ ,  1 l,/)#c.5X 75X 8 1 1 гост 8509- 5 7  

1560 1 
4 //  1 --1 : 1 1 1 266 1 1 1 1 1 

IL. 

1302 

4// 150 
J 

�! 
IJ= б -

44 
;=k:i= 

Лист �==п 
/J =Б !-' 

1 

§ 

10 

1 "' ' "' ' "" ' "- !  1 
222 

J 

-

Xoilo8aя часть 
усло!Jно 

не показана 

r: <? Q �" .а: : с; . � ·: о: :  с:: · ·о�- � � ·. � '. ·o. '. q_··.°0. : � .- � � .'·.0. o ·)CG 

!=-,=�-=�-: .. -----= 7 1  � Вес cmoiiкu rfr� 1 � · "" 72 кГ 

Рис. 2. Стойка среоней 
пластинчатого 

r/1!4, 5 /;' � j 
части металлоконсmруки,ци 
кон8ейера БПК-!20 

в-в 
Техническая 

характеристика 
Ширина полотна 

8 мм 800 
Длина кон8еt1ера 8 м 4 f 
Транспортируемый 

груз 
Произ8оilительность 

Коне 
кон8еt1ера 8 т/ч 80 

10 
Мощность электро ­

il!Jигателя 8 к!Jт 
Скорость IJ8ижения 

xo(JolJog ч11ст11 IJ мjсек О,25 
1246 ! . 

. .. 1 )' : }:::: Рис. З. Кон8ейер п/юст11нчатыt1 
.Q:,: БВК- 80 
о ;: 

Кон8еt1еры 
пластинчатые 

Лист 
22 
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30 

А -А 

При8оiJ ШJ!jхреоукторныfi 

Характеристика npuOorJa 

Клиноременная передача 
.D,= 140; ])2 = 224 - 450 D3= 100; Dч= 100-250 

Типы настила пластинчатых конfJей еро!J -
iJ11я . горячего литья 

'Рис. 2, а.  Тип П 
(с пластинчатым 
. µqс;тцлом) 

Puc.2,r5. Тип Ш 
(со шОеллерным 

настилом) 

-

1110 
(Колея рельсоfJ) 

1430 

Г11 . r"l11 L.J 

Характеристика конtJейера 
Ширина полотна fJ мм 1000 
Шаг тягобой. цепи в· нм 250 

11 оiJнореiJукторный. пpиfJoiJ 1,6-3,15 Скорость конбейера в М;мин дfJухреiJукторный пpиfJoiJ 0,5-1,25 
максимальная произfJоiJитепьность fJ 7/ч 48 

г ,, 1 
1 .j -L .i.J,.i., ,, 1 1 1 1 11 1 1 ,1 ili 

rn 
;,п -_ u 

-------
�Шбе////ер N°!2, 

гост 8240 - 56 

�: �; �/j Рельс , 
гост 6368- 52 

Рис. 1. Конбейеры п1юсmинчатые оля горячего 
литья, тип Ш-100 (8 = 1000) 

г 

1Ч92 

1430 

г-г 
1558 

<> = " -----;;;;--о---;::;-��,,- = "' <=> е>':о о" :"� �с7с:>� "=С> оо:,"� "'Q.:-<;""'о �..:o.;:;o"<:::>o,,,':�Da "се::.'": o�f� 'fi,;::;)"".�:� :.;:,'�: 
1430 

BuiJ Е 

Кон(}ейеры пласти.нчатые 
!lи.ст 
23 



200 200 

Напра8ление i/8ижения 

"" 1 

42 

' 

7 бО 7 
7 44 7 

1 "> 1 "'  ' d  
Q . в- -

, 

JL1 
A L 100 

50 

о = 1  Бг Рис. 1. Хо!Jо8ая часть кон8еt1ера типа пк- 12 (В 2оомм) 
...--�'-7��������..,...,..��-=-/�. ��-+-�����-.-т---��������- Б-Б 

400 

8 

/ 
(/ 400 в == 800 

30·0 ---+----

1--- 1250 

н---------=-911 ( кол_е_я�) �-----' 

+-....__ __ ---- - ---+--

1 11 4 1  
1 , :: - - - - -- т - J , 1090 

Puc. 2 . XorJo8aя часть 
кон8ей. ера 

типа БВК-80 ( В= ВООмм) 
--����д_L\, ��i : ____ --=-- --------------------l r1:f·r-' ___ 18=--=0--�..=:JS 35 В =  !ООО 

1 1 - 780 зs 

� - ----- - --- �- ..r==t:.-_ _  +----------1 

1 

483-з 

400 r�:11:3 --т-�� 1,: - --g�J . · 
- 180!:0,5 -� � 1 i------'--'---�+----'-'.::..='-"=--1 � � ,  � 499-з ' 

� � � 
(Длина 8 раз8ерн.утом fluile) 

Рис. З. Пластина кон8ейера типа БВК- 80 
( в=воомм) 

Вес 1 пое . м xoilo!JotJ части u---------__; 
8 70 (колея) t = 250 t= 250�----I 

4 6 кГ КонlJейеры 
пластинчатые 

Лист 
975 - Рис. 4. Хоilо8ая часm-; хон8еt1ера типа ПРК-!{_JО {В = 1000мм) 24 
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Напра8ление il8ижения 
1(0118et1epa 

Б - Б В-В (уflел1111ено) 

J/,епь iпяго8ия В Р. 
. [0СТ5ВВ - 64 

58 
1 1 

в= 1 oo_rz__ _____ _ _ 
Ша/J1.tкопоi!ш11пни/( 206. 
- ГОСТВЗЗВ-57 

Рис. 1. Хо!Jо8ая часть /mнflet1epa типа шк- 100 
!Jля горячих отли!Jок (В= 1000 мм) 

"" 1  � Техническая характерцстика xoi!o tfot1 части 

C�����F����;;;;��;;;щ����iii����������������������r:::J Допуск
ае

мо
е 

рабоч
ее

' ус
и

л
ие 

н
а полотно /J кг 

10000 
Рек

о
мен!Jj;емые paiJuycы переги ба 8 мм : 

на з8езiJ
о

чхе чоо 
при перегибе на рельсах 8ыпуклосrпью 8низ !О ООО 
при перегибе на рельсах 8ыпухл

о
стью IJ!Jepx 7500 

L г 

32 

\\ \\ \1  

Напра8ление il8иженця кон!lейера 

t = бЗО 

1 
;::: Цепь тяго8ая ВКГ, ГОСТ588 - б4 

13ес 1 пог н 8 кГ 262 

д -д 
В= 1000 

� ...... '0. ""' '"' ..... � 

Шарукопоilшипник 206, k----'-''----1 гост вззв-57 

- - - - - - -

Рис. 2. XoiJo8aя часть кон8еt1ера 
типа !(МК-100 ( в =  !ООО мм) 

50 

- � 1 ----- ___ ось_ цепи __ - ---1f--- --+--
допускаемое рабочее усилие на полотно 2ООООкГ 
Вес 1 пог м 238 кГ 

Кон8ейеры 
пластинчатые 

70 

с5 ""' "') э 

t.5' O'>j '<> '& 

Лист 
25 



280 

240 

3 2252 

ВиВ А 

BuiJ В 

Роликопоошипнuк 
3535, ГОСТ572 1 -57 

Б-Б 

А <::::, � � 11 
� 70 JO 10 

40 140 �1 � "" �  "' "'-с:::: "' '<:> 0. 

7118!: 1 

Рис. 2. Комплект 
при8оrJного 8ала 

кон8ейера ( В=!ООО11м) 

·r-1 1 
7 750 

=jи_ 42 , 1094 ]07 

"' <::::, • , .;; i--<::::, 1 1 1 <::::, ...., "" . � '' <о 
� �  

� � % .... "' 0. 0. 

Puc. 1. f(омплект при8оilного 8ола 
кон8еt2ера типа ШК- 100 ( В=: 1000 мм) 

В ее комплекта 2 !бО кг 

" гv2Зб5 : 

1 

- -· - 1 · 
1 
1 �' 1 �1 
1 
1 
1 

206 

z = бо · т= 12 

Техническая характерис- -
тика пpullorJa 

ТягоtJое усилие на11!5. 8 к Г ! ЗОО 
Скорость i!!Jижения цепи IJ м/см 0,26 
Ширина кoнtJetlepa tJ нм 500 
Шаг цепи 8 мм · 320 
1/исло зуоьеtJ 3tJeзifoчкu б 
Общее переi!оточное ч11сло 118 
Мощность JлexmpoiJ!Juгa тел я 

tJ кбт 

,. Bui! Г 

525 

Рис.З. При8о8 
кон8еt1ера 

( В = 500мм) 
Кон8ей.еры 

пластинчатые �лист 26 
33 



Техничесхая характеристика :;с хала тора 
ПрОП!JСКная способность 8 'lел.jч : 

при у; = О, б 
" !Р= о, 75 

лестничное полотно : 
угол наклона 
скорость i!!Jшкения 8 м/сек 

Время поiJьем11 (пр(! Н=25м} 8 мин 
Размеры. сmупенt1 � мм : ширuНС! 

проступь 
база оегунко!J 

В е с с ту п е н 11  8 к Г  
Ц е п ь :  

разрушающая нагрузка tJ кг 
шаг 8 мм 
8ес 1 пог. м 8 н !'  

., у:; - коэtрtрициент заполнения 

8000 

9 700 
12 ООО 

30 ° 

0, 9 

1 

1 000 
3 9 4  
52 0 

44, 1 
45 000 

1ЗЗ 
28 

1/>800 

Нестанtlа[!_mная зона 

' �. 
2000 3975 

Рис. ! Общий 8urJ устано8ки зскалаторо8 Лт-4 
BuiJ Г 

Рис. 2.  При8оа эскалатора ЛТ-4 Peilg!,(mop_ М 1000 

34 

rеометР.11 чес1шi1 
!110 стык зон т--r-������--< 

JлектдоiJ!Juгатель 11 кзм- 10в -10 
N= 75 к8т ; п= 580 оti/мин 

о,:-/а� .· " . :, . ." . " о" 
"" ';, "" 6 "' 
� °l .·, ') .,,. ,. 

о, � . 
"' �V�" .. 

1 
Ге омет!!_ическиti стык ЗОН 

2600 

!/ о!Jень чистого 
пола 

Puc. З. Наклонная секция 
эскалатора лт-4 

Эскалаторы 
Лист 

27 



1265 
1200 

в =  1000 

1140 

Puc. 1. Ступень эскалатора ЛП- б  Е 

922 

Jлект12.оilll11гатель А О 42-5 
П= !, 7 кf!т ; п =  1110 оtf/м11н (малый npuflorJ) 

7 700 

Рис. 2. При8о8 эскалатора ЛП- б Е 

Вио А 
_!!_gдilечник 

(1cлoetJ тканu ) 

и-и 

90 

Рис. 4. Поручень 
эскалатора 

3'480 

Ри.с.З. Натяжное устройст8о эскалатора 
1 ЛП- бЕ 

Ша� стqпени-400 

Рис. 5. Цепь тяго8ая эскалатора ЛП- б Е. 

д-д 
1360 

Е-Е 
( по8ерн11то) 

1360 

ggg 

к-к 

/[ 

�!Jf:t-w / _� 

Ось 
глаl!ного 

Вала 

Рис. б. Голо8ная_ цасть .эскалатора ЛП-бЕ 
лист 

28 Эскалаторы 
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I 

���.....&"'!.-!-�. 1. Узел при8оiJных з8езiJочек 
Д-Д (уflеличено) 

jJ_ilc . .  2.- Х оВо8ая часть .. 

40000 

И-И (у8еличено} 

/ 1100 --15 450 хоД/ 
!!!. Узел gплотнения 1------'---"'.;:_2�2�0°!__ ________ --1 

А-А (у8еличено) 

!Jыxoila Вала натяжного Осноffны е  параметры 
:��--,- ycm'Potl.cm8a кон!Jейеро(} м-м 

Размеры 
скребtщ 

� ·::i ..., � � :::, � Лроuзf/оilшпель- Длижr 
(} м_м .., " i::: � ность (лри конllейера "' "'  <!><!;:, Ctropocmц наиО. 

в h � � � О, б.Jм/сек) мЗ}/ Вм 

500 200 320 160 50 
550 250 320 250 60 
800 250 320 J20 60 40 1000 J20 400 500 50 

1200 4 00 400 800 40 �. 
1030 

1940 

Б- Б (у8елцчено) 

1200 

Техническая характерисmикJ 
кон8еОероlJ 

Произ8ооительность ll мЗ/'1 · 250 
ТрС!Нспортuруемыtl ер!/З ffС!менныii. уголь 
HC!cыпttfJtl t!ec t! r;мз о,в 
Скорость xoilot!otl частu ll м/сек 0,5 
Мощность элеtrтроilt!иеателя В к/lт 40 

, Кон!Jейер скреоко8ый Лист · 
с ffысокими симметрuчными . 
скр,еоками u поiJ8ижны!'fи · 29 

- �ортами ( ящичнь.111) • 



I 
Техни ческая xaptlкmepucmuкa 

кoнlleilepa ( В= б50мм) 
ПроизбоiJительность лри транслор -

тиробонии горя'!его груза 8м3fr · 
Г р у з Огарок серного 

колчеiJана 

Насыпной 8ес груза 8 Т/мЗ t, 1 

Скорость t18ижения 
xoilo8oii. ч11сти ll м/сек О, 2 

7 
·ось кон8ейеf!.-=.а ___ _...�_ ж 

Х оi/о8ая 'lасть кон8еи. ера 
( В=б5Омм) 

JV v 
890. 

i Загружа 

скре:бко8ый о8gхцепноt1 с 8оrJяным охлажilением 
д г- "( fJ= 650мм) 

Рис.2. Кон8ейер с.lfреоко8ый 
�-1---н-Ф-Н-. оiJноцепноо. (В=200мм) 

ш 

Техническая х арактеристuка 
кон8еt1ера ( 8=2_f!О мм)_ . . '  

Произбоilительность fJ мЗ/ч . . 'о, 5 
Трtiнслортируемыil груз Ильменцто!lь11l 

Насыпной. 8ес груза 8 Т/мз 
Схорость xoi/o8oil. части !! м/сек 
Мощность зЛектроi/8игате.Ля 8 к8т 

КQt1цен.трат 2, З ·' 
о, 12 
4, 5 

В -В (рис. 2) 

rv57S ЗбО 

Осно8ные параметры 
кон8еi1еро8 с низкuмц 

скребками 

!25 90 8 
-200 125 f 19 
320 200 f 48 
500 320 2 120 
650 400 2 190 

XorJ натяжки 200мм 
Е -Е (рис.2) 

Кон8еt1еры скребко8ые Лисщ 
с н1.1зким11 скребкам11 З О 



� 

Р:с 1 ГолоОноя секц::0ск::Око0оzо конОейеро i .t;� 
с низкими скребками ( В =  2DDмм ) 72 

(см. Лист 30) А-А {уfJепичено) 

410 

Техническая характеристика конбейера 
с контурными скребками (В =32Dмм) 

ПроизбоiJительность б м3Jч 35 
Транспортируемый груз Гранулиробанная сажа 
Насыпной бес {} Т/мз 0,3 
Скорость iJ8ижения цепи О М/сек 0,25 
Мощность электродвигателя в кбт 7,0 

1615 в 2500 

1900 

Цепь тяговая вильчатая 
Тип О-1бОН; ГОСТ 12996-67 

Шарикоподuшпник 1314, 
гост 5720-51 

Рис.2. Горизонтально-наклонный конбейер с контурными скребками ( в =з2омм) 

38 

Основные параметры кoнfJeйepofJ с контурными скребками · 
IV 

Размеры короба - ' 
{} мм 

Ширина Рабо чая 
Шарикоподшипник· 
1307, гост 5720-51 

!Jысота 

НапраfJление движения цепи 

125 
200 
320 

!! 

Расположение звеньеff 
цепи при сборке 

и разборке 

Рuс.З. Цепь с контурными скребками 
KOHfJeйepa ( В=З20мм) 

90 
125' 
200 

; . , 

Про11збоiJ11тельность ( при 
скорости 0,25 М/сек) {} М3/ч 
Зернистые грузы 

б 
14 
35 

860 
183 

ПыпеlJиiJные 
грузы 

4 
g 
23 

Д-Д (gflenuчeнo) 

JIJ 

320 
410 

_,_,,,_ _ _.._ --+----<�.___,_� 1-1--���--1-��--�� 
450 

конfJейеры скребковые 
с низкими и конmtjрнымu 

скребками 

Лист 
31 



3лекm{!_оi18игатель: 
N= 20 к8т ; 

п= 75005/мuн 

1280 

BuiJ В 

Б-Б 
(xoilo8qя часть не покизuна) "" � 

' � • о о , " • 
(Колея рель�о8J : 11(Колея кат1108J 

!1 �-----"'-"-"---! � 1 �, 1 ..::; т 

1 
-г 1 l..J! ::;1 "-1 E�==1=!='====i�I �. 1 

_,___,___,__+------1--_1l 
г - г  

( 8uil на xpano8ot1 остшю!l) 
§рышка усло8но 

не пока.Jана 

Характеристика кон8еt1.ера 
Et:tкocmь ко8ща 8 л 
Скорость хоi!о8ой части 8 м/ сек 

97 
0, 23 

Дробленыli кокс · <::::. Транслор_тируемый груз 
Произ8оi!ительность кон8еt1ера (fмЗ/ч 130 � 

бЗО °"' Шаг цели 8 мм 
Наuоольшее расчетное усuлие 8 i!!lyx 
целях xoilo!lotl части кон!lейера 8 кГ 
Мощность электроi18uгателя 8 к8т 

Рис. 1. O!fщutl 8u(/ кон!Jео.ера ( в=воо мм) 

Рис. 2. Осно8ные схемы 

ко8шо8ых кон8ейероfl 

9377 

. " "  " 

"ftoн8ei1 еры кобшо8ые Лист 
32 
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--� � ,;:_ -+-<lt-t-1t--jГ-c:::, � 

a L-
40 

6000 5000 5000 

Рис. 1. Оr5щий бutl конбейера (В= ВООмм) 

Ниж11ш1 поtJоротная 
зtJe здочка----------

НапраtJляющие ши11ь1 (для кобшей) 

750 

Техническая харакп;еристика конtlей.ера 
. 

Ширина коtJша tJ мм 

Шаг цепи tJ мм 
Длина кoнtJeilepa по zоризонтали {} мм 

Высота конбейера tJ мм 

ПроизtJоiJительность в м�ч 

Скорость дtJшкения кобшей tJ М/сек 
Насыпной tJec транспортируемого 

груза {] 7/мЗ { антраиит 
кокс 

Размер кускоfJ транспортируемого груза 5 мм 
Мощность. электродtJигателя tJ кtJm 

Рис. 2. Схема лрохожiJения xoiJotJo[J 
части по трассе конбеflера 

в-в 
1380 

Кон(}ейеры ко(}шоtJые 

800 

630 

51250 
30700 

100 

0,32 

0,8 
0, 6 

до 80 
28 

лист 
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г-г ( у8еличено) 117 д -д (gDеличено) 907 

8= 800 53,5 
Цепь тяго8ия 

1 1 
1 1 
1 ! 
\ 1 

1 1 1 ! ' ; 
808 100 8 Г О- 700, ГОСТ588-бl/ 1 1 

1 I 
1 ' 

1 

550 

i ' - 650 

Б-Б 
(у8-;;;;;lено) 

1 

Llепь тяго8ия BtrГI!бJ0-700 

1008 

� Бr-� � .I1f'I. д1ц' �·-
f-- 1 1 1--1--

/ ГОСТ588 61; 

=n�!,:=t=4frrni===4���====��-�� �--����/�:E, 1 1 1"'З --4--

' ф 
. 1 ! 

' :Р  
( _J::::Jj 

� 
1 -

" "' 

� 1  l ' f � 

� � � 

i Техническая характеристика 
х odotloii. част и  (к рис. t) 
Ко 8 ш : 

ширина 8 мм 800 
ем«ость 8 л 80 

Шаг тяго8оt1· цепи 8 мм 630 
Секция xoi!o8ot1 части : 

общий Вес 8 trГ 230 
i!лина fJ мм 1 2 б0 

Колея по trаткам (1 мм 1 080 

Рис. 1. Хооо8ая часть кон8ейера 
в = воо мм 

( Лоперечttые сt/язи по осям цепи } 

Рис.З. Муrрта 
·сое!Jинительная 

Вес муrрты 0, 5/кГ 

1 1 , 1 , 1 
1 '  --t--_:----н-1-- =--t--

дl-. 
Техническая характеристика 

xoilo8otl части (к рис. 2 )  
К о 8 ш : 

ширина 8 мм 
емкость 8 л 

Шаг тяго8оu цепи 8 мм 
Секц ия xo rJo8ou частt1 ; 

800 
97 

530 
общий 8ес 8 кг 244 
i!лина 8 мм 1 250 

Колея по каткам 8 мм 1 150 
Рис. 2. Xoiloflaя часть кон8ейера ( в = 800 мм) 

(попере чные с8язи по осям к о8шеtJ ) 

1 
1 1 1 

I К-К И-И f--_1_И _____ 1з_2-=0•1�---"""-_1 
71 7т о,5 

з 

· Рис. 4 .  Валик 
Вес Валика 1, З5кГ 

Кон8еt1еры 
ко8шо8ые 

Лист 
34 

4 1  



� Ось цPnu xotloBou •шсти _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ _ _ _  кoнfJeaepq__ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _  _ 

90 

Рцс. 2. :'Устано8ка 
разгрузочного у�тройст(}а 

на :кон!Jеи ере 
{ Поперечное сечение ) 

42 

355 

] 1 ' 

!1 1 '  :::=: 
i l  

"" 
1 1  
J I  1 1 1 ' 

1 
1 
1 

Б - Б  

924 

35 
� ..... 

45 

82 

---- - --- -- ·  �---- ---+---- -----· 1086 -� --�-r---t----t----��------� �цепи xoilo8oй части 
854 

924 

790 

800 

Рис. 1. Разгрузочное ycmpoucmflo 
xoн(}etJ epa ( В =  800 мм) 

Зб5 1 7J 

Техни ческая характеристика р азгрузочного устроаст8а �:""'-� Шаг 8инта 8 мм 18 Xoil ма moчнotl гайки 8 мм гоц 
"' Угол по8орота рычаго8 65° 

З5 
· кон8еdера 

ButJ А 

8 сек 70 0,6 �" r_' Время поilьема шин 8 Верхнее положение 
k-------�02._---i- J Мощность электроiltlигателя 8 кВт 

1/исло ооорото8 электроiJОигателл 8 минуту 
Переi!ато ч.чое отношение peilyxmopa 

74 10 20,5 
620 

-.J в  
Вес разгрузочного устройст8а tl к Г  

Конбейеры кобшо!Jые л35 



/, _, .. ,·..,.; ; ' <>;)  ·-· 
с:::, � 

с:::, � 

с:::, � 

�1 � 

А-А 
iг-1--+------Г!I�-�-- ---f 

1' I J с:::, ", 
- - ___i_ _ ---- � с:::, 

1320 -- � 
160 

1850:!: 1 5 

Рис. 1. Мета1111оконстр1Jкцuя 
1Jертика11ьно20 участка 
кон1Jеt1ера ( В==ВООмм) 

Вес секциu- 852 кГ г i 

�1 

! 

1 1 5 

30 320 -

в-в 

..,., с:::,· ..,., 1-1 � "' � 

Наклаокц из текtтмита 

11 
40 

620 --- _, . • 410 

�--�-------�11�IO��------�-�=:Jjf 
1210 ==r 

Puc. з. ОпрокиоыfJатель кoнfJerlepa ( В =  воомм ) 
Вес опрокuоыlJателя - бЗ кГ 

50 
- -Г1- -1 1 1 1 1 

1 1 1 
--t_y--

Рис. 2. Кулачок 11обите11я 
Вес кулачка - б,4 кГ 

Б-Б 
(Крепление сетки) 

�5 

860 

1680 

1570 

ЕГ 1 1 
1 

"' 
°' <::: "' °' � "' <i§ § "' "'  2- � � "'  + % 

50 160 160 
580 

" 
-ф-

160 

Е.:,Е 
� 
� 

1 
1 
1 
1 1 
1 J_ _ _  

Рис. 4 .  !lo(}ume11ь 
тягоfJой цепи 

вкгп 630 - 70 ' 
гост 588-64 

Вес ло1Jителя- 100кГ 

КонtJейеры кotJшotJыe . лзgт 
43 
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1635 

Б-Б 

!б91 

загрузка 

I 

д-д 
( у 8 ел;;:;;; о) 

Шщzш<опоllш11пн11к 208 
ГОСТВЗЗВ -57 

. q-%:�----���- �---� 
/рис. t. общ и й o"'ufda,---���� / элеfJатора Техническая характеристика 

10, 2 
45 

2 730 
Jлект оо8игатель· АО41-Б 

N= 1, Ок8т; п = 930 об/мин 

132 

515 

Рис. 2. Люлька 

190 

4S 

ее -<!-""' 

"" ....., 11 ..__, 
с:, ; �· ""' 
� < 
� � 

•::; '<> 
s: 

""' '<> � 
� 

r - r  
580 

960 

/, 
(y8e�ч.e_ilo) 

Цепь Лf!_ul!ollнaя . fтулочн_о - PO/lllKo!Jaя 

290 

Лист Эле8атор люлечный 3 7  



40 1300 

6 100 33 000 

1040 

1 rv14:80 г 1336 (по еоо ilaмJ 

1500 !520 
1390 

. -1500X�.;;28f1

0

• 

А Гi  

1520 1500 7520 1470 --- - - - - - - - - - - - -
!470 

IJ0 =517, 76; 
z =  10 

JJ0 = 4 18 , 
z = B  

Б- Б 

160 t =1БО 

1202 

1336 (по ребо Вам} 

Puc. 2. Xoilo8aя 
часть кон8ей.ер 

180 

480 

���E:;:;:;;:;::�J;;:-�-�-�--�-�-�-�--�-�-�-:;;:;;:;;:;:;�;:;;::;:;:;:;:;:;:;;:;;:;::;:;;:;:;:;:t_\._jJ�;::,�����JJ=-=-=--=-=-=-=-=-=--=-=-�-=-=-�-1tJI;::;;; i;;::;:;;;:;;::;:;;;�������������;;����e�n�н�f�:�2p�p::.e_e_il_a_ч_a · t::===:�����======���ii���====���I 
Рис. 1. Общий tluo кон8еt1.ера � PeiJ!J.кmo1Z. Рм- 400 Техн и ческая х арактери стика 

Длина раз8ернутоt1 xoiJo8ot1 части (} м 
Скорость iJtJижения 8 м/ мин 
Ш а г  8 мм : 

люлек 
цепи 

Нагрузка на люльку 8 к Г 
Мощность электроi38игателя IJ к8т• 102, 72 2-в 

4 80 
160 

30 
2,0 Клиf1212.еменная neperJaчa: i = 3 

i = З 1, 5  
Ва12.иаmор C!fOf!.OCmи ..i""�""'\��.,,s.Ь;::J.t N° оо; 1 = 4 

l 2вoi 534 

Электр_о1J8игатель : 
N= 2к8т · /./ 8 -

п = 970 оо/м�н {\ он еиеры 

нестанiJар_тная 

люлечные Лист 
38 

45 



1000 

46 

6000 6000 

гп u.J 
::;, '.-

�1r �u.J 
� r·n 
�u.J 

По8012отные 
!JCmpoiicrп!Jo. 

6 750 

4350 

Пotlof!_omныe 
ycmpoiicm а 

rл u_J r�i 
u � . � "') r·n ·t::J 
uJ � 

v 
Е i гn 

1 U.J 
· J  

{П �u.J "" 
t::J 

: rл �u.J 

Рис. 1. Кон8ейер пoiJ8ecнotJ. гн - 100 Р, гост 594 6 -бб 

Е -Е 

По8о{!.оmное 
устройст8о 
з8езilочка � z= JO; t = JOO � Do == бЧЗ,б 

в - в  
1020 

б000Х 8 = 48 000 

Поi18есм1 
О//Я грузо{/ 

Сетка N °  25- J. б гост :;ззБ-50 

6000 

- --- - - -

6000 

А -А 

1 1 1 1 1 1 
1 

"" "" "" -:} 

"" "" "" � 

"" "" .<:!;) 
� 

6000 

<» JS  � §  ::;, · :С  <::, •::;, "'> ">:::, <::, :::., ::;, �  � Е:: � 
1 �  "" "') t::J 

� 

1 ""+------11 j ---1-�-"-1-
1 

· 1 1 
Натяжное 

!JCmpoiicm!Jo ( г!}узо8ое) 
6000 

.. . .  

1 
jв 

Кон!lейеры поВ!Jесные Лист 
грузонесущие 39 



Рис. 1. Xoflo8aя часть с тяго8оi1 разборной 
горячештампо8анноi1 цепью по ГОСТу 589- б4 

· Рис: З. Хо!Jо8ая часть со специальной 
тяго8о i1  а8ухшарнирной. цепью 

Рис. 5 XoiJo8aя часть с тяго8ой. с8арной 
цепью по ГОСТу 23 19 - 55 

t 

l 

Рис. 2. хо!!о8ая часть с тлго8ой разоорноU. 
холоiJноштампо.!Jанноtl цепью (рис. 8) 

_t t 
(Шаг з8ена цепu) 

df 

Цепь разборная, р а з м е р ы fJ м м Наибольшая'f Вес 
ГОСТ589 -64 1-----'--;;:..-=-т-:--"-т"-_;;__, -�---,.-��-�--1 рабочая paooчeii Высота d d ,  h 1 h 11 "' l нагр·11зка ка еткц обозначение шаг t  i/8у_та8ро8ой а .D 11 П " Р 

8 мм �Оо.�л�кц�Н--+--+--+-+---+--i---+-__,1--�---+-8-кГ_-+-_D_к_Г__, 
Р2 -во -ю,б 80 100 - 75 65 18 - 125 - tб 120 1 7  1 0 0  2, 2 

PZ-!00 -22 !00 120 !40 105 80 25 25 190 235 20 150 20 
?2-160-40 160 160 180 125 125 32 30 230 ЗОО ЗО 200 30 

250 
400 

* Нагрузка указана 8ля горизонтальных трасс кон8еt1еро8. 
. 

Для пространст8енных трасс нагрузки уменьшаются на 8елu11инl/ 
rоста8ляю�еil от натяжения цепu на !Jертикальных перегибах 

5,5 
11,5 

Рис. 4. Xoilo8aя часть со специальноt1 тяго8ой 
Вllухшарнирной цепью . 1 ----------, L: 

Б Б г l 

100 700 

r---. "- -----

Рис. 8. Разборная холо!!ноштампо8анная 
нестан!Jартная цепь : 

шаг t =  100 мм ; 
разры8ная на грузка "' 18 ооо кr ; · . . 
рекоменi!уемая на грузка ilля поiJ8есных xoн8et1epofJ 
с пространст8енной тpaccoii. гv 1000 кГ 

Рис. б. XorJo8aя часть с тяго8ым стальным 
канатом 

Кон(}еО.еры по iJ8есные 
грузонесущие 

Лист 
40 

47 
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'V 200 

..,.., ""' 

� 

Ри с. 4. Каток каретки 
на роликопоflшипниках 

Шар_икопоilшипник 205, �- гост 8338 57 

t =  !БО 

с::, «:> "" 

..,.., с::, .._ 

.,.., <>::> 

д_§у_та812. 12, 
ГОСТ82З9 -56 -.· ·- . 

;:::: � 

с:, ") 

с::, 1 "" 

..__,_-1-т--А "' д 8 ута 8 р 14 

Рис. 5. Каток кареткu 
на шар икоподшипниках 

д в !!.!!!!!..8 !!J1 'V 1о5 

Рис. 6. Каток кареmкu 
на иголь чатом подшипнике 

Шар_икопоi!шипник 304. 
ГОСТ8ЗJ8 - 5 7  

0.-, CQ .._ 
1& 

в 

Рис. 7. ��� 
Холо8ноштампо8анный 

каток каретки на 
иголь чатом поiJшипнике 

Д 8ута8р_ 12 ГОСТ82J9-5б Шaf!.uK Mf, ГОСТJ722-80 

156 

/ 

"-' 70 

� ..... с::, 1& са 
1& 

Рис. В. Каток 
каретки на 
специальном 
упд

0
ощенном 

поошипнике 

29 

Рис. З. Каретка ра­
бочая ilля нестан ­
rJартной холоilно -
штампо(Jанноtl. 
цепи, t =  !ООмм 
(Конструкция за8о!Jа имени Лихаче8а) 

43 

ф 17 

Ша ц к  Ф 12 

� � "& � '& 
/.,4.�iННl-Н+--'-1& 

Рис. 9. Ка т ок ­
поошипни.к 
(Конструкция срирмы В еоо? США) 

Кон8еii.еры поiJ8есные 
гру.зонесущие 

Лист 
4 1  



640 64-0 6 4 0  64-0 

Каq_етка холостая 

s;J ;t·-=�!fli:E�te:E=:=:=::=E�=:==;pг===='FFt���==�>"===�!:::===�f1��====�====;;:!E;�===!������==�4 
""' 

/ 

500 

са �1 � 

4 2252 

L 75х5Охб, ГОСТ8510 -57 ff!.Е'ЛЬС 
на горизонтальных 
!JЧастках ,трассы) 

Люлька с шaf1.HUf1.HOй поi!&ской 
Полезная нагрузка 25 к Г 

A L  
Рис. 2. Xoflo8aя часть (puc. 1) на 8ерf!!икальных 

участках тра ссы кoнtfeu epa 
в-в �' г. 

'\.� /� \ 

Б -Б 

104- !:. 1  

1/1100 

!/;120 

"" 
6 <::: "' ,,,. 

" <.:. <:::.> . 

""' ""' 

<:::. "' 

'-"--'--..>----------�----1�---'\, ---/ 
Рис. 4. Проqюль з8езiJочки оля 

z = !бj t = 1б0мм 

160 

цепи (рис. 1) 

160 

Рис. З. Каретка рабочая 
г-г 

L 75х5Охб, 
ГОСТ8510-57 

Рис. 5. Кронштей.н- поt38еска 
rJля крепления трассы 

на горизонтальных участках 
Кон8ейеры lлист поi18есные грузонесущие 42 



r 
1 

50 

l А 

А - А L 
А 500 

Рис. 1. При8оiJное ycmpoi1cm8o lJo 
i----�----- среilуктором КдВ -250М1 

План оля 'исполнений peiJyкmopa 1-VIII План iJля исполнениа 
реоуктора JX-Xll · 

f, 42 1,84 227 0,95 f.ZJ 7,51 1,37 0,92 
1,68 2 18 2,68 1 12 1,45 1, 79 1 63 1,09 
2,19 2,84 150 2, 13 

А02·??-Ц 1, 5 АО?-22·6 1, 1 2,88 3,73 4,бО 249 3 07 2 8 95 1393 100 445 
"" J,78 "90 б 04 2.52 3 26 4 02 1 57 2 Ч4 
� 4,78 620 7.64 з,19 ч rз 5 08 4 64 з 10 
"" б,05 7.84 9.66 OJ 5,86 з 92 

--,,---ф-№';�!,,1 � лоп�-4 п ло2_3,.6 ,,5 7,бб 995 12 2 s 12 в 1s z45 4 96 9бб 1чов 112 455 Puc. З. Схемьt • 850 11,40 13 8 8,55 - 970 1412 
лo?-Jz-4 з.о ло2-зн 2 2 11,15 14, 7 18 1 " о  - 983 1438 m 460 !Jозможного 0?·41·4 4,0 А02·4 /·б З О 14 8 19. 2 9.9 12 8 15 8 1Ч 4 9. б 1022 1516 fJ2 480 f-"A о.""'2""·4..,.2 .-:-4t-75.5.,,-+A""Ol°'""-.,-c42,--Б:.t-;4-.,0c+-:187, 713 +-_"'-"-i--+.l"'°Z5'7.2<+-i'f б'"',2"'0+-'2'°'0'-"0-1-',18'°"2"=15 f--1'-!-2 "'°2+1::;04�1.:,::15,:,=+..::132:,..i....:4-""-90 1 /j J а U МН 0 г 0 fi 0 Л 0 -

Число зуоье8 з8ез!Jочек Z 70 13 16 
Шt!г цепц t 8 м м 100 
Диt!метр i!елцтельно!l окружностц 

IJ0 8 мм 3 ез очки 643, 6 834,6 1025,7 

. билка путц- iJ8ута8р , гоств239 - 55 

Pailuyc по8орота путц R tJ мм 
Вес з8езiJоч1щ 8 кг 

12, f'I 

318 4 14 510 
49 83 125 

1250 1000 800 Допустимое окружное
8 

{7лие на з ез очке 
�����--''----'�--'�-' 

женил пути 
кон!Jейера и peilyкmopa 

Кон8еtJ.еры поd8еснь/ Лист 
грузонесущие 43 
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По оротные ycmpotJcm8a со з8езоочкоа 

........... _ R илu .блоком 

� r c _r 
"" '  

� '1!35 

':::J �"-._ t:: .... <c � "'  "' 1  
� � �� "" "" �� 

��t; " '°"' �  ' '-'"' с:, ""-'--

Е А:' С�ых yc

_

m

_

p

__,_

ou

'"'

_cm8 

<:::, "" 

� 

� 

"" \<) 

"' t:: � � .... ----": �� "' � """ ' ""' "' ""'  €: "'>  ""' "'- "" "' """' � """ "--'"' "" "--' "' '"' ""  _:: "' '--

20 

"' ,..., 
"" ""' 

З8езilочкt1 2 � 10 · t = !00 ТягоfJая цепь 
dля цепи разоорноtl ГОСТ589 -б4 

Р2- /ОО - 22, ГОСТ589 -бl/ Ооозна-ченuе Шаг 

Р2-80-!О, во 

Р2-100- 22 100 

-
Р2-Jб0- 40 160 

Р U С. 2. '-'----. ___, 

-.J L А 

1 � � <:i�i....._ l..r-1 
� ��� �'-;::; "" "" 

!О 
70 
12 

12 
12 
12 
75 
16 

16 

По8оротног ycmpoilcmf!o со зfJезiJочкой rJля цепи с шагом t�/ООм11 

З8езJО<1ка 

z Do 
10 514,9 

15 820, б 
10 643, 6  
тз 834, 6 

15 1025, 7 
20 1277, 5 

в 327, 1 
1 0  1029, 8 

13 1335, 4 

Рис. З 

Блок РаJиус 
.D путu ь R 

4 79 254-
175 

7 8 7  408 
JIB 

792 4 14 225 
984 5!0 

1238 637 
405 

955 509 285 
1273 663 

Угол по!Jорота пути 

L 

500 
7бб 
620 
786 
950 

1 168 

980 
1250 

00 180 ° 40 

]) (блок) 

Размеры 8 мм 

Вес 8 кг 
L 1  с JfJeз - Блок ilочка 

2 6 0  l;J 4 1  
158 !;20 93 95 "" 

зоо 85 � 
300 120 115 

180 
430 155 1 70 
655 245 235 

2 1 0  450 240 250 
5 1 0  ЗЗ5 1105 

l Б 

....., 

"'> 

"" <о 

А -А 
(ilля олока .D =  792 мм} 

ШщzикопоilшипнuА· 212, 
ГОСТ8ЗЗ8 --57 

в -в 

D = 792 

( по8ерн!Jто) 

040 ,gз Сз 

Б -Б 
(по8ерн!Jто) 

235' 

Кон8еuеры поrJ8есные 
грузонесущие 

' 1 /1 с::, ! � , 
1 

, __ / 
Лист 
4 4  

5 1  



52 

3400 

1390 

Натяжная четырех -
катко!Jая тележка 

Puc. 1. Натяжная станция конбей.ера 

а) 

Цепь разоорная, 
гост 589-64 

Ооозначение Шаг 

Р2 - 80 -10,6 80 

Р2- 100 -22 100 

Р2- 150-40 160 

"' ""' & 

г-г 

Балка 
пути-д{fутабр 

N° 

10 

10 

12 

12 

12 

12 

15 

16 

15 

Натяжная тележка 

Рис. 2. 

Размеры 8 мм 
звездочка Блок Радиус хоо 

пути ь натяжки z Da D А R 

10 514, 1 479 254 75 250 

16 820,б 787 408 75 250 

10 643,6 - 318 105 400 

13 834,6 792 414 105 400 

16 1025, 7 984 510 105 400 

20 1277,5 1238 637 105 400 

в 827, 1 - 405 125 бОО 

10 1029,8 965 509 125 600 

13 1335,4 1273 563 ' 125 600 

А -А 

� "" � Q 

::g 

20 50 

Б - Б  

� § о "" � 

� 

Рис. 2. 

35 

в �  

Тележка натяжного устройстба грузобого 
fJeil.cтбuя iJля конtJеО.ера с цепью t =100мм 

II 

400 
(xoil натяжки) 

Переключатель 
конечный,тип ВК -21� 

в-в 
140 

Болт регулиробочный 
, .  
1 Конбейеры подбесные \ - грузонесущие 

Лист � 
45 1 



с::, � 

195 IA 
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Рис. 1. Стык разiJ8и,>кной iJля натяжных устройст8 

П!J.те8ой. бесконтакт­
ный. переключатель 
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Рис. 4 .  
Ло8итель 
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(конструкция qюрмы и� " 'РА ТА '; Италия) , 
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тактныи пере -
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'----------�; Рис. 2. Ло 8итель на поrJнимающеiiся 
!Jem8u кон8еt1ера ( опытная конструкция) 

л-л 

Рис. З. Ло8итель на ст;r;кающеiiся 
tJemtJu кон!Jеиера · 

(опытная конструкция) Кон8ейеры по!J/Jесные Лист 
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Рис. 1. Под8еска iJ8ухполочная 
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Puc. 5. ПoiJIJecкa uз уголко8ого 
проqJиля iJля кр_епления 

пути кон8еиера 
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А -А (у8ел1J11ено) 
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Рис. 2. Колонны Г- образная и Т-:_ооразная 
аля крепления пути кон8еuера 
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Ри.с. З. Конструкция, 
. поililержи8ающая 

по8оротное устройст8а 
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Рис. 4. Колонна П- образная 
iJля крепления путей кон8ейера1 

�' "к <;m?.;======='=r-��=======�I[ Размеры 8 мм (рис. 8) 
f:1. 

Ри с. б. Крепление 
трассы на тягах 

40 

700 
Железобетонная 

lfOЛOHHa 

Стяжные 
болты 

Ф 7б 

Рис. 7. Крепление трассы 
к строительной колонне 

на кронштейне 

N. 
J N° ,7 ь Уголок , 1 В8ута8ра , гос т  гост 82 39-56 

� 12 92 40Х 40 Х 4  
34 ГОСТ8509!.57 

14 92 бJХ 40Х5, 
З9 ГОСТ8510-57 

16 !Зб 6JX40X5, 
43 ГОСТ85tо-57 

Рис. 8. Контршины на Вертикальных 
пере,гибах (богнутых) пути 

3225 

Рис. 9. Крепление трассы 
на Вертикальном 

перегибе 

2 400 

к-к 

Кон!Jейеры по88есные Лист 
грузонесущие 4 7 
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Техни ческая характеристика 

Допустимое тяго8ое усилие нои5. !J кr 4 00 
Грузопоi/ьемность каретки (/ к Г 30 
Вес секции цепи ilлиной 640 мм 8 кГ J, O 
Раi!иусы по8орото8 наим. 8 мм : 

горизонтальных на з8езi/очке R1 2 60 
на шинах R1 600 

8ертикальных на з8ез8очке R2 320 
на шинах R2 600 

Е - Е  
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52 15 

Б -ь 
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80200. 

Рис. З. /lепь (рис. 1) на 8ертикальных 
( 8ыпуклых) перегибах трассы 

-"" 
-:з- <t "' <::5' +- -Рис. 1 Пластинчатая . 

iJ/Jухшарнирная цепь 
легкого пооОесного 

пространстОенного кон8ейера 

Рис. 4. Проrриль 
з!Jездочки оля цепи (рис. 1) Рис. 5. Сечение пути конfJейера 

с цепью (puc. tJ на горизонтальных 
прямолинейных участках 

"'" 
ГОСТ7242-54. 

1 
---+ Ф10Сп 

r,1530 

180 

Рис. б. Сечение пути кон8ей.ера 
на 8ертикальных Перегибах 

трассы 

КонtJейеры по88есные Лист 
грузонесущие 1+ 8  
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Рис. 1. 
ЛоiJ8еска iJ8ухполочная 

iJля оilносторонней 
погрузки и разгрузки 

Рис. 2. 
ПоiJ8еска iJ8ухполочная 

iJля iJ8усторонней 
погрузки и разгрузки 

Лне8матический 
ц илцнilр . 1 

. Puc. 13. 

1 li 1 

ПоiJ8еска р ешетчатая опрокиrJная ilля аlJтоматич.еской р азгруз,,.щ . 

Рис. 4. 
ЛоiJбеска четырехгнезi!оtlая 

iJfJусторонняя iJля круглых 
Рис. З изоелшJ 

Рис. 5 
ПoiJtJecкa опрокиiJная 

с поiJьемным gычажным 
устрой ст8ом ilля 

погрузкu и разгрузки 

Рис. б. 
ПoiJ[fecкa 

четырехкрюко8ая 
iJ8!Jсторонняя 

1j Рас. 7. 
ПоiJ8еска оdнокрюко!Jая 

оiJн0.сторонняя ЛоВ/Jеска оВнополочная 
iJля легких литейных rрорм 

Рис. В. 
ЛoiJIJecкa оilносторонняя 

iJля а/Jтокамер 

:- �:/Ei Поilьемное i;cmp0ti -lcm80 Вля розгружи оа Вьи 

Рис. 14 . ПоiJ8еска грей_rрерного типа 
iJля а[fтоматическои разгрузки. 
поiJъемным устройст!Jом ( рис.З) 

Рис. !О. 
По!J8еска клеще8ая 

ilля отли8ок и по1108ок 

а) Раоочее положени.е 
поiJ8ескц 

Рис. 15. 

Рис. 11. 
ПoiJ!Jecкa гребенчатая 

ilля а8томатической 
загр1;зки 

ilля а/Jтоколес 

Рис. 12. 
ПoiltJecкa 

rlля а!Jтоматического 
поборота изilелий 

на кон!Jеuере 

Рис. 16. 
ЛоiJ8еска ящu чная опрокшJная 

flля а!Jтоматической разгрузки 
ПoiJIJecкa рычажная 

iJлЯ а8томатическоli разгрузки 
Кон(}еtJеры поtl8есные Лист 

грузонес!Jш,ие 49 



Техни ческая харакrперцстцка 
кон{}еt1.еро8 сцстемы 

СтQелочная пeQeilaчu 
сцнхронноя с механизмом 
отбора мощности (см.лцст 54) 

l(oн8eiiep №8 

! 

11-11 
(узел xo1Jo8o-;;-;;;;;l/ кон8еiiеро8) /Шаг кареток 64.О 

ш11г хом то8 1000 

. Ко етко см.лист 52} 

Тяго8ый п ть 

А аf!.есоноситель 
( см.лцст 5 7) 

Пр име чания 
f. Стрелками показано нrтра8ле­

ние il8ижения xoilo8oil части 
кон8ейеро 

2. У знока � циrрра покf!зы8оет 
Высоту 8 м от уро8ня пола 

цеха 

/ 

Лист 

50 
57 



Рис. 1 .  Хоообая часть с т ележкой 
грузопо!Jъемностью sooкr ( фирма кинг,  Англия ) 

100 

160 

Рис. 5. ХодоtJая часть с тележкой. 
грузоподъемностью 32 к r 

(Цепь оОух шарнирная Д- 160) 

58 

Рис.9. Ходобая часть с телеЖkой. 
грузоподъемность/о 2ООкГ (ГДР). 

125 
205 

54 

(Хо нут не показан>, . 
811(203) 

_L_Lf='====(tFФ=Q��5'===U Ри.с.З. Хоообая часть с тележкой грузопооъемностью 
Рис. 2. Хоообая часть с тележкой. 500кГ (по типу фирмы Beor5, США ) 

zрузопо!Jъемностью 45к r 
Цепь fJбухшарни.рная (фирма Ки.нг, Анг11и.я) А -А 

80(100; А �-_с.=."-=='----? 

100 

122 

40 
705 

135 

Рис. б. ХодоtJая часть с тележкой. грузоподъемностью 125 кг , 
(Тележка расположена 6нутри гнутого корытноzо Профи.ля) 

� зоо 

184 266 

Puc. 10. XotJoOaя часть с тележкой 
грузоподъемностью 500 к Г 

(Те//ежк_а раСПО(!ОЖеНа бнутрu шбеллероfJ)  Рис. 11. ХоfJобая часть с тележкой 
грузоподъемностью SООкГ 

( Тележка расположена над шбеллерами. ) 

640 

Рис.4. Хо!Jо(}ая часть с тележкой 
грузопо!Jъемностью 1250кГ 

Puc.7. ХодоfJая чаwь 
��'ь::..�-- с тележкой. грузо ­

подъемностью 80 кг 
11 сд.моотцепами 

(конбейер - ск1юо) 

Ролик рычага пep8oit тележх11 
Оснобные параметры ти.побых конструкций 

по!JОесных толкающих 1<он(}ейероtJ 

Грузоподъем-
ность тележки IJ 
кГ 

32 
125 
500 

1250 

Uепь Пределы 
скорости 

Шаг Разры{Jное дбижения 
Тип,  з/Jена усилие тележки 

гост {j {j {j мм кГ '"'/мин 
Ддухшарнир- 160 4000 0,75- 23,6 ная,Д-160 

80 10600 0,6 -23,б 100 22000 
Разборная, 100 22000 0,6 - 19 589 - 64 160 40000 

160 40000 (J,б-9,5 

конtJей.еры поtНJесные 
толкающие 

Пgимеры конструкций. 
хооовоа части и путей 

Вес 1м zори-
зонтальноzо 
участка cpeif-

ней части 
кон/Jейера1нс 
омееJВ кГ 

25 
40 

75 85 
125 

/lucm 
51 



Рис. 1. Xoilo8aя часть 
кон8ейера с тележкой. 
грузопооъемностью 500кГ. 

а-а 

• . 

23 

РоЛl/1( упрабленuя оатчикамu 

33 
16 5 

--+-=---.- Puc. 2. XoiJo8aя часть кoн!JetJepa с тележкоtJ 
грузопоВъемностью 125к(!и. ооресоносителем 

176 

с горизонтольным располож�нием 1- 4 00 -600 (шаг мреmО!() 

� кла8ишеи 0 

Ш8eл!J!!p_J_f!,_ ГОСТ3?4О-5б 
ст.з, госгsзs- 53· 

г-г 

135 

ВшJ Е 

59 



Рис. 1. Стрелка пра8ая с электрома гнитным 
при8оiJом ilля fJыOoiJa тележю1 грузо- _ 
поiJъемностью 500 кг ·--· --- · -- · --- . --- ·---·--

- ·  -1--��,.------·�floгo пути --���=====:::::'� ___ --1'---
�- Rзcs----·--·-.._ 

Б-Б 
М20 

Ось 

электромагнита 

60 

11-11 К-1\ 

- - - -- - - -------------

50 4 00 
Нопро8ленце iJ8шкения 

460 

Рис. 2. Стрелка пра8ая с электромагнитным Пf!..ибоВом 
ilля 8ы{}ооа тележки грузопоiJъемностью 125кГ по 

!JKЛOHllOM!J y 11acтf(!J 

L 
к 

660 

_j/\ 

...Jн 
КонlJейеры поiJ8есные Лист 
толкающие. стрелки 53 
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Напра8ленис 
В!lижения 
тележки 

8 

JO 

"" ·� "' "" � >: "' >:: 
:::. , t:: 1 � 

45 

200 
20 

Напр_а8ленце 
l!dиженця 

цепи кoнlJeiLepa 

Рис. 1.д атчик тележки 
98 

Рис. 2. датчик Г- Г толкателя КПТ-500 
КПТ-500 j 

бО 135 

Напр_а!!ленце J811жен11я· 
тележки 

3она 8ыключения 

Зона 8клiочения 

Ось {/ат1111ка 
тележки 

Напра8ление iJIJuжeнuя 2о�Г 

1 Puc.4. датчик � Рuс.5.Датчик 
1 тележки КПТ-725u __ ��3' толкателя КПТ-!25 

500тiп бОО тiп 

60 
200 

Рис. 3. Датчик с8обоilного толкателя 

� Л Эл:�:м���: 
98 

122 МНС-5100Е �--+--�...:::.. 

6 

1 Ч ООтах 

ОстаноtJ 

1400max 

Остано8 8xoilнot1 
(на ч11льнь11i) Рис. В. Осmано8 турникетныt1. КПТ- 125 · 

BurJ к BuiJ л 
240 

Рис. 7. Остано8 многопозици онныt1. f(ПТ- 125 
62 

Гf!!J.ЗО!lой пу_ть 
!fон8еt1ерц 

Б -Б 

Buil В 

Рис. 5. Дaml/uк с8оооilного 
толкателя КПТ - !25 

Кон8еt1еры поil8есные 
толкающие 

дат чик и и остано8ы 
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:• : �  1 . 1 !'' !  1 1 1 1 
j. 1 . 1 1 1 1 1 1 

Рис. 1. А iJресоноситель 
tlертикальный, штыf!.е8ой lli 
сч и т ы8ающее уст potl ст8 о г------\---'.dЬ-L-+---'-='--,.--1 

Напра!Jление 
о8ижения 

�===�c=�LL��E��o__:::=:�:;r:=:zzzz� ,\__ _ _ _ [ "" 290 
Рис. З. Схема тележек 

с самоотцепами 
(tрирма ВЕББ , США} 

[Jui/ Л (на считы!lающее !JCmpoйcmllo) 

Узел Jl 

Рис. 2 . Аilресоноситель u 8ерти ­
кальное кла8ишное считы!Jающее 

устройст8о на кон8еtl.ер_е · 
грузопоilъемностью 500 кГ 

� � -!.-<�++'111- t:: 
"" ">.J-o<----+.-J��� � � 

( см. лист 50) 
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Напрадление 
д{}ижеiшя 

Д L-

Рама тележки' ' 

Puc. 3 .  Механизм сцепления 
тележки с целью конбейера 

Б-Б 
1 

, 
Р.2000 

Тележка 204600 
R2000 

�-нн-с1<----- ----- -+---- ___ ....,__ ------- ------ ------.==;;==:=:=:=i=;;;;;,:J�>-----Дy------- ----!+- -----
ПриfJооное устрайстtJо Тележка Д '-

Рис. 1. Оощuй t5uo кондейера Техническая характеристика 
'(::,<:;,<:;, '<;.'\; 

2000 

1200(!Jo холостой каретки) 

{до следующей. fJetJyщeй 
каретки) 

Е-Е 

Длина (разfJернутая) трассы fJ м �563 Скорость дfJuжения tJ 11/мин 4,5; б,О; 9,а 
Числа тележек шт. · 47 Шаг тележек tJ мм 12000 
Вес груженой тележки fJ кГ 200 Редуктор специальный i=1,5 

"�'' ''"'"''''1'"� C:S']' ,,,,,,,,,,,э 
-- - - - ----------105 95 :.:::��·� ���Jo;/ :� ;;::o�0��:·���iu"�}���J;���i:��-:;�;:.-��o�:J���-;;i.:�f:�{-�.\ 

Редуктор P/1500-I-2 ц; i =48,57 
. Ось тяzоfJой цепи 

�"""""""'�=;=-==F=w-=\=""'l"=;г===ft. I 

1000 

R1000 

"" "" "" � 
1000 

РоликоfJая 
оатарея · Техническая 

характеристика 
nputJooa 

Скорость дбижеl(ия бе­
дущей. кулачко!Jой. цепи 
13 М/мин: Ч,5; б ;  9 

R1000 
Натяжное устройстfJо Мощность электро­

ддигатепя tJ кtJт: 

2,5; 3,0; 3,5 Положение механизма r-++г--+ 
при абарийном отклю-

чении тележки 

Колесо тележки Д-Д 
( рис !/ )  

Ведущая цепь привода с кулачками 

/1еханизм сцепления телеЖкit с цепью (рис. J) 

Рис.2. Прuбодное ycmpoйcm!Jo 
гори.зонтальное с кулачко{}ой 

(}едущей. цепью 

Шаг fJe!Jyщeй цепи 
в мм t = 98. 

136 
7Z ЗZ 

Рис. 5. Каретка холостая 

лист 
Puc; 4 .  Тележка для транспортuробанuя катушек · 

Коноейер цепной грузоде­
дущ11й с распо11ожением 

ходоdой части под полом 59 



50 

А -А 
· ( уделичено) 

640 

560 

370 

350 

640 

Б 

160 .. 

800 
( х oiJ парщн!l) 

1235 

2150 

Цилиндр поiJъема 
/ 

Рама подtJижная. 
fJepxнee положение 

Рис. З. Цилиндр тормозной 

240 

Длина подбижной раны,23700 

Рис.1. оощий виа конвейера 

Б - Б  

340 

Puc.4. 
Схема разбодкu 

бозiJуха 

2550 

600 ЦилинiJр переiJfJижения / 

Цилиндр 
перемещения 

ВозiJушliый кран З/ц" аля 
цилиндра перемещения 

L = 280 (ход ПОРШНЯ} 80 

189 
430 

483 go 
� 817 

Puc.2. Цилинtlр поtlъема 

Техническая характеристика 
конвейера 

Длина б мм 24520 
Ширина подlJижной рамы 8 мм 520 
Ширина неподбижной рамы б мм 710 
Нагрузка расчетная погонная tJ ку,,, 800 
Скорость переддижения наибольшая 8 "!мин 5 
Время цикла д сек. 45 
Рабочее дабление IJoзfJyxa О к!Jс112 4 
Ход (шаг) кондейера б нм 800 
Диамеtпр ципиндрод б мм 250 
Ход цилиндрод подъема 8 мм 280 
Ход цилшlдра перемещения 8 NM 800 

КонtJей.ер шагающий Лист 
бО 
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�· ' 

# $  у ::f � $1' 1---�--т---'-"'-"-''-------4-'Тележк11 че eiJ ются с тягами пс• схеме 

15950 

--�"-'"-'-< Тележка (рис. 1} Тяг11 (р11с. б} ис. 5) 

-"-=�;zf;_;:/$�==��===;;�����::ш=лo::::::::h:l�::��L:::Jm���C::,:oo:o:::::::;j��;з:===��/1; 

�1 -з --� . ! 8 . 68 8 
- --- �- - � 
. ' 

JVO тяги 
А 
с 

Тя�3 кр!!.глоt1 стали Ф 12 
5--Б 

Размеры 8 мм' ( рис. б} 
VП! !Х Х Х l Xll Х/11 

9600 9500 9400 9300 1070 9200 9100 9000 8900 8800 860. 840 8200 

4852 4802 4752 4702 540. 4652 4602 4552 4502 4452 4352 425 4 152 

' 1 ' 11 L_.ll 
Puc.8. Станина кон8вtlера 

"I������fP,i_mr-:CJ=)-_!:Б�L=x�apaкmepucmuкn конОеii.ера 4: длина кон8еiiера 8 м 159,5 
Скорость кон8еiiера 9 м/мин 820 
!(оли>1ест80 поз111щй f:; 
Шаг позиций - переменныil 

(см. схему) _ _ _ _ _ _  Koн8etiep пульсирующего 
tJetJcmtJия 

Мощность электроil8и -+ гателя 8кlfm 

M!f.t/l!!?.!L_ 
уро8нительная 

Puc.J. При8о8ное 
ycmpotlcm8o 

конОеtlера 
г+.т-��-;:;:;�����-т,о 

Кон8ейер 
штанго!Jый 

Лист 
6 1  



О сно8ные сх е мы кон8еuеро8 
-с. ПpufJoiJнoe устройстбо :)-r l ( _ _ _  · _ _

_

_ J 
�-----------� - ·sd----------------�' 

Типы Платформ станiJартных конбей.ероfJ 
Исполнение 1 Исполнение 11 

Натяжное устройстбо 

Исполнение 1/1 С плоской плитой С ролuко!Jым настилом С откиilнымu плитами 
в в в 

Рис. 3. 
Размеры в м!1 Рис 3 

Размеры Вьrсота х oJoffoй чаL·ти ь Каток Для исполнения !J Для Ш!ПОП-
платФщ;м Н, da� UС.'101/нfнuй !база Тягобая цепь нения Ш е т плат- па ГОСТу 588 - 64 в L ! l! ш формыi D а с L d t т к 
500 800 182 242 197 320 1000 500 120 45 Вх'П500 - 30 370 290 55 105 395 335 
650 1000 216 286 236 400 1260 630 140 54 ВКП6ЗО - 50 485 360 75 130 495 Ч25 

800 1000 258 286 - 4'00 1260 630 140 54 ВКП630 - 50 485 360 75 130 . 
800 1250 258 340 - 500 1600 800 170 65 вкпвоо - 50 622 450 75 160 - -
1000 1600 320 468 - 650 2000 1000 210 80 ВКПIООО- 70 800 500 !05 160 

1250 1600 - 475 - 650 2000 1000 210 80 ВКПIООО - �0 800 500 105 160 

1250 2000 - 520 - 800 2500 1250 260 100 В!(П lООО - 70 !ООО 650 105 160 

в, т r 

L 

Рис.2. Оt5щш1 {}ufJ конбеtlера НапраtJление iJбижения 

в - в 
в _!!!!nрабление iJtJижения 

УроtJень пола 

Q "' � . о � с ( о с с о 
ОсноtJные параметры кoнtJeйepotJ по ГОСТу 5938 - 51 о 

Размеры 
платформ 

б мм 

'шири- Длина 
на В 

-

500 

650 

1 

800 

. -
1000 · -· . ' 

1250 ·-
L 

650 
800 
1000 

800 

1000 

1250 

1000 

1250 

1600 

1250 . 

1600 

2000 

· 1500 -

2000 ' 

2500 

� z  ·::, 1 z :t) ci5  � 
� ·1Р  "' "' ""' � c:: Ct::: :::J t: "" � � � "" �� t: � '"- � g_ а 

800 1250 
1000 1250 
1300 1000 

1000 1250 
1600 

1300 1000 
1260 1600 
1640 1250 

1260 1600 
?ООО 

1640 1250 
1600 2000 
2060 1600 

1600 2000 
2500 

2060 1600 
2000 2500 
2600 2000 

''ШОО 2500 
3200 

2600 2000 
2500 3200 
3260 2500 

Шаг 
тягоtJых 

иепей 
tJ мм 

400 
500 

400 и 250 
500 
500 

400 и 250 
530 

500 1i 32{; 
630 
630 

500 и 320 
800 

630 и 400 
800 
800 

630 и 400 
1000 

800 и 500 
1000 
1000 

800 и 500 
1250 

1000 и 630 

Наиifольшая 
. полезная 

нагрузка на 
платформу (} кГ 

500 

500 
1000 

. 500 
1000 
1000 
1000 
2000 
1000 
2000 
2000 
2000 
4000 
2000 
4000 
4000 
4000 
8000 
4000 
8000 
8000 

НапраfJпение (J{}uжения -

Рис 4. А бтоматическая разгрузка 
платформ с откидными 

плитами (исполнение !П) 
КонfJей.еры тележечные 

горизонтально-замкнl)mые 
а11я литейных форм 

llu.cm 
62 

69 



Тележю1 
с круглым 
оmберстцем 

250 

Характерuстикd xotJo8oi1 
Размеры ллотtрормы 6 мм : 

ширцно 

части 
олцно 

500 800 
шаг !ООО 

Роuцус пoбopomtl Rmin 8 мм t ооо 
Длцно сеffцци целц /! мм 1 00.О 
Ноиоольшоя ноер1рко ни ллитrрорму IJ кГ 500 

Шорикопо!Jшцп­нuк J04 , 
гост вззв -57 

Релос Р11, 
ГОСТ6J68- 52 

0,5 Зб 

ШUПНЦ!( 7Jf0, 
rостззз-59 

1 45 1 
Puc. I/.. Каток тележкu на 

шарикопоошипниках 
70 

�too 64 

Puc. 5. каток тележки на 
роликопоошипникох 

10 

PL'C. б. Тележка xoilo!Joii части с оflальным от8ерстием 

Ч90 

320 

5-Б 

f' 
Рис. 7. Тележка xoiJotloii части скр!Jг ­

лым отfJерстием 

67 

"' li!i 024 "' ��������VJ!tf:i&=----:-1� 1 � Рис.В. Шарнир тя гotfoil цепu � 1 . поо платсрормани 

Puc. 2.Xooollaя часть 
в=5оомм, L= воомм 

�-+-�__JL_.�1 --1. б7 
' 

1 297 \ 
кoнt!eilepa с платq;о[!МОd 
и omкurJнotl плитоt1 

32 
28 !: 2  

134 !: 2  

1;50 J90 

/ 

Koнffet1epы тележеlf ные лист 
горизонтальн_о-замкн.!!mьtе бJ­ilля литеаных q.юрм 



90 о: 
200 � 

Q 

·:� 
j 

А. Г 

::. tc::i.t--+=��� :Q � 
!? 
:о: 860 

4 800 
.напра8лен1Jе 1!81Jжения f(Oн8etlepa 

1512 200 
360 (Хо� натяжки) 

1 100 

!00 

::о: 

·�� . . .. 
'.О: " 

'.6: 
:'::  
)/. 
k ::.:и 
:.о,. 

А -А 
4 4  29 

z= б!/ ; т�!б 

-9: 
;:� "' 
:о,: "" ::'6 "'1 "" 
а· 

"-. '<:> 
:.о 
:о: ""' 
::о ·.· .. 
:о;· ·::о .'{ :-а о 1250 290 

21;5:0.i-----.::"'-"---�+------
4 2

-
0
-
0

-__,UJL(J__ _________ -J Техничесщzя хара ктеристшщ \ 0 npu!Joi!a 1850 700 но 
4 690 Тяго8ое усилие на ut5. 8 к Г 2 500 

е-----'-'"'-"---:::===----+--�'---!,_ 

748 
Ва цант ско ости N°O (!Jариация 1 :  L1 ) 

tsss:1:���Ь-Ь.J.L..i Рис. 1. Прц8оilное ycmpotJ.cm8o ffoн!Jeйepa 
Рол1JкопоrJшипник З 522, гост 5721-57 

Скорость 8 м/мин: 2,Jб; 4,75; 9,5 
Мощность злектро(18uга - ·.0 : :. � • . о: . .О :о: : 

теля 8 к8т 8 ШС!г кулаки/! цепи 8 мм 648 

Б -Б 
( у8еличено) 

1 
80 22 

58 

в -в 
( у!Jеличено } 

'l5 1ЗО 

350 

105 156 

Рис. 4 .  Вал гла8ныtJ. при8о!Jной 
2 10 

1211 5 J . ]2 

Рис.5. Вал промежуточный при!Jо!Jного устройст8а . 
12 Рис. 2. Цепь при8оi!а с ffулаками 

Кон!Jейеры тележечные Лист 
горизонтально-замкнутые 64 

dля литейных rрорм 
71 



Натяжное 
ycmpotlcm8o 

Напра8ление " 
iJf/ижения 

750 

1500 1500 �-.....;.;;.=-:::...__,�_--:..:::..::.;::..__-� техническая характеристика 

Напра8ление rJ8ижения 

--

Размеры платq:;ормы 8 мм : 
ширина 
rJлина (полезная) 
шаг 

Скорость IJ8ижмия кон8ейера 8 м/мин 
Нагружа (полезная) на oilнy платrрорму 
PaiJиyc по!Jорота xotlo8oli. части 8 мм 
Jлектроо8игатель : 

обозначение · 
число оборото8 8 минуту 
мощность 8 х8т . 

(2.(...,. Шщz_uкопоilшипник 206 
ГОСТВJЗВ.-57 
С) С) '  "" 

А Об2 - б  980 
•7 

4 23 

--
--

""> / 

Рис. 2. Секция хо8о8ой часта кoн8eiiepq со сплошным настилом -

"-' 822 

в =воо 

1 
1 -

с::, " ,__ 
520 � 

Роликопоошип­
нuк 7310, 

ГОСТJЗЗ -55 

Рис. З. 
Тележка xoiJo8otl 
частц 

Кон8ейер т ележечный _  Лист горизонтально -замкнутыи 
со сплошным настилом 65 t .__ ___ ...., __ ,.,,, __ _ ..,,._ .,,., _ _  �_ .... _ __,.. ____ .;.o__-------·-··-- ----------------_,..--�------.,.,,....,---.-��-��__Jl...-.,...,...,..__,,,, ___ �--�----1..-=--=-_J 

12 



1200 (шаг тележек) 

--- ---.... - - --

L А Рис. 1. Общий 8ш3 кон8ейера 
1 

Onof!.ы олл qстано8кц 
iiЗделия нс1,те11.ежне i 1 1 ,___85_. _ _, 

' - � - - -[ 1 
Техн.ическия 

характер11ст11кf1. 
кон8еi1ера � 

/ 

.I 
170 1 ---�-+---� ... 1 1 Длина кон8еt1ера 8 мм Н 600 

Чцсло рабочих' мест 15 
r---+-т--�---++-�---+-��--++-----++---i скорость кон8еt1 ера 

8 M/MilH 
Haгp!fJKtz на тележк.!J 

1Ь��;;:;:!;:;:;;;::;7?�.,,.,-.,.-rC:li�.ь._ _ ___.c.==!==F=t=::::!i.--i . ·  
Q кг 

-- - - - - г - - - - �  ( 1 1 \ 1 , , 1 ,1 1 1 1 1 - �  '- - 1 
\._.,., - - - ......... . !..... 

300 / ,.,. �  i '  i i--�--1--r---�__,.�__,�/-----н l 

/ 1 \ 1 / 
1 1 t--:---1 1-----J 
1 1 

11 / 1 600 

- , ­\ L_ ' 
500 колея � З8езilочм z=B; 
t = 100 ОЛЯ р_озоо ной 
цепи 

200 

_ _}у_бчатая переiJача · t =  ч ;  Z, - 1,7; Z2 -:- бB; m = !O 

Peil!Jкmop РМ - 250; i= 48,57 �'+--=='--"""'"'---+�:-:--с-Т-Н----+' 

140 

}уочотое колесо 
z = б8 ; m=10 

140 

Рис. 2. Тележка кон8вt1ера плат о мой Рис. З. При8оrJной 8ал кон8еiiера 

Тележка 

Рис. 4. ·  
Натяжнве ycmл8oqcmfJo 
кон eu�pa 
BulJ Д 

Кон etJ.ep тележечныа 
fJертикально-замкнутыа 

с опрокиilы8ающимися 
тележками 

Лист 

66 
73 



(::, "" 

Q: 
Q ""' "' " С> 
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1 1 1 1 

Рис. 3. Тележка кон8еt1ера с по8оротноii платсрормоt1 . Нагрузка 250кГ 
74 

1092 

Рис. 5. Цепь тяго8ая тип В, __JД 
ЛоrJьемные Г-Г (ОСТ58В -б4 

учС!сmки рельсо8 325 
32 800 

!/-50 

� Г'--
Рис. 4. Х8осто8ая часть кон8ей ера 

-· 

·�. 

11/-80 

775 �2 (Колея 
800 

Koн!Jet1ep тележечный л. 
8ертикально-замк.нутый 11ст 
с неопрокиiJы8ающимися б 7 тележками 



�� �г 1 �  ; 1 � 

в, 
{} мм 

100 
125 

160 

200 
250 

320 
чао 

.элеtJаторы оыстрохоfJные с расстабленнымu 
ко(}шами и центроrJежно - гра(}umационной разгрузкой 

ЗлеfJаторы, тип !lГи //11 

tк v, 0°01 fJ М3/ч 
Лента Тип кобша Do 

{} мм {} М!сек г м {} мм 81 п 
{} мм (} шт. 

200 0,8 2,8 1, 3 250 . 125 3 
1 320 1,0 4,4 2,2 320 150 3 

320 1,25 8,6 Ч,7 400 200 4 
400 1,25 13, 5 7,7 чоо 250 4 
400 1, 25 21,0 15,0 500 300 5 
500 1,25 35,0 21,0 500 400 4 
500 1,б 70,0 48,О 630 500 5 Кобш ZlllJOOкua • .  mип Г 

н Do 
{} мм б мм 

250 
320 
400 

35, 0  400 
500 
500 
630 

' 

Эле8аторы, тип ЦГи Цt1 
Цепь � - -� 

пластинчатая сfJарная" 

t п1 t П1 
'(} мм {} шт в мм tJ шm. 

50 - -
80 - -
80 1 36 >---
100 44 
100 44 2 

125 2 56 >---125 56 

Н fJ м  

Цепь 
1 1 "' 1 "' "' "'  "' "'  "' "' Е; .g "' с: § §' " "' .... ) -� --
40,0 

25,0 

KolJш мелкий, тип f1 v�x Е:з �� ll _ _ _  3' _ _  _J 
Вк- Ширина кобша tк- Шаг кобша 

Условные обозначения 
п - Число прокладок ленты Н - Наибольшая высота элебатора г j ·� 

Р11с. 1. Тuпы ЛГ и ЛМ Рис. 2. Типы ЦГ и цм Puc. з.  тип ло Рис. 4. Тип ЦО Рис.5. Тип ЦГТ Рис. 6. тип ЦС V - Скорость Q - ПроизВоiJительность D0 -Диаметр оараоана 

D0- Диаметр начальной окружности 
зfJездочки или iluaнemp 
блоха (нрнинальмыq) 

Вх 

(} мм 

160 

200 

250 

320 

400 

500 

550 

800 

!ООО 

ЭлеtJаторы тихохоtJные с граtJитационной разгр!)зкой 
Тип ЦГТ (с расстаfJленными коfJшамu) -

t� v r)''"> Da 
{} мм 7J М/сек fJ м:Уч {} мм 

�х 
500 0,5 14,5 630 

500 0,5 23,0 630 

630 0,63 44,0 800 

630 0,53 54,0 800 

800 0,63 85, 0 1000 

800 0,63 125,0 1000 

Цепь Н б м 
пластин- сбарная чатая " "' "' П1 Цепь 

t б мм 

Вк 1 1 1 1 ' L _ _ _ _ _ ____ J 
125 55 
125 56 

160 54 

150 72 

200 84 

200 84 

{j шт. пластин- "*"1 
чатая сfJарная . Кобш глgt501шй , 

muп r "> 

2 45,0 25,0 

.. 

1 tк v 1 о° ") 

fJ М/сек (} м3;ч {} мм 

150 0,4 6,2 
200 0, 5 12,5 

200 0,5 20,0 

250 0,63 35,0 

320 0,63 56,0 

400 0,63 93,0 

Тип /10 и ЦО (с сомкнуmь!Ми кобшамu) 
!lенточный, тип /10 

Do 81 п н 
{} мм {} мм б шт (} м 

400 200 4 

500 250 5 

500 300 5 20, 0 
630 400 5 

630 500 5 

- - - -

Da 
б мм 

400 

500 

500 

630 

800 

1000 

Цепной, тип ЦО 
Цепь 

пластинчатая 
t 

{} мм 
160 

200 

200 - -- -- . 
250 

320 

400 

П1 

1 

2 

н 
8 11 

4 0, О  

� § KofJш остроgгольныо. с 6орто0ыми. 
х напраОляющими , тип О 

--
81 - Ширина ленты 

Тип ЦС (с сомкнутыми коtJшамu) 

tк v 
8 мм fJ М!сек 

� J'--% " 

r �'·'; � '\� ' 

250 0,5 

320 0,5 

400 0,5 

500 . 0, 5  

530 0,5 

630 0,5 

о•>) Do Цепь н (пластинчатая) 
(} М3/ч {} мм t 

{} мм 
Пt {} м .  {} шт 

10°1 Вк ный ,с r5opmo-��к
о
вш.скруглен-� i �"f-::��=.:=.:: бw;,�;�П::u� 

тип с 
46,0 500 125 
80, 0  630 160 

128,0 800 200 2 40,О 
215,0 1000 250 

340,0 1000 320 

425,J 1250 320 

t - Шаг цепи 
п1- Крличест8о цепей 

•J Шаг и тип коfJша злебаторо(} цг'т fJ заfJисш"1стu 
ат с!Jойств транспортир!Jемого материала могут 
ОьtтЬ приняты ,отличными от !JKUЗGHHЫX IJ таолице 

••) ПроизfJодительность элебаторо(} !JКазама при 
заполнении коfJшей по линии Х-Х 

" "") Высоты зле8аторо!J 11 шаги зl!енье8 
указаны !Jля кр!JглозlJенной с8арной 
цели по ГОС Ту 2319-55 

элеf)аторы кобшобые tJерт11кальные 
/lucm 
б8 
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Рис. 1. Jле8атор ЛГ-250, го ст 2036 - бб 
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виа А 
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<::, t? 
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50 

Цепь тягобая 
ВР 11 200 -30 , 
гост 588- 54 --

8 52 

!f------��---=� r810 - - - - - - - - - - -1� Ko[Jшu по ГОС Ту 203б-б6 

_ ___. _ _ _ _ _ _ _ _ _  _ 
790 

1010 

1130 

Рuс. 1. Секция ходобой части элеОатора ЦГТ- 800, 
гост 2035- 55 rкоОш специальный) 

· Рис. 4. KofJш мелкий , 
тип М 

Вк 

-'--'-----"-.... 25° 
Рис. 5. Кодш остроугольный , . тип о 

Рис. б. Ко{}ш, скругленный, с 
�===:=:$=:$:::::��====� бортодымu напраtJля­

ющш1u, тuп С 

Цепь тяговая врп 100 --12,5, 
ГОСJ 588-54 

Рис.2. ХодоtJая часть эледатора Ц/1-160, гост 2036-55 · 
1 

Вк 
Размеры IJ мм (рис. 3)  

(j нн l h к r ' 
100 75 80 35 25 

125 90 95 42 ' 30 
160 105 110 49 35 

200 125 135 58 40 
250 140 150 65 45 

320 175 190 82 55 

400 195 210 91 50 

500 235 255 110 75 

650 250 275 116 80 

800 285 335 . 133 85 
1000 310 355 144 95 

Вк Размеры IJ мм ( рис. 4 )  

{j нн l h к r 
100 50 65 50 25 

125 65 85 55 30 

150 75 . 100 . 75 35 

200 95 130 95 40 

250 120 150 120 55 
320 145 190 145 70 

400 170 220 170 85 

Вк 
Размеры fJ мм ( рис. 5 ) 

{j мм L h к т п а 

160 105 155 66 
20 20 25 

200 . 125 
195 

90 
250. 140 77 25 25 

30 
320 165 245 106 30 

30 
400 225 310 120 35 40 
500 280 390 155 45 35 50 

Вк 
Размеры 8 мм 1 рис. б )  

{} 11М l h к т r 
320 165 235 70 50 60 

400 215 305 90 65 80 
500 . 270 385 115 80 100 
650 Jl10 485 145 100 125 

J!!.Q__ 1000 435 615 180 125 160 

� ......... 
Емкость 

ко!Jша 
rJ (по Х-Х) б л  

0,2 � 
2 0,4 >------О,Б 

__!_J__ 
3 � 

4, 0  

4 6,3 

5 
12,0 .___ 
18,0 

5 
32,0 >------
45,0 

Емкость 
к об ша 

rJ (по Х-Х) д л  
0, 1 

2 0,2 

0,35 

0,75 

3 1,4 
2,7 

4 4,2 

Емкость 
ко!Jша 

rJ (по Х-Х) 6 п 
0,65 

3 1, 3 
2;0 

4 
4,0 
7,8 

5 16,0 

Емкость кобшо 
rJ (по Х-Х) 6 л 
4 

6,4 
14,0 

5 
28,0 
60,0 

6 118.0 
148,0 

Эледаторы кofJшofJыe 
{}ерти.калЬные 

Ли.ст 
70 
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. 78 

165 69 Вх = 320 

' 458 =---=--= =--=--=--=-- 1 --�-=-� =--=---==-
554 

Цепь тягодая 811 125 - 20, ГОСТ 588- 64 

P!lc. 1. Ходовая часть элеватора ЦС-320, гос т 2036- 66 
А - А  

105 з 

100 

болт и гаtJко !!_слоЕно 
не ЛОКО.J(!НЬI 

- - - - - - - - - - - - - - - - -

Рис.2. Ходобая часть элеватора ЛГ- 160, гост 2озВ- бб 
··--ti. 

Рис 5. Болт для крепления 
коfJшей элебатора ЛГ -400 

213 в о 320 
1 75 - - - -·- - - - - - - _ _ _ _ _ . - - - -

Цепь сбарная СК18 - 50 
-. -тосr?Зi9�5 

200 

Рис. 3. ХодоfJая часть элеватора цг- 320, гост 2озб-Б6 

105 

епь тягобая BPIJ /60 - 12.5 , 
гост 588-64 

Puc. 4 .  Ходо(J�я часть элеfJатора ЦО - 160, 
гост 2036 - 66 

38 

Э11е!Jаторы кобшобые Лисп! 
tJертика11ьные 7J 



�· 285 

�605 
235 !;7,5 

Манжета !-п- 1зо.·, Винт 8Qазрезе ГОС{ 8752- б 1 fZZZZ:�z:z::z:z::Щ�Z:Z::Z?Zf�Z2ZZ1ZZZj ��::о [-/l- бО ' 

\ �ОСТ8752- б1 

14-3 

'V 512 
86, 5  

Шар_t1копо8шt1пн11к 206 .  
гоствззв -57 

Ф320 
А -А 

( !J!le1ft1l/eнo) 

86 5 
JO 

Tuxoxoilныil 8011 fl.eil!/.кmopa. 
( 11сполнен11е с зу5чатьт конqом) Шора копоrJшипник 1310, 

ГОСТ572О-51 Рис. З. Комплект нdmяжного барабана эле!Jатора ЛГ-250 (ЛМ- 250), 
Г{!СТ20Зб-бб 

42 

250 

Рис. 1. Комплект при8ооног
'
о барабана эле8атора 

ЛГ-250 {ЛМ-250), ГОСТ20Зб-бб 

Манжета J-II- 75, 
ГОСТ8752 - б 1  

125 . 

1055 

4.58 

930 

Шор_икопоошипник !Jtз , - ГОСТ572О-51 1 
90 

90 

Ролимпоilшипншк 3520 , 
!ОСТ572 1 -57 

88 100 

70 

150 

950 

750 

4-58 

105 

100 

�, .., --� <.> --.с-'-л-. " '& 

150 

317 

Манжетное !1._n11отненuе· 
{ нестанrJартное ) 

110 180 

140 

Рис. 2. Компле1<m отклоняющих олоко 8 
эле8атора цс - з20 , гос т2озб - бб 

Рис. 4 .  Комплект . приllооных .з8е.зiJочек эле8атора ЦС- 320 , . гост 2036- 66 
Зле8аторы ко8шо!Jые 

8ертикальные 

( 

Лист 
72 
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2 70 

!ЗбО 6 14 130 

- - - · 

210 
750 340 

Рис. 1. Верхняя часть эле8атора цс -з20, 
гос т  2036 - 66 

' 1  

fjfjO . 

+ -+---, Злектf!.оiJ8игатель А О2 - б2 - Ч  · f=m==:;:;:_ :;:;:_::;;_::;;_;:::;_;;;_;:::;_;;::;_;;::_;;::_;;:::;:;:_ :;:;:_:;:;:_ $==::=::=::=::==:==:==ifr=1 N = 1 7  к 8 т · ' ii------7_'5_0_-+-______ 4.0 __ 1 1 1  + 
1 пс � 1500 о5/;,ин rr,.__...,...... _ _,,, 458 

!!!JJf!_ma-ocmaнo!l PeiJgкmop РЦД -350 L з50 

1 160 585 

• l  

576 

Рис. 2 .  Пpu8oiJ эле8атора Ц С-3207 ГОС Т20Зб - бб 

930 · вuа А 

250 940 2 030 

1500 

, i · _,__�_S_S_б_�t--+-90 

! !Об 
Рис. З. Верхняя часть 

Эле«mр_оil!lигатель А О2 - Ч 2 - 4  j N = 5,5 к8т; п = 1500 05/мин 

368 789 305 

556 
с при8009м эле8атора ЛГ-250 , ГО'tТ20Зб-бб 

Jле8аторы ко8шо8ые лист 
Оертuкальные 73 �-�------�----------------------------------------------------------------'-------__,. __________ ........ ___ _ 
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900 
850 

' 
888 888 

1 

� 1  

�- ---
\-- - - --1 

4 00 400 1 118 834 
500 525 - - · - -- 904 

Рис. 1. Нижняя часп. /:; элеtlатора ц с-з20, гост2озБ- бб 

.__ __________ _:(:_н_а_т_я_ж�н_ое г рузо 80 е у строй ст 80 ) 

6 2252 

1 1 1 ' l 1 1 ' 1 1 1 1 1 1 : : 1 1 l i l 1 "  1 1 ' 1 :  ! ; t  1 · 1 1 1 1  1 I 1 1 1 1 1 : l 1 1 1 1 1  1 : 1  

Рис. 2. Натяжное 8инто8ое Рис. З. Натяжное 8инто8ое 
ycmpotl cm/Jo с пружинным ycmpoucmtlo ленто чного 

амортизатором эле8атора :дГ- 160 mг ----wo -·---·т .с. ---'1� -боа --т · 
lfi 

t--.., ' 

'"' 

1 150 

$ 

Рис. 4. Натяжное грузо ­
рычажно е  устроt1ст8о 

( конструкция зa8orJa 
имени Калинина) 

Эле8аторы ко8шо8ые 1Лист 
Вертикальные 7Ч 

8 1  
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/)' 952 . 
Рис. 1. НОК!/ОННЬ!О. элебатор ЭНТ-500 (;·mнсmJJt/кци.я зa(JorJa имени. Па;лоненко ) 

и-и 
ButJ Е 

{уfJеличено) 

1 1 - 515 _J _ _ _  � __ __ J?бQ __ _ _ _  _ 
1------------�677 ---

Элсктродбигатель МА !ЧЧ - 216; 
N � ZO,Sкбm ; п � gsо оО/нин 

J 14 133 

11 1 

14iJ Цепь тягобая типа ВКГ 
(нестанiJартная) 

_____ 1284 _____ _ _ _ _______ _ _  � 
!д+н-----�В"-к=�В"'-00 __________ _ !.Q 

1г--------'-8-'-'40'---_ - ---

PLLc.2. ХодоfJая часть наклонн,ого эле(}аmора ( 8=8001111) 

г r­f 

1300 1700 

. --9-:-::-�---.�� : i 
� 

Рис. 3. Верхняя часть наклонного 
э11е6атора (в =воонн) 

� � �· 950 

Г -Г { по!]ернуто) 
1020 
996 

1-----""-=-�-t{колея рельсоб) 

'------�1�б�ОО,__ __ � 
ЗлеtJаторы кодшоtJые 

нштонные 
/!ист 
75 



160 
150{! ------- --------- -------· 

Роликопоilшипник 1 ГОСТЗЗJ - 59 

·----------·-·---!�_ 
L = 3000 -0-50000 

50 
7310 

404 

- - - - - - - - - - - - - - - - - -

t =250 

A l- i 
·-----·J��:--�-=-зо�о�о_х�п-'------ ------�-�2�00�0-��-��-----� 

Рис. 1. Кон8ей ер 8инто8оi1 з 2 257 ГОС Т.203 7·- 65 

... ,--
i Т е х н u ч е с !f а Я  х а р а кm е р и с m и к а  

Е-Е (у8ели11ено) 
ШаfZ.штпоilшипник 1310, 

ГОСТ5720 5 1  
� � �  � 

В и н т  

"" "' �  � "' Е: ""' �  � "' � "' "'<.::, "" """ � :::: "'<>:::. 
23, Б 

-· 

Произ8оilительность кон8еU.ера 
мЗ/ч 

""' ""' � � ...... "" .:; 
<::.� <::.� � <::.� 11 11 11 11 
� � � S, 

3,6 7, 2  - -

злектро- Р а з м еры В мм iJ8игатель <tl ::;, 1:j 
<> "" ::,. � �  
§ Е: 

::,. � "' � �  "t;j � 
� ""'  � "' :;::. �� А в в, с Е н н, � <;  � �::; � <tl  � ""'  � �  с:, � "'"" 
2,2 7000 ЦДН-25 520 935 402 250 185 285 4 4 0  
4 1000 ЦДН-35 800 1144 49! 350 216 337 515 

<..>!.., <tl t:: "С)"<:> 

171 
292 

195 ' / 138 80 

�------9��---- ф--- 4 О6 1 
з 1500 ЦДН-25 620 936 402 250 

!85 285 440 ! 72 

37, 5 5, 7 11, ц  4 1000 650 !024 4 61 216 455 292 - - ..!.J.!!.!!.... ЦДН-35 800 !!44 491 515 294 5,5 350 - 337 
320 250 - -- -- 1000 815_ !185 510 540 320 

7, 5 227 

бО 

95 

!500 
ЦДН-25 665 1085 480 250 232 285 490 

5 5  1000 ."""22if - 18,22 23, 3 29, 5 15(}_0 8 15 122.� 526 540 335 
10 ЦДН-35 350 - 337 

1000 850 1265 572.! 265 560 365 

- - 3 7  4 6  ._.!!!__ 15_§1ДН-25 665 1115 496 250 232 285 490 292 
13 1500 цдн-35 850 1265 572,! 350 265 337 560 354 

gJ- кoзrprpuц иент заполнения Вес т пог. м (!ieз пpu8oila) � З2кГ Длина cpeiJнux секциtl l, = !500 · 2000; 3000 

� 1 

1. 12, 180 1во 12s Кон8ейеры 811нто8ые Листl бО 

1---'-б-"-О--< Вес стойки 54 кf 

r/1 140 

Рис. 2. Cmotlкa голо!Jная с поi!шипником (Шнеки) 76 
'-----_;_----�--.----------------------------------------··------�·-··-�··---------,-_L, ________ � _ _...,,._ _ _. 
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Ш!!Jz.икопо/Jшипник 1210, ГОСТ572О-5 1  

Eup,. 2. Cmoifкa 
84 

Вес стойки !50 
5З кГ � '-\:::::t:Ц::::==::==:;:::::::::::j:;=�Ll 

конце8ая с прiJшилнuко.м 

' 1500 

fSllfJ 

,4 �,4 (у8еличено) 

164 

1000 

ж-ж 

И4Г • 

Lз 

Рис. t. Кон8ейер DonmoBoil j)=JOO мм� 
iJля транс1Jор(Пuро8ки лtгtЛiuljux мqтериало8 

370 
Ш!If!_UKDПOOШUПllUK 1210, 

ГОСТ5720-51 

18 
100 

Техничесю1я хllрактеристика 
f(oн8eile а 

� � �  
"' "' "' " 

':!: "' ::, "' �� � Размеры � � � � �  " '"""' ::, � � � >: " �  � � пpu8oiJa 
"" >: <:. " � �  " � >:  � �""' 8 мм � " " � ,,.  � ... " <: с:: "' "" " �  " ::::. �� " .!� § � ... "' "'  
� � ::::. � �  � �  "'"" 

"'' "' "" f"'J !"') � ""1 :::, >: �� � �  � -$_ � .} �  � � "1" � ... ::, "' 
... � �  �.:g � � � �- � А  L1 L2 Lз L4 � � � \Э.<> �"' �"' u " п и " '-'<::� � "'( "" "'  ""' 

0,125 з более бD 59 
"" 0,25 6 46 J7 ЗD 
..., о,з 7,2 39 31 25 "' 

о,ч 9,б 46 29 23 18 с::, \() с::, ..... с::, с::, "' ..... "'" "'  
0,125 4,76 более 60 59 ..;. "' "' "' "'  

с::, с::, с::, "' 0,25 9,52 46 37 зо с::, " с::, ..... � "'> "' с::, "'> 25 � и.з 11,4 39 31 

0,4 15,2 4б 29 23 18 

0,125 7,61 Более60 59 

0,25 15,2 46 J7 30 с::, ..... "" "'  с::, <::. "' "" с::, " " "" 0,3 18,З 39 31 25 "'> "' "' ..;. "' ,._ 
IJ,4 24,4 46 29 23 18 

Роликопо8шип11ик 7513, ГОСТ ЗЗЗ-59 
Puc. 4. Поilшилник лоо8есноi1 (d= 50мм) 

Рис. З. Стойка голо8ная с поilшипником 
KoнlJeuepы 8инто8ые 

(Шнеки ) 
Лист 
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А -А � 

Рис. 1. Винт 
бертикального 

конОейера 
D=ЗООмм 

Роликоподшипник 
7613, гост 333 - 59 

г- г 

L =З2220 

Электродвигатель А051- 4 
N= 4,5квт; п = 114000/мин Puc. 2. Подшипник 

fJерт11кальный. упорный. 
Ф 65Mf1 . Техническая характеристика конtJейера 

Шарикоподшипник 
1210, гост 8545-57 

386 

тип коноейера 
Диаметр бинта б мм 
Шаг /Jинта в мм 

Число оборотов винта в минуту 

Производительность в нз;ч 
Мощность электродбигателi! в кдт 

33157 

Горизон- Верти-
тальный кальный 

300 300 
240 200 
75 140 ·-

20 

z,J -

Рис. 4 .  Устанобка горизонтального ( L = з2220) 
и fJертuкального ( н = чз 12) fJuнmo(Jыx конfJейероб 

Рис. 3 .  Подшипник бертикальный 
подОижной Ф 50мм 

Б - Б  
2205 

Вuд Е 
����� ! 

� 
,..., 322 � �  

� 
130 130 130 20 � 

430 

Д-Д 

З1ектродdигатепь А 052- 6 ;  
N=4,5кбт: п=950 о6/мин 

КондеО.еры !JuнmofJыe 
(шнекll) 

Л!lcm 
78 
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�1 
Техничесl(ая характеристика 

пнебматического цилиндра Диаметр цилиндра в мм 75 
Толкающее усилие на штоке в кГ 150 
Тянущее усилие на штоке б кГ 130 
Ход штока в мм 200 224 

89 

,,__,.,..-+н---+-�--1±1-=-----++-....,.,....-;..Рис. 1. Патруоок разгрузочный с 
пне{}матическим шибером 

L_1=e.__20 _...., 

Схема упрабленuя 
пнебмоцилиндром 

П11е8моцuпиндр соединен с 
сетью сжатого воздуха 

ПнебмоципинiJр 
соединен с 

атмосферой 
К пнебмои,uпиндру 

Электронагнuт 6ыкпючен � /, 1· , 
1 ' 
+ В атмосферу 

ЭпектроNагнuт Включен 

Вес шибера 80 к Г 

Б - Б  

г---1 

А - А 

445 
ЗЗО (проем )  

" Зп?оmобка 
Вес 2,9 к Г  

D =З2Dмн 

"' "' 
�-�==::t====!::==:::t:�-t � .,, -� + 1  
r---t==::;x::====+===�-. � 

Puc.3. Вал промежуточный. 
Вес Вала 4,SкГ 

Koн!Jetlepы !JuнmofJыe 
( шнекu) 

лист 
79 



250 
3000 

1900 

А Г напра!Jление транслортиро!lанf.lя груза 

Техническая характеристика 
Процз8оl!цтельноr:ть 8 мз/ч 40 
Транспортируемый _груз Pyi!a 
Наr:ыпноii df.'c 8 Т/мз 2 
Скорость транспортцро8ания 8 м/сек О, 15 

УЗЕ.'Л А -А 3800 
1 700 1100 бОО 

Техническая 
характеристика 

Прош8оi!ительность 811з;" 20 
Транспортир1Jемыii грlJЗ Апатит 
Насыпноtl 8ес 8 т;нз 1, 1 Скорость транспортиро8а-

ния fl м/сек 0, 14 

Б-б 

Мощность :мектроd8ига-�j,,=о====о=�==:"""=о=.J��====��������������������======.теля 8 кf!т 2�,8�5����������;;i......, 
Б'--- поп 

540 
900 

Мощность 8иоратора 8 к8т 2 
Частота колеоаншJ 8 мuн!Jrпу з ооо ·----"' 1 f Oj}_ ___ _ Puc.2. Кон8ейер 8uбрацuонныi1 поr38есноu с центрооежным 

при8ооом напрабленного ilейст8ия ( самоЬалансным) 
Рис. 1. Кон8ейер Вибрационный по!J8есной 

приВоiJом 
с элехтромагншпным 

"-' 290 

"" � OQ :::;, .... ""� ::i::. l;:::j � t:::: ..._ l:::::f t..c::i ['.... ::, "" � "" "'  � � <> •:::;, � � � � " � "' "' "'� ""  >:: � �"' "  ::, "" � "'-'-' � "'- <>  �� "'- � 
"" � ,..... �, о, 
2 � 

� 
� � t-=/ =i=�--'------t 

� Рис. 4 .  11 :з 
274 140 Центробежный Пf2Uuou­

tluбpaтop на пра'[Jлен- 1, 
наго Вей ст8ая (самооалансныii) с расположением 

1Jet5aлaнco!J !Jнутри корпуса 
Техническая характеристика Зубчатая переilача 

1/цсло о5орото8 бала при8оi!а iJ минуту 1420 Моi!уль нормальныtJ. З 
Возмущающая сила 8 кГ 1500 1/исло зуЬье8 0 1 69, Вес оi!ного ilе5аланса с болтами 8 кГ 2, 575 Угол наклона З!J5ье8 8 б 34 ' 

НапраfJление З!J!fье8 kocoe ( пра -
8ое и ле8ое) 11//IJCC точности З 

Зпоо 
1500 1200 

г-г 
техничесхая характеристиха 

Лроцз8оiJительность iJмJ-/IJ 12 
Транспортируемыt) груз ...,. Cyxotl 

c:::,т--ttt---'i�,,--- --- -------.,....,,���--,----11 
tрормо8очнь!(] песок 

Насыпной Вес fl т;мз . 1,з 
Температура песк11 9 с• " 80 
Скорость тр.анспортиро -� 

зоо 
в'--

ffqния 8 м/сек О, fS 
Мощность устаноf!леннога 
электроilt!игателя fl кQт 0, 9 

Рис. з. Кон8ей. ер 8иорационныt1 · поВ8есноi1 с маятнико8ым 
,..., 280 мотор- 8ибратором 

Роликопоощипник fJ.tnJи aл11ныt1 
сrрЕ.'рuческии iJ!Jyxpяoныtl Jб!1, гост 5721-57 

д, 
J OOO 

,___ _____ _ 
Рис. б. Koн8eil ep 
8ибр ационныi1 . 

поiJ8есной с iJ!lyмя 1 
самосинхронизироllанными мотор .;_ 8и5раторами 
и резинометаллическими амортизаторами ( rрцрма УДЕ, ФРГ} 

Наиr5альuJаЯ 
Техническая характеристцка 

Произ8оil11тельносmь 8 мз/у J2 
Транспорmир_уемь11i грlJЗ Серный , зернистый 1<олчеi!ан 

!lpoUJ5oiJumeльнocrпь l!аружныtl хи горu.зонrпальном 
ilиаметр mруом ранспортиро!Jdнии dлина прц 

оiJном пpu!Joile 
ilaCh/ПHDtl 6ес /} т /мЗ 2,2 
С1rорость транспQрПll!роtJqнця !/ м/сек 0,3 

!J мм песка {} мз;" 
150 8 
200 12 
320 J2 
1,00 50 

8 м З 
З,2 
4 
5 
б --

Мощность устаноtfленных эле/(троt38иготелеtJ 8к8т 2 х J�5 Частота кoJ1etfa11шl 8 11инуту 980 
!(онtJе11еры 17ист 8иорационные поiJ!Jесные 8 О ( с8обооно-колеблющиеся) 

87 
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r--8�5�0--r�-------=-::::-----------------�----------:--::--:---�2�2�5�0�0:___���--�--------��--------�--------. Техническ
8
ая xapoкmeQucmuxa 

4 000 4 000 хон eilepd JJ = З'2Омм 58ОО 
Прою8оilительность 8 мЗ/-1 50 

[617� +-.d;'4!t'r� С3 
���=Ф=4 Рис. 2. 620 

КонfJей.ер /Jибрационныа iJ8yxmpytfный 
-1---=-,,..__--<(IJ =200мм) со стальными уп угими сflязямц 

Техни ческdя 

500 ?5 Транспортируемый груз Лыле- · - ---fIIJ--------!15:&I!---:�ffi+=::f:� 8иi!ныii iJomoлиmo-l't быii. концентрат 

111 Vlll 

Насыпной 8ес 8 т;мз 7,5 
Скорость транспорmиро8а -

ния 11 м/сек 0,2 
Амплuту1!11 колебаниii 8 мм 12 
l/астот11 колебаниti 8 

минуту 600 
Мощность электроil8ига -

теля бкбт 14 

;:.11 Осно8ные параметры кон!lей еро(J f!ибрационных 
dtJyxmp.f/6ныx с эксценmри­

коtJым пputJoiJoм 

!бО !б 20 

200 25 32 
120 бJ 50 
ЧОО 100 50 

"-']18 

харсштеристика кон8еt1ера JJ=2ООмм ,__ __ _, 
Лроиз8оiJиmельность 8 мЗ/q 
Транспортируемый грgз Нелкозернuстыii 
насыпной tlec tJ т;мз 
скорость транспортиро8011ия !l м/сек 
Aмплumjj!Ja коле5аниil 8 мм 
Частота колебаншl 8 минуту 
Мощность электроiJf!игателя 8 к8m 

20 
щамот !, З 0,2 

З, б 800 7, 0 

Ko11tJeO.e!J.Ы l!uороционные лист rJ'8yx труJfные 
системы Биноер (48стрия) 8 1  



РоликопоiJшцпник 1юilш1ль11ыii.-----�-1 · 
сq;ерцческий ilil!JxpяiJныJ. 

3522, ГОСТ5721-57 

1 

N 850 

Рис. 1 Узел эксцентрико8ого пpu8oila il8ухтрубного 8иt5рационного кон!Jеоера 

в -в 

..D = З 2 ОМ М 105 V' З остальное 

���-t§ <:;' .;.. "" 
�� 

4,J +o.2 Шпоночный паз rррезеро8ать __.:.--'--..J-...-4-i->"-- 00 н о8р ем f!HHO tJ rN!J х 
!Jтулках 

Р ис. 2. Втулка эксцентрико!Jая 
Материал - сталь 45 

Б -Б 

1 1 1 1 �--+----1 1 - - - - - 1 1 1 1 1 1 
1 
1 1 1 1 1 

-- � т· -. 1 1 

24 0 

Рис. Ч 
Резино-металлul/ес­

хая !Jm!JЛf<.a 
1 �59,5А5 

_J 

720 

- - - - / 

.�i�/i 
1 

Р ис. З. Узел качающейся оподы и опорной. 
cmotlю.1 8tfухтруоного tJиорационного 

кон8еа ера .D=з2омм 
Кон8еt1ер !Jибрационныtl Лист 
В!Jухтруоныа ..D=ЗlОмм. 82 

Уз л ы  
89 
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Б 

вио Б 
на берхнюю опору 

г-г 

: 1 
� i 1 i i' 

� 1 ' " . JJ 
Рис. 1. Вертикальный tJш5рационный конбейер 

со сfJ(Jоенным центрооежным npu(JofJoм 
напраJ)ленного дей.ст!}ия 

А -А 

760 В om!J. М24 

645 

Рис. 2. Собоенный центробежный 
при(}о{) напра!J11енного деt1стfJия С tJерхним расположением опоры 

Рис.З. Вертикальный бш5рационныd. 
конfJео.ер с прибо!Jом от iJfJyx 

самосинхронизирующихся 
мoтop - fJurJpaтopolJ (фирма УДЕ, ФРГ) 

С нижним расположением опоры 

Dснодные параметры бертикальных 
tJш5рацuонных конfJейеро!J {х рис. 1-JJ 

Ширина Нар!Jжный 
желоба В fJиаметр колонны 

б мм D б мм 

100 500 
160 800 
200 1000 
250 1200 
320 1600 

Произбодитель -
ность 

б мЗ/ч 

3 
5 
8 
10 
11/ 

Высота 
подъема Н 

б м 
4 

б,5 
7, 5 
в 

9 

Угол побьема спирали 
желоба 8 граоусах Ч-8 
Частота холебаний 
при центро бежном 
при8о!lе 8 минуту 930-1450 
Суммарная напра8лен_ная 
амплитуба холеоонl!и 
загруженного кон8еиера 8 мм J-5 

KoнtJetJ.epы [Jutfрационные /!ист 
tJертикальные 83 



Рис. 2. Стойки рольганго8 
промежуточные 
а) 8 = 1000NM 
6) 8 = б50 М!-'1 

Размеры стоек Вес стойки б кГ д нм 
н h L (Рис. (Рис. (Рис. (Рис. 2а) 2tf) 3fl! 36! 

400 303 275 11,0 7,4 12,5 7,8 

500 403 375 12,2 8,2 13,7 8,6 

650 553 525 14,0 9,4 15,5 9,8 
800 703 675 15,8 10,4 17, 3  10,8 

и .... � 
Рuс.З. Стойки стыкоfJые 

рольгангоfJ 
tJ) В =  1000мм ; г) В = б50мм 

{}) 

Рольганг 
№5 

800 

•ВыбиtJная решетка 
-с--с---.-с___, 

ж -;;. 6) 

Разrfибка пазоб для 1rреп11енuя ролuкоб (Рис. 4 )  

550 

2990 

45 t (шаг роликоб) 
� RB . . 

680 

336 
750 

Шаг poлшmlJ t 8 мм 100 150 200 /(оличесп11Jо шагоб п 29 19 14 

а 45 70 95 

Рис. 4 .  Секция рольганга 
прямая L = ЗОООмм ; В =ВООмм 

Вес секции - 52кГ 
(По R2334) 
(По R2334) 

(По R2ООО) 

5 

Puc. 5. Секция дбухряоного рольганга 
по(}оротная В=  650 мм 

;i 

Вес секции - 73,9 кГ 

BuiJ 11 
344 

300 
1 

----·-ii 
410 

�i 
�'Н::�=!="��;:;-'-����-'-�-'-�� 

lf.. юРиlб. Секция ро11ьганга 
л 1 поОоротная (В =ЗООмн} 

Вес секции- 71,2кГ 

КонfJейеры роликоfJые 
(рольганги) 

лист 
84 

9 1  



35 L 

в 
Рис. 1.  Ролик 95105/юв мм 

Шар_11копоiJш11пн11к 204, ГОСТ 8338 -57 

\= : 29 

Угол неР-о8ноооний 
75Х50Х8 11 100ХбJХ 10t 

ГОСТ8510-П 

Шар_11нопоi1ш11пншr 209, 
ГОСТ8338 -57 

бО 

8 
Рис. 2. Ролик 7J 7З/1б мм 

L 

Шар_икопоdш11пн11к 206, 
гост в3зв � s 7  

Шар_импоdшипник ?03, ГОСТ8JЗ8 -57 

r;;\ 

A
L -

200 

Рис. б. Ролик желобчатый Ф tt0/в5 мм 
L 

�� в 
Рис. 5. Ролик 

rрутероfJанный r/J 58мм 

60 

1 

20 

20 20 

Рис. З .  Ролик Ф 155/!59 мм Рис. 7 Опора ш аро8ая 

92 

Пр имечание 
/!а р и с  1, 2 ,  3, 4 ролик 
неоЬ-радшпанныtl - испил11ение 1 
оЬра6опшнныi1 ":""- исполнение 11 

i 1 �1г, -h-=-"""'-=-=-="'-=-=-=-=-"""'-=-=-Ф-====Ф=�\ J1 1'--- 1 1 1 1 1 1 1 
г-:.------�54�0::..----+----н : 

Рис. В .  Стол шарико!Jыtl 1оох 790 мм 

Осно8ные размеры (8 мм) и 8ес (8 кГ) оораоотанных 
ролико8 

Исполнение !/ 
(рис. 1} ( Puc. 2) ( Рuс.З) (Рис. 4) (Puc 5) 

А в Вес А 
258 

4 10 440 10, 16 458 

726 690 14,84 708 
870 8 4 0  17, 60 858 

1040 2 1,30 7058 

в Вес А в вес А в Вес А в Вес 
230 2,10 240 220 1, 12 244 2 14 1, 04 

430 3,46 564 450 17,9 440 420 1, 75 244 4 14 1,77 

680 5,16 814 700 23,J 690 670 2,52 

830 6, 16 964 850 26, 6 840- 826 З,00 

10]0 7,36 1 164 1050 31,7 

Кон8ейеры ролико8ые Лист 
(рольганги) 85 



Шарикоподшипник 104, 
гост 8338 - 57 

г-г 

Шарикоподшипник 1204, 
гост 5720- 51 

Вытяжная камера для сушки грунта 

2500 2250 

560 

4- 8  

6200 

Техническая характе ­
ристика прибоfJа (Рис.2) 

Диаметр ролика б мм 95 
Окружная скорость браще-

ния ролика в М/сек 0,34 
Мощность электро -

дбигателя fJ кfJm 1, 7 

Канера охлаждения 

Кантобателf?, 

620 1030 
4600 

355 
310 1 134 0  

Puc. 1. Система роликобых кoнtJeй.epofJ tJ соорочном цехе 

1 

30 

180 
25 

300 

700 

650 25 

1 1 1��-11-г-��7��'--+++-�+-�--1 1 
Рис. 2. При!Jод роликоfJого конfJеО.ера 

380 

Рис.З. Упор 

Конбеt1еры роликоfJые 
(рольганги.) 

1/ист 
86 

93 



Puc. 1. Кон8ейер iJucкo8ыil при8о8ной ilля 
листо!J 

� Piic.3. Отки!Jная секция (В= б5Омм) 

94 

Вес листа 1,BtfГ 

Рис. 4. Jlucm замка торсиона 

93 
1020 

Рис. 5. Торси_он 

Замок 
торсион11 

�--/---'�по __ _ 

�=-=] ___ ____ _ 1 

з _J-i-----1---�78_4 ____ -+----I-� 85�0--+-----1----1+� 

Рис. 7. Стол по8оротныtl J12o x 90Омм 

1 100 

Рис. В. Стол по!Jъемныii 2ооох 1ооомм 

Кон8ейеры рол11ко8ые Лист (рольганги) 87 



Забор 

u УСТРОИСТВА ПН ЕВМАТИЧЕС КОГО ТРАНСПОРТА 

�-; 
i 11� 
t ' 1 • 1 ! t l  L- -· L.; 1 1 '  ' !  

r·-·-· -·-·-, Разгру_ зитель 

Шлюзо8оt) зamliof!. 
,,/'/ 

-

Питатель 
ячеiJ.ко8ь11J. 

·,;,;:;;:;?.;;;::;,;�,���;�:_;:г;:;:хr.,%�%;,;;;;<-';:/.7-Хс :.·._; :._,;;;:;;.;.:::;.�:;; 

Бункеf!. 

Камеf!_ныtl 
насос 

r·-·-·-· 

i Реси8еf!. 

, --

Масло80JооrпrJелите11ь 

!(омпf!.еСсор =-=-·-Q r ·-· , 

Ja il8uжкq 

Jat5op 8озi!уха 

Рис. 1. лне8матическая устано8ка 1Jсасы8ающеtl системы с Высоким 
Ри с. 2. Пне8мати ческая устано8ка с В!Jухкамерным насосом 

с 8ерхнеt1 fJыdaчeiL материала 
перепа rJом iJа8ления 

i !1 i • СfJежая tfoda Винто8оt1 кoн8etlef!.. 

Вентилятоf!. 

Лцтатель 

%7.;;у.>.;:';;;::;-:;/./.;/.;!"*7;-:;;х?;;/;(;?.::.; . : . .  -. . ;;-:;/-/.:/.Х·: ".;/..%';/.;".· ·:;;r.;:;,;:;/./.X'.';/./.;.·:. "..%; 

r Сли8 8oflь1 

JаiJ8шкка 

От8оJ 
отраr5опюt1ного 

:·.·"·.;:·'.:-· , 8oзiJyxa 
л �д � i . 1 "/ 

с жg':/:ffi%o У.: ' � :.; 

д 8ух xofJo8ou 
пере1тючатель 

Рис. 4 .  Пне8матическая устано8ка 8сасы8ающеt1 
системы низкого !Jакуума 

бОJоуха ·-::Чi'<�::;::-.;;,;;)(; 

-
- ·- ·-

·-
·=r 

Рис. 5. Пне!Jмати ческая устано8ка с о8ухкамерным насосом 
с 1Jepxнet1 1Jыda чet1 материала 

Шлюзо8оt1 
затf!ор 

Beнmuji_яmo!!_ 

\ /{J_о_ссель 77,7;"7;;/;.-ih·�lf--..-� ----

Puc. б. Пне8моти ческая устоно8ка 
8сасы8аю щей системы, раtJотающая 

по замкнутому ц иклу 

Отсасыбающ'!.!!.._ mpy5oпpo8oil 

Выхлоп 
оrпраооrтюt1ного 

fJoзi!yxa 

Om8oiJ изоыrпочного 

ц;;;;;;;;��:ё.=�=бозiJуха -­
д1г.оссель 

Лечь !Jля лоJогре8а 
f!o.зrJyxct -

Buнmo8oiJ. 

Ло!J8о8 
сжатого 8oзilyxa 

�"""-_,,�'fl-� Рис. 8. Пне8матическая 

Рис. 7 Пне!Jмати ческая устано(/ка с низким 
перепаоом оа8ленця оля размола и транспор­
тиро8ания угля ц глuны IJ литейных цехах 

:--:-:--:������- �·,�==� нагнетательная fJысоконопорная 
;;�;;:./::-..:::·,::- -.-::··":-�·.;.::: ·, ::-::" :.:, : ·.: . ::.: устано8ка с бt1нтоuым насосом 

Устрой ст8а 
пне!Jматического транспорта 

Лист 
88. 

95 



Buil А 
!/J225IO. J  

!/!1508 . . . -70 
- ., . � .  -�J_б 

'"7 ., 
'-:::: . .  

Рис. !. д 811,хкамеf!ныа пнеllматическиii насос � J 400 
С {}ef!_XHetl 8ы8ачеt1 Маmеррала. Лроиз8оi/ительность по цемент!/ 
оо ttOm/'f . Длина поrJачи iJo 250м. Расхоо 8озi/!!_ха на тонну 

22 - 25мЗ/т . Вес rv 4000 1fГ 

96 

201 221 

45° 

Рис. З. Резер6'уаи 
на сос а $2) ! 400 ' 

22 крон мyrpmo8ыii - - 2 
2! Клапан обротныtJ - - 2 

20 JaiJ!Juжкo запорная - - 2 

19 Клапан t5лок11ро!Jки насосо!J 92 1 2 

18 f(лопон запорный 92 з 2 
!7 Oт!Joi! - - 2 
!б Клапан 8ып!Jска !Joзil!Jxll 90 t 2 

!5 Клапан 5локиро8ки - - 2 

14 Насос p!JЧHot1 i!атчика 92 2 t 
!J Ц11линilр пне8матическиt1 91 з 2 

12 Короока оозо!!,{7(//.f.�1!/еоел11теля - -
2 

11 ffлапан поi!порныt1 91 2 2 

10 %Z��1:z;:,0&7/f;�i;;::�t;,�"obl%J��u,;; 91 1 2 

9 Датчик гt1ilpo/Jлt1чecкut1 90 2 2 

8 Фильтр ilля (Joзil!JXO - - 2 
7 Домкраты - - 2х4=8 

li компенсатор - - 2 
5 Клапан загр!Jзочныtl 90 J 2 

4 Лoililoн с tpopC!JHKOt1 92 4 2 
з Азрир!fЮЩее ycmpotlcmllo 89 4 2Х8>Л 

2 Труба !Jы8оilная r/J /50 - - 2 
! Резер8уар r/J 1400 89 з 2 

No Коли-поз. Наимено8ание Лцст Рис. на чест8о lоис.2 

Рис. 4. Аэрирующее ycmpot1.cm8o на со са 
!Jcmpoйcm!Jo 

п неfJматического 
т анспо та 

Лист 
89 



Cn!J� � 
конiJенсата ·\ 

__§j}!f_Clf 
8oзiiyxa 

!05 

�Р-аспреВелительноtJ 
кqpor5кu 

Рис. 1. Клапан 8ыпуска 8oзilyxa 
оля камерного на сос а .  Вес зо, s кг 

1 2252 

� ______ !15_4_0_0 _______ --i 
1 0 250 

!15!08 

Рис. 2. Дат чик ги8ра8лическut1 
на нагрузку з т  к камерному нilcoc!J Вес 85кГ г- г 

500 

45 ° 

в -В Датчик- клапана 

Ф485 

12от8. М12 ____ __ · 6Локиро хи . ·�(Впуск 8o)Jyxu 8 pmp 8yop)-+--�+--l44'+-1---JЖ'74- ---+- -+71-f�Htffit-- ---+----+
-,.-Щ>'----'t--+++-. �i 

• . 

"' 

--+ � 1--�--m:::I=�� 
�щ:;;�,� 

Рис. З. Клап ан загрузочный по8ъемный f252ЗО мм 
( оля камерного на соса . Вес 13 7 кг 

Руха8 пожарный , 
ГОС Т !/ 72 -50 

Р u c. 4_ Элемент аэрирующего устройст8а (лист 89,рис 4} 
Устройст8а пне8ма - Лцст 
тического транспорта 9 О 

97 



---------------------------�----�---....,......---т------- . 

130 

' 

--т--- -
1 i ' 

" _L  

' ·3 1 с::, с::, "" <;:, ..... 
-rt-t-t--

__J 5  

140 

Рис. 1. Воз!JухораспреiJелителt; с гиiJра !lлическцм 
.__ __ и

_
р
_
у
_

ч!!ым упра!Jлением . Вес 22, 5 11Г ( опьiтная констру!(цuя} 
98 

От . 
8озоушноt1 сетц 

90 

От камер_ного насоси 
Да8ленl!е cprit5amы8aнl!Я 
клапана О,5 - 1,0 кГ/см2 

90 

Рис.2. Клапан поiJпорныtJ. к камерному насосу 

255 

ф 15 

Рис. З. Цилинор 
пне8мати ческий 

iJля упра!Jления загру­
.:::::t==:::.J зочным клапаном камерного насоса . 

Xorl !бDмм , 8ес 18 кГ 

1/. от8. Ф 9  

r692 

145 

Устройст8а пне8ма- Лист 
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От клапана 
олоки po!Jкq 

От noiJno ного 
клапана 

-К запорному 
l(лапанg 

А -А 

18 i .22. i 
80 

"-' 60 

�68 

130 

Впус!( сжатого 
lloзiJgxa ; 

Выхлоп ----

Б-Б ---

Рис. 2. Ручной насос гuора 8-
лического iJam чuкi1 

МанометfZ. __ . на 25кГ/смz, flJJOO 
тип 1, ГОСТ8б25 - б5 

300 

Рис. З. Клапан запорный 1Jy 80 
iJля камерного насоса 

4 om8.ft> 18 

� 180 

) J _  J 
Рис. 4. Поооон камерного_ насоса <l>f 400 

С фOPC!JHKOtL Вес 7JкГ 
!/стройст а 

пне(Jматического Лист 
Б L  транспорта 

.....__, __ _________ _!2._!=:::__ ____________ � _ _::t:;,_""":_�. �--�- -�---=--�- � •.. ::'": .. . ":': _ _  ;. ... �.-;,�. ---:.....,..--::-. ':""". ::'"': .. . :::-" � . .  :":.":": .. ':""". =--�::-:"---:::::-,_._:::-:-. :-::. �::: .. ::-::" :--:---:--:--:.7 .. :""": . .  ::": . . -:,:-:: •. :-:-.-:-:: . .. �С-:.:::;.,.,�. ':"'" -�-:-:---�---------" 
Вес 45 кГ 92 
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018 

к· 1 
�� 

10 

А -А 
18 

r-r 
2 

в -в 

300 300 ФЗБО _ 2 ФЧОО · Puc. 1. Переключатель д8ухходоfJой для труоопродода fP 10Dнм. вес.7бкГ 
бво Вид Е 

200 

б 

���--г � Puc.2. DmtJotJ труоопробоfJа 
fP 1DОмм , R=  400мм, CJ.=90° .--а-___ _.___, 

Вес 5бкГ 

� 

<:::> <о � 

1 - 1 

'°F"' 11 11 ,1 1, ·1 ' '1 i\ ,ФЗ52 . 11 1, ,1 IL__ _jJ 

12 

1 1 1 1 1 с:, 1 �  
�----+----fl 

Рис. 3: Циклон ЦН - 15 у с бункером 
Вес 315кГ 

1 1 .  i 

Рис. 5. Циклон УЦ- 500. вес бб кГ 

0300 

Рис. б.  Циклон Ц- 800 
Вес 170trГ 

200 

� "'" 

� ,.., 

8 

� " "" 

Решетка (диаметр 
отберстий Ф1Ч, 
шаг отберстий. 

181111) 

Произ/3оilительность по боздуху: 
Qт;п =90fJНJ/ч при Vox = 711/сек 
Qтах=17ООМ7ч при Vох =fЗН/сек 
Раоочиа бакуум тах = 3701111 
Сопротибление = 4201111 
Ооъем боilы = 1,s мз ; Вес 1ЗООкГ 

Устройст{}а пнеtJматu- Лист 
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735 

3368 
1025 330 35? 5 850 

Рис. 1. Стационарный tJuнmo/Joй. насос � 250мм 
Техническая характеристика 

ПроизОоiJительность по цементу б т;ч 125 Диаметр тpyooпpo(JoiJa 8 мм 250 Число ооорото8 динта д мuнуп;g /ООО Длина транспортиро8ания 
Напрадпение бращения Лебое (прибеiJеннаяJ 8 11 � 220 
Patfoчee дабление бозiiуха fJ КГ/см2 4 Высота трансПортиробания б м 30 
Расход бозiJуха t! М3;мuнgту 54 Зпектроdбuгатель · · 

обозначение А - 101- б Щ- 2/Ф Z 

800 
307 

мощность 8 к8т 100 · число uбopomofJ 8 MU!f!Jm!/ 1000 

А - А 

"" � 

11111t. __ ,-- Транспортный 
тру6опробод r/JIOO 

Приемно - отпрабi.Jте11ьная станция N° 4 

Ооратная {}етбь 

Приемно - отпраfJите11ьная 

Клапан перепускной 
Контакт путеtJой 

Прямая бет!Jь 

i . Приемно - отпра/Juтельная станция N°З 

0300 4 

! 

"" "" "' 

"" "" � 

б �  

Ра�грузитель 

1Jt2оомм ·. 

станция N°2 '-....-,: Стрелка tJepmи-
"'- кальная 

Стол пр1.1емно- отпраtJ1.1тепьной станции Тройник 
отпрабительный ОтдоtJ 

R=350нм· Приемно - отпрадите11ьная станция N°1 
колено перекиiJное R=ЗDОмм 

Труба 75х 1,5, 
гост 1947-56 

t Возоухозаоорный патруоок 

Труоа 7бх3, ГОСТ8732-58 
Фильтр · · · --��\ ��Канера глушительная 

Канера глушительная \f � 
1 Вакуумметр · этаж 

Газодудка РГН-427 с электропрuбодон/ 

Р u с .  J. Схема устаноОкu пне(}матuческой почты с труоопро/Jодом )2) 72 МН. 

Техническая характеристика 
Тип устано8к1.1 -Осасыдающаfl 
Упра{}ление - полуа(}томатическое кнопоцное 
Калцчестдо транспортных лш11.1й -2 КоличестtJо прие11но -отпра(}uтельных станций - 4 
Раз8ернутая Олина пuн1.1ц пряной д 11 75 

о •  " ... -i" РазfJернутая t'/лина обратной линии 8 м 
Диаметр труоопроfJода днутренний fJ 11м Средняя расчетная скорость б "/сек 
Расчетный nepenaiJ да8ления 8 мм 808. ст 
Расчетная произдодительность 8oзifyxoJy8кu б "Уч 

Камера глушительная 

75 
72 
12 
1200 
220 

[/ 

410 350 Рис. Ч .  УстаноfJка YcmpoйcmfJa пн

е

6ма

т

u- l лист 
....__==в=з5========���:

_
в='Зs�������--�---=·;-"��

:
���--�----_-_

-=-в_3"-s ______
_
_
_
_
_
_ 

...,.

__,

�

-

____,-

------------га_з_оо_у_1Jк_u
_Р_rн_-_"_2_1__L __ ч_

е

_сК1 __ о_г_о_т_р_а_н_с_п_ор_

т

_а_��-I 
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Материал: 
спЛаfJ АЛ4 , 

гост 2685- 63 2,5 

ftJBO 

75, fJ----'-"----11 � 

1 02 

!А 

1-�;---�75 
1 1 63 

:, 

J ' 

i " -- / 

� 242 

__JA 
J11ектромагнит 

в -

67 

Рис_ 1. Стрелка 
6ертuка11ьная, 

электрона гни.тная 

' . 
j 

1�1 J 1 °" '"" � 
1 

@ 1 
"" "-

t 
� l i 
"" � --1 1 1 : ' 

А -А 

Ф85 

Вид Б 
(Рис. 1 )  

,' • !  1 1 : 1  
1 1 1 1 
: 1Ф  . 72 Ф : i 1�-----П 1 , 1 1 1 1,�ф ©)� '" , / '� ..:::::-.:::: := =-;;::"--" 

' 128 
144 

5,5 

i 
1 t 
1 t 
1 ,  
1 1 

1 � 1  
1 ! 

25 

65 

49 1 
Контактная ZР!JППО 

Ри.с. 4 .  Клапан 
3 fJuнma t1 4, ГОСТ 1491- 62 

-ф ' -ф  
Ц") - 6_ -· - - --- - ----- - - �fг --

Ф 
Ко11<.0 техническая 

Tp!JDO 58 х t,5Д1б!1, 
Фетр гост 194 7 - 56 f---�----------------2.ff5 

Puc. 2. патрон 

1 1 
: r;5 75 • 1,5 

25 5 _Jд . 

r .:i; J .li 
1 1 1 1 1 1 1 1 )' · :  " / 1 

�/ " /  
1 1 1 1 1 ' / 

Рис.З. Приенно­
отпрабuте11ьная станция 

д-д Е-Е 
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а) С 8ертикальноа 
осью 

J5JO 

УСТРОЙСТВА ВСПОМОГАТЕЛЬНЫЕ 

1 · · \  1 . 
\ i \ 

�� ' \ 
\ '\ 1 � 1 ' .,., \ f.>400 1 " 

\ ГJ--i "" 
1 

4omlf.014 

2275 
2100 . 

920 1 745 . 
1560 . 

с/15!0 

Стык листа 
(рис. i) 

0 4 60 

1025 

15 

:;, "" "" "' "" � " "' 
•:::. 
� � � � \.<:) 
"" >:: "' � "' 
� 

. f!l§l! 
" 

2000 

Bu!J Б tБ  
(у8еличено) 455 

. .  

' �--l " 
•' i• 1 400 

1 1 ...... 11--·-t-· т 
1 ' 1 • . .. 1 . ,. � + ., . + 1! 1 

"" "" ...... °'") 

ь,.5 

"" -:/" ..;;-

Крепление q;ланца (рис. 1} Рuс.З. бункер прямоугольныа 2000Х175Омм 
Н=З tОО ММ 

fi -� 1 
977 1 

-� � - r 
tl 1 � 1�· 
,1!1 1 

<:>., 1 

в и в  [ 

�* . � .- • 
,_1 E�.r/'""-rz___.J Рис. 4 Бункер прямоугоЛьныfl 

З98О х З980мм ; Н = ЗЗ90мм 

1600 

- - -- - - - - - - -, - - - - - - - - -- -

Ри.с. 5. Бункер 
1600 х 1 1б0ММ '  Н= 1 f DОмм 

с опорной конструкцией 

290 400 

980 

Бункеры лист 
9б 

' ·  1 03 



;м � ���ф���������������� 
Рис. 1. Бункерная эстака8а нatl смеши8ающими 

N 
г 

ф-i: Ф 
фiiф-11 
+::� JI 
+'1+ 11 �:1-ф 
•ii• 11 •lli> 11 � - 11  · -- - - -

----
N-N 

792 8 

Pu�2�'--<-..<�-'-,-L--"-"--<--<'-L-'-<-�-L__;_--<--.<:.....L_L_L_��LL Рис. 4. Балка 

N 
l 

-ф- �: + 

Рис. З. Узел 
крепления оалок 

к колоннам 

1 1 
� l 1 .... 
11 ::r: 

!JO 

8 60 

8 

7XJOO=fft00 Bti:.L 
�р • 

Рис. 5. Колонна Рис: б. Балка 

Buil Е 

;- � " . . .  о :. 
: : �· "' · '  о . · . . · 
.'С? ' '  . о ,  

:".·.. #���v: 
Рис. l Бункер ilля omxoilo!J литейного цеха 

(V=Вомз)с !Jыгрузкоt1 8 ж. il. 8агоны 

Лист Бункеры 97  Бунке 'QI- ощсто/J.ншш ilля L =J992 мм · Н = J 125мм Н = 7985мм /_ = t592мм ; Н = 1125мм 
�����-�����--'.�--------�--- -----� _ ___ ___ __,_�- �- -�-�- -�-�- -�-�- �- �-.----- ----�--_ -_ ____ -.-.. ,.......,.--,,,,,,,,,,_..,.-........... _,..__. 
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Рис. 1 ЗamtJop челюстной 
с пнеtJматическим пputJoiJoм 

ОсноОные размеры зam(}opotJ О мм rрис. 1) 

,_. � � -
i1 

- - - - - - - - - - "\:""_-_-:..-=. = =-----_- .� - - - - - - - - - - 1 

! � 1 1 : .... 1 1 1 : 1 1 1 :  
1 1  А 1 : 1 1, � rr -; 1 1  1 1 1 1 �  1 =  

Ооозначе- Вес 
�� �� · 1 ...: 1 , : 1 1 +j 1 1 1 1 1 1  .... 1 1 1 1 1 1  l 

1 г--1 -- ,  h 1 1 1 1 11 1 . 
_1 -- -� - -=-� -- __ :.r:... _ _ _ _ _ _  1 'n - � 

с с 

1 1 1 1 1  1 -ri 1 1 1 1 1 1  1 : 1 1 " 1 " 1 ·1 1 1- 1  
1 1 

а) tJuo сОерху кtJaiJpamнoгo 
зamtJopa 

G 

О) бuiJ сОерху круглого зат{}ора 

ние А 
затОора 

4ООх ЧОО 400 

soox 500 500 

бООх 600 600 

Ф 400 400 

Ф500 500 

в с d н L м N 

508 234 15 375 266 313 492 

636 290 15 475 360 4 4 0  642 

736 340 19 555 770 525_ 7 70 

508 468 15 375 260 3 13 492 

636 580 15 475 360 4 40 642 

Оощий {}uiJ круглого 
зат{}ора Ф 400-500 (к рис 2; 

р 
tJ кГ 

606 93 

750 147 

880 185 

606 90 

750 144 

11 

N 

в . .  rWi ±;J., 1 ,..r; 
н7F - - - - -/т-== .:;-�==..; �- - - -=-=� ir� _ L - - - - - 1- L - - ---l  1-• ..J - - - - - 1-.  

1 1 1 А 1 1 1 1 1 � 1 "-' 1 1 1 � . 1 1 ...: 1' 1 <:с 1 1\ 1 1 1 1 1 1 1 1 
с - с  1 1 "-' 

.' : 1 1 _, 1 
- 1 - '1 1 ·т· 'Т �� ·- - -4- - - _ _ _  ,...J _ _ _ _  _: _ ._1 )  

1 '""""'" " "' "' 1 1 '-i"' fl! Y-J i  1 1= :::D 

а) Оuд ctJepxy кtJадратноzо 
зamtJopa 

О) OutJ ctJepxy круглого зamtJopa 
. с ручным пpulJotJoм 

в 
А 

Рис 2 Зam/Jop челюстной 
с ручным придооон 

400 

ОсноОные размеры зат(}ороО О мм r;�c. 2J 
06означе-

ние 
зamtJopa 

4ООх 400 

500Х 500 

60Ох 600 

Ф 400 

ФSОО 

А 

400 

500 

600 

400 

500 

1 1 1 1 1 1 

Вес в с d. н L м N tJ кf 
508 234 15 375 340 6?6 492 100 

636 290 15 475 lf11 880 642 154 
736 340 19 555 473 1050 770 215 

508 468 15 375 340 626 1192 100 
636 580 15 475 1111 880 6112 ·151 

600 

4 

Рис. J. ЗатОор секторный 
с ручным приtJодом 

4ООхбООмм 

:t� . 1 • 
ЗаmОоры оункерные 

челюстные 11 секторные 
Лист 
98 
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Puc.3. Затбор секторный 124Ох tоООмм 
с пнебматическим прибодом 

250 

z= 12; m=B 

а) (j) 
Варцанты крепления зamfJopa: 

а) к 11<ел�;ю.6t;тонному бункеру 6) к метаплцческомv бункеру 

'--��---'1240 
1396 

370 370 ------ ----� 
1240 

90 

/(па паны" А "  

1500 

-----"i 

Рис. 2. ЗamfJop r;eкmQPHf:?t4 130Ох ВООмм 
с пнеfJматическим пpu{}otJoм 

<;!;40 

" Усилия IJmя� Расход 'i1 '>: zu!Jaнuя пор- с/Jо6Много � ;::; шня ( оез /JoзiJyxa за ,,:2"2:!:2::i:z2::=:zj���-")���-.E}I 'g "'  учета беса oiJuн цикп 

lz;:;z=='2Z<��EJ��';§_-���-f{{ 
<::(«> штока) В хГ 8 мз 

з 565 0, 121 
4 750 0,161 -

5 940 0 202 . 
б 1125 0,242 
7 1315 0,282 

Рис. 4. Цилиндр пне(}матаческий 1Ь tВОмм 
для откры6ания и закрыбания затдороб 

1300 

в 

Зат6оры оункерные 

1280 

1290 

Лист 
99 



11 ---=-==----------- -----c==.:i ------=--==--
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=--=--=----=-==-с:=-=�-:::::.-===---::о:,=--=="-ё:-=-�=:='::::с-- · -- ·-··f-·- ·-1 1 1 

<:::. - - -- --� 

490 

1 1 

490 

-<Ф- - - - - - - � --- - - - - - - --,..,. ,..,.- � - - -.,.,.,--
Рис. 1. Питатель лвнточныil пoil8ecнoil. В= б5iJмм · L= 2ооо+з5оомм 

... 
4 А 

·1250 1236 

1500 1235 
2000 1326 
2500 1326 

JOOO 1326 
JSOO 1J2б 

р 
705 

705 

'195 
795 
795 
795 

F 
5/Ш ··-· -·-
f80 

бЗО 
бЗО 
5jo 
бJО 

Е ж 
·вiio JТ5 
1050 J15 
1400 465 
1900 465 
2400 465 

2900 465 

1 75 

Напf!_а!!Лен11е тр_анспоf!_m11р_о8ан11я 

Р11змеры 8 мм Рцс. 2  
Вес и /( л Лот8. IJ к r 

во 4)5 о 5 700 

80 560 о 5 735 

134 490 490 7 1100 

134 640 690 7 1240 

134 820 830 7 1375 

134 980 1010 7 1480 

Buil Г 
Jаслон!fа 

д-д 
Для питателей. L = 1250 7- 1500 

450 
Бункер 

Характеристшщ питателя 
L = 1250-"- L =20ОО-

::- J500мм -J500мм 
С!fорость ленты tJ м/сек · О, 26 О,2 7  
Произ8оiJ11тельность 8м3/t 90 90 

Мощ1tость элеlfmро-
iJ§!1гателл tJ к§т 2, 2 3, 5 

Число ооорото8 злеlf-
rпроil811гателя /} ми -

нуту 8 75 8 70 
Переdаточное число peiJglfmopil 19, 5 18, 5 
{Jощее переtlаточное .Ч/!СЛО 4J, 9 4 11 б 

Питатели Лист 
100 
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На пра8лен11е tJ811жения 

L =  3040 
305 

_ _..,..�от . �25 

А -А 
г··-··-·· 

700 

150 55 
730 

в =воо 

70 

1 08 

m= f2 · Z= 72 

= � = =���------=--=--=---=------=-�� = ���= = -
д - -.---++-+-- _ _,_ __ ·---· . ___ ·--�m=_12_;�z,,;:=�:2�в'-=-. ::::::::::____i_ 

585 

Рис: 1. Питатель плacmlJHЧamыii (трако8ый.) В =ВООмм ; L = ЗО40мм 

§.::.§_ 

810 

Технцческая характерцстика 
питателя 

Ширина полотна 8 мм 800 
Длцна питателя 8 мм З ОЧ.О 
Тип пp118otJa Д!Jухскоростноtl 
Скорость IJ м/сек 0,07S/0,15 
Переilаточное чuсло ре!Jуктора 4.8/57 
Мощность электроrJОигателя 8 1rOm 5,2/7 
1/цсло ооорото8 зле1rтроilВt1гателя 

8 MllH!Jm!J 1450/2880 
Да8ленце на полотно О- зоне оун1rера 0Тjм2 5,0 

Лист 

101 Питатели 



А ---

г ' 
2380 

'1>1600 В - 8  (уfJеличеноJ -----------· мо�оо'-----'------�----------.-1 

вL 

Вид А 

Pilc. 1. Питатеfiь · О!lскодый Ф1б001111 

Ограждение зубчатой передачи 
усло!Jно не показано 

Б - Б  

Техническая_ характеристика Диаметр диска в мм · 1600 
Скорость !}ращения диска !} Об/мин 8,09 
Jпектродfщгатель: 

обозначение 
мощность {} к!Jт 
число оборота{} {} минуту 

Редуктор: 

АО 62- б  
4,5 980 

обозначение РЦ -250 
исполнение V 
схема I 
передаточное число 17,5 

ПроиздоrJцтельность ·в М3/ч 40 

Питатели. Лист 
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<:::. � 

t1'0 

� "- > 
� \'? 

!GIJ 

А 

Огf){!ЖrJение зубчатой 
-- переiJачи снято 

<!> ф BuiJ А L 240 250 
790 

+ 

5ЗО 

В = БОО 
ф 1 � , s  

ф 

ьФ;,· dl::::====Ф=====!===<Зэ-===�Ф Произ8о8uтельность питателя8 м 7/ч 
Размеры барабана 8 мм : 

Б - Б  
iJиаметр ширина 

Число оБорото8 5арабанС1 8 минуту 
Общее переiJаточное число при8оi!а 
Р е Ву к т о р : 

обозна чение сборка 
переiJаточное число 

.Эл е к тр о d8и г а  m е л ь : 
обозна чение 
мощность 8 кВт 

Вес питателя 8 кГ 

500 

640 

500 бЧО 
1 0  

100 

Р4П- 120 
J 

3 1  
А О51� 6 

2, 8 
650 

, в  

8 75�------i 
Рис. 2. ·Устройст8о шиберное 

оараоанного питателя ]) = 500 мм 

Ви!J Г 

Вес шиберного ycmpoiicm8a - lJSкГ 

Питатели Лист 
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Тt:лнuческая характеристика 
Ход пнедматического цuлцнора {} мм 650 
Ход переtJбшкноu стенки б мм 250 
Оtfъем пооачи материала О нз 0,025 - 0,05 
Вес оозатора О кГ 750 

боmб 0 18 - - - - - - - - - - - - - -
: . 450 1 350 1 т--- - ----=�· ·····-�--._. 1500 ____________ _, 

: ! "' 
т :::: 

/ d ·*.-' 1 1 tt 1 
" 
� � "' 

1 
� - -- а - ·  ·" -
- � d  -

Схема раооты дозатора 

1 1 ��-- -- ; ' "" ..,, "" 

·�--1 1 1 1 1� 
- w - "" ..,, 

tv •  � � _:: � . .  � "'.� § чво .-1 ' 1 1 55 2 1 4 75 2 1 - lL.., 
"'1
0 

�а-'-'-1-------1;.------'=о:..f----�гiч,1� �--
8) Изменение объема дозь1 590 

Рис. 1. Дозатор короrJчатый пнеtJматический емкостью 0,025 - D,D5м3 

1 ' 370 1 
. 1 \ 

Челюстной затбор 
5ООх5ОО 

'вsо 

400 j \ / 1 - -'- - ·- -- - - - - - - - L - --1-- - --1Ьii:ЕЭ#-
Челюстной зат!}ор 

40Ох400 

Дозаторы ли.ст 
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Пластинчитый питатель 

Рис. 1. Погрузочныt1 узел 
ленточного кон8еаера 

(В=200Омм) 

1 t2 

6600 
Ленточный питатель 

УСТРОЙСТВА ПЕРЕСЫПНЫЕ 

ВиВ А 

Vt ffi 
ЛоiJ8еска тр!)оы 

Устано!Jка лереf(и!Jного шибера 
(к puc. 2) 

Рис. 2. Пересыпк_а rJf/yx ленточных к_oнlletlepo8 на !J8a 
ленrпоLJНых кон8еиера . 

Схема ро сположенил погрузочного узла 
( крис. 1) 

--_Техническая характеристшш 
ленточного питателя 

Ширина ленты 8 мм 2 000 
Диаметр при8оiJного оарооана 8 мм 560 
Переоаточное число peiJyкrnopa 13, б 
Скорость ленты 8 м/сек З, 15 
!:lстано8очная мощность · 8 11 8т 55 

Рис. З. Ycmpot1cm8a пересыпные !Jробильного 
от!Jеления 

Устройст8а 
пересыпные 

Лист 
105 



г-·---::=======--------:=::=======:------------,::=========:-------------------------;:;--;-:-::------' В =  !ООО В "0 1000----i, � (у8еличено) 

в ч о  

IJ===-==1 1 3 000 

Вес комплекта пересыпных и поililер -
жи8ающих ycmpoiicm8 5 бОО ffГ · 

Рис. 1. 

2090 
(габариты натяжки 

хон8еuера�\��-------+.1Н1----=-=-'--'---!Чld--+--------

25 

Ф б,8 

70 
25 

Пересыпка с il8yx ленто чных кон8еi1 еро8 {В =!ОООмм) на il8a ленточных. кон8ейерd ( В= 1200 мм) 

8 2252 

А 
г. 

А 
l 

� 150 
Рис. 2. Ка натная переilа ча 

от · колонки ilистанционного 
упра8ления к шиберу тройника 

Б -Б 

1 100 

1150 

! j  Б Г 

с:!:;;;- _l--=-: - - - - - - - -· 11 � i 
1045 

1 

840 j 51g 

: � -+-· 1 "" - 1 
1 Вес тройника • 1 4135 кГ 
1 -- ---� 

Рис. З. Тр ойник 
r: шиоером и канатным 

пputJoiJoм 
Ycmpotlcm/Ja 
пересыпные 

Лист 
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i - - 1 - •:\_ 1 11 
1 1 
Рис. 5 Tpyt5a прямая 

Вес трубы 8 кГ 
L в х в  (puc.5) о мм З50х 350 45О х 450 550 х 550 7ООх 700 

1000 52, 2 67, 4 114,4 142, 4  
1200 50,6 78,6 135,2 168, 4 
1400 59,4 89,4 156,4 194 , 4  
1600 77,8 100,6 175,4 220,4 
1800 86,6 111,8 197,2 246,4 
2000 95,4 123,0 218,0 272,4 
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Рис. 1 KpecmotJuнa ( З5Ох 350нм) 
с шибером ( rx = 45 °) 

L 
Т ипоОой стык 

листоО 

� 

ТипоОой стык 
листа с угольником 

·- - - - - - - -- - - - - - - -

r::: 

, . • '  

Б 

г 

' 1 
Рис.!.; колено ( rx = 50°) 
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в 
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-

Рис. 2. Т�ойн11к симметричнь�й � 
с шш5ером ( сх = 50°) � Рис. з. Тройник симметричный ( rx = 50°) 

В х В  г д д1 Е 
350 х 350 452 501 389 115 
450 х 450 538 598 453 132 
560 х 550 69" 744 564 152 ,__ 70О х 700 800 878 653 177 

ОсноОные размеры tJ мм {рис 2,3, 4, 5,5) 

1( л м н п 

730 200 114 73 820 
872 232 128 85 990 

1122 268 152 . 98 1264 

1336 313 177 114 1482 

,А\1 

/ \ � / 1 

с 
588 
719 
928 
1106 

Вес (} кг 

т у ф puc. 2 р11с.З рис. 4 рис б 
454 654 766 55, 0 38,0 18,0 59,0 
552 790 935 83, 0 52, 0 25,0 89,0 
714 1003 1183 116, 0 100, О . 39, 0 187, 0  
838 1176 1401 226, 0 136,0 54,0 265,0 
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� !4 5 100 240 

Рис. J. При8о!J ленточного 
кон!Jейеро (в= 800 мм) 
с голо8ноi1 fJopoнкotJ 

Вес tJоронки JВЗкГ 

1150 

Люк 4ООхзоо �1 
!340 

Рис. 2. Верхня я часть 
голо8ной 8оронки 

ленточного кон8ейера 
� (В ==ВООмм) 

вес 14о к г  

� 

г 
J. 700 

'----�95�0'---�-' 
Толщина б 

�1 Линия сгиба __ _,_� 
1044 

742 

Рис. 4 .  Боко8о tJ  лист 
н и жнеи ча ст и fJоронки 

Вес листа 4 2 кГ 

489 1 30 

'<) . Толщинащrо �1 . ; -
� !Oomfl.� 
�==·=f-- ·· -- - · 

�-����'o��-__j 

960 

в ' 

Ви!J Г 

130 

Рис. 5. Сменный tipoнe8oi! 
л и ст 

нижнеtJ. части 8оронки 
Вес листа 4 '1, 5 1< Г  

!050 

i '4-.JЖ+--�' 2�6...0.0---f---·--++fl+- -1 

760 

680 
вuа Б 

240 240 

Рис. З. Нижняя часть гол о !JноU. 8оронки лент о чного к он !Jеu ера 

д -д 

Вес тройника 
130 кГ 

Рис. 6. Тройник с шибером 
и пнеfJматическим при/Jо!Jом 

Вес 205кr 

( в==воо мм) 
Лист 

YcmpotJcm!Ja лересыпны 108 
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